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INTRODUCTION

We appreciate you have chosen the products of TM MSG equipment.

The present user manual consists of the information on the application, supply slip, design,
specifications and rules of usage of test bench MS002 COM.

The design and software are subject to the modifications by the manufacturer without a prior
notice of users.

Prior to using the test bench MS002 COM (hereinafter, “the bench”), study the present user manual
thoroughly. If required, get the special training at bench manufacturer facilities.

1. PURPOSE

The bench is designed for a quick and a first-class diagnostics of automotive alternators, starters,
and voltage regulators - separate from alternators and starters. The bench is of high power, to
diagnose the units at the wide load range. During the diagnostics of alternator, the bench imitates
the alternator operation in a car that makes it possible to reveal 99% of all probable failures.
The bench functions as follows:

- evaluates the technical condition and identifies the failed element (unit) of 12/24V alternator of
light motor vehicles and trucks;

- checks the performance capacity of voltage regulator - separate from alternator;

- evaluates the technical condition of 12/24V starters of light motor vehicles and trucks at idle.
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2. SPECIFICATIONS

Main

Supply voltage, V

Supply type

Drive power, kW
Dimensions (LxWxH), mm
Weight, kg

Quantity of storage batteries
(not included into supply slip)

Battery capacity (not included to set)
Storage battery automatic charging No.1
Storage battery automatic charging No.2

Rated voltage of the diagnosed units, V

400
Three-phase
5.5
550x450x1050
112

2 similar lead-acid by 12V

from 45 up to 60 Ah
Available
Not available

12, 24

Alternator diagnostics

12V

Diagnosed alternator load, A
24V

Load adjustment (0-100%)
Drive speed, rpm

Drive speed adjustment
Drive type (alternator drive)

Types of diagnosed alternators

Measured parameters

0-200

0-100

Smoothly

0-3000

Smoothly

V-belt drive/Poly V-belt drive
COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67
- stabilizing voltage;

- Alternating current;

- Continuous current;

- drive speed;

For COM voltage regulators:

- Protocol;

- Exchange speed;

- ID;

- Type;
- Errors.
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Voltage regulator diagnostics

Types of diagnosed voltage regulators COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG

- Stabilizing voltage;
- Control of the performance capacity of
storage battery indicator lamp circuit (D+)

For COM voltage regulators:
Parameters of voltage regulator to be gereg

- Protocol;
checked .

- Exchange speed;

- ID;

- Type;

- Errors.
Short circuit protection Available
Short circuit alarm Available

Starter diagnostics

Power of diagnosed starters, kW upto6

- Voltage;
Measured parameters - Alternating current;

- Continuous current.

3. EQUIPMENT SET

The equipment set includes:

Item name Number of
pcs
Test bench MS002 COM 1
MS0109 - wire kit 1
Alternator positive terminal adapter 2
MS0114 - Cutout fuse (type 22x58 mm, current 100A) 1
Bench legs 4
Bench door keys 2
Socket 400V 1
User Manual (card with QR code) 1
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4. TEST BENCH DESCRIPTION

The bench consists of the following main elements (fig. 1):

__4

Figure 1- Bench main elements

1- Power cables.

2 - Working spot.

3 - Control panel.

4 - Access door to bench power section.

5 - Access door to storage battery section.

6 - Height-adjustable legs.
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The bench is operated from a working spot (fig.2) that consists of:

Figure 2 - Bench working spot

1 - Unit fixing chain.
2 - Alternator drive belts: V-belts and poly V-belts.
3 - Protective housing. When the protective housing is up, the diagnostics will be blocked.

The control panel (fig. 3) consists of the following main elements:

1 - Display - diagnostic data displaying.

2 - Control panel - consists of the following buttons:
«Altenator & starter tester» — on/off the mode of diagnostics of alternators and starters;
«Voltage regulator tester» — on/off the mode of diagnostics of voltage regulator;
«12V»/ «24V» - setting the rated voltage of the diagnosed unit;
«P-D», «C», «RLO», «SIG», «COM» — setting the type of the diagnosed alternator;
«F/67» - mode of diagnostics of alternator that doesn’t have the integral voltage regulator;
«Tighten chain»/ «Chain release» - control of tightening/loosening of unit fixing chain;
«Tighten belt»/ «Belt release» - control of tightening/loosening of alternator drive belt;
«START» - switching on/off the terminal 50 for the starter start.
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Figure 3 - Bench control panel

3 - Diagnostic outputs - for the connection to voltage regulator terminals:
«B+» - for connection to terminals: 30, B+, IG, S, AS, BVS, A, 15;

«FLD» - outputs - for the connection of the brushes of the voltage regulator at diagnostic
mode of voltage regulator or relevant terminals: DF, F, FLD;

«B-» — negative (earth, terminal 31);

«D+» — input of control lamp of voltage regulator. It's designed for the connection of the
following voltage regulator terminals: D+, L, IL, 61;

«ST» — output for the connection to the stator outputs (terminals) of voltage regulator: P, S,
STA, Stator;

«GC» — output connected to the control terminal of the voltage regulator: COM, SIG, etc.;
«FR» - alternator load control, connected to: FR, DFM, M;
«50» - output connected to the starter terminal 50.

4 - Button «kEMERGENCY STOP» - crisis shut down of bench supply.

5 — Button «OFF/ON» - turns on/off the bench supply. If the button «EMERGENCY STOP» is
pressed, the button «OFF/ON» is not active.
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6 - Indicator of control lamp operation.

7 - Regulators:

«REGULATION GC» - setting of the alternator output voltage. It's used when connecting the
alternator to the terminal GC.

«ELECTRICAL LOAD» - setting of the alternator electric load range (imitates car loads). Press
to smoothly switch off the load down to zero level.

«ROTATION SPEED» - control of speed and rotation direction of drive. Press to stop the drive.

4.1. Displayed data

The information shown on the display when the following types of alternator/voltage regulator is
diagnosed: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (see fig. &4 - 8):

«VOLTAGE, DC» - rate of generation voltage that is provided by alternator/regulator.

«DFM, %» - duty ratio of PWM signal received through FR channel (on-condition rate of rotor
winding).

«AMP, DC» - for alternator - it's a load; for voltage regulator - the rate of the current that is
supplied to the rotor excitation winding; for starter - the rate of the current that is consumed by
starter electric motor.

«AMP, AC» - rate of the alternator alternating current output, ripples.
«TACHOMETER» - drive speed rate.
«D» - rate of generation voltage that is set by the bench.

«P» - rate of the on-condition of rotor winding.

10
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VOLTAGE, DC

10

VOLTAGE, DC

120

DFM, % DFM, %

AMP, DC AMP, DC

TACHOMETER

0

Alternator/Starter Voltage regulator

Figure 4 - Bench display during the diagnostics
of alternator/voltage regulator of type Lamp type or starter

VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

12.0

AMP, DC AMP, DC

TACHOMETER

0

Alternator/Starter Voltage regulator
Figure 5 - Bench display during the diagnostics

of alternator/P-D voltage regulator type
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VOLTAGE, DC

120

VOLTAGE, DC

10

C DFM, % DFM, %

AMP, AC

TACHOMETER

0

Alternator/Starter Voltage regulator

Figure 6 - Bench display during the diagnostics
of alternator/C voltage regulator type

VOLTAGE, DC

120

SIG DFM, %

VOLTAGE, DC
1.0

SIG DFM, %

AMP, DC AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

Alternator/Starter Voltage regulator

Figure 7 - Bench display during the diagnostics
of alternator/SIG voltage regulator type
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VOLTAGE, DC

1.0

RLO DFM, %

AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

Alternator/Starter

User manual

VOLTAGE, DC

120

RLO | DFM,%

AMP, DC

Voltage regulator

Figure 8 - Bench display during the diagnostics
of alternator/RLO voltage regulator type

The information shown on the display for the alternators and voltage regulators of COM type

(fig. 9):

PROTOCOL BAUD

VOLTAGE, DC COM

10

AMP, DC DFM, %

AMP, AC ID/TYPE

Alternator/Starter

PROTOCOL
VOLTAGE, DC

COM

DFM, %

IDfTYPE

Voltage regulator

Figure 9 - Bench display during the diagnostics
of alternator/voltage regulator of COM type
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«PROTOCOL» - protocol version.
«VOLTAGE, DC» - voltage rate of generation that is provided by alternator/regulator.

«AMP, DC» - for alternator - it's a load; for voltage regulator - the rate of the current that is
supplied to the rotor excitation winding.

«AMP, AC» - rate of the alternator alternating current output.
«TACHOMETER» — drive speed rate.

«BAUD» - speed of data exchange with the voltage regulator.
«COM» - generation voltage rate that is set by the bench.
«DFM, %» - on-condition rate of rotor winding.

«ID/TYPE» - voltage regulator identification number. With this number, the electronic control unit
identify the alternator that is assembled.

«ERRORS» - voltage regulator error indicator. The following errors may happen:
EL (electrical) - electrical failures;
ME (mechanical) - mechanical failures;
TH (thermal) - overheating.

5. APPROPRIATE USE

1. Use the bench for the specified purpose only.

2. Turn off the bench supply with the emergency button (ref. 4, fig. 3) only if the immediate
shutdown of bench supply is required.

3.To prevent the damage and the failure of the bench, do not make any modifications in the bench
in your discretion. Any modifications can be effected by the official manufacturer only. Should the
bench have defects contact the manufacturer or a dealer.

4, In case of failures in the operation of the bench, stop further operation and contact the
manufacturer or sales representative.

The manufacturer is not responsible for any damage or injury to human health resulting from
non-compliance with the requirements of this user manual.

14
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5.1. Safety Guidelines

1. The bench has to be operated by the qualified persons who got the access to operate the
definite bench types and who were instructed on the safe operating procedures and methods.

2. Exit out of the diagnostics mode is obligatory when changing/dismounting the diagnosed unit.

3. While mounting and dismounting of a unit from the bench, to prevent arms from harming, be
more cautious.

4. It's forbidden to leave the units with running drive on the bench unattended.

5. The bench has to be turned off with the button ON/OFF if the supply is terminated, during the
cleaning and tidying up, as well as in the emergency situations.

6. The work area must always be clean, with good light illumination, and spacious.

7. The operation of the bench that is not grounded is forbidden.

8. Do not open the access door to the bench power section when the bench is connected to the
400V supply circuit.

5.2. Bench pre-starting procedures

The bench is supplied packed. Once unpacked, it should be inspected to make sure it has no
damages. If the damages were revealed, prior to the equipment starting, contact the manufacturer
or a dealer.

The bench is mounted on the level floor, and if required, the bench legs can be adjusted up and
down - to balance the unevenness of the floor.

The bench ensures the operation at the temperature from +100C up to +400C and relative air
humidity from 10% up to 90%.

When installing the bench, keep the minimum space gap 0.5 m from the rear bench side - for a
proper air circulation.

Prior to the bench operation, connect:

- the battery 12V to the terminals Battery 1 in the battery section (ref. 5, fig. 1). For the diagnostics
of the alternator/starter 24V, connect the second battery to the terminals Battery 2;

- electric mains 400V.

A WARNING! For the diagnostics of the voltage regulators 24V, only one battery can be
connected to the terminals Battery 1.

15
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5.3. Alternator diagnostics

5.3.1. Installation and connection

For the accurate evaluation of the technical condition of alternator, you shall properly connect it
to the bench diagnostic outputs.

1. Referring to the alternator OEM, that is commonly indicated on the body or rear cover, find on
the Internet the information on the alternator connector terminals.

Figure 10 illustrates the example of connection layout of Mitsubishi MD375853 alternator.

GS LF

Figure 10. Mitsubishi MD375853 alternator and connector terminal references

Referring to the connector terminals on the figure 10, first, identify the alternator type (see
Appendix 1 to find the connector terminal references for each alternator type). Now, the terminal
G refers to C alternator type. Next, referring to Appendix 1, check what bench outputs should be
connected with the alternator (connection layout - Table 1).

Table 1- Connection of Mitsubishi MD375853 alternator to the bench

Terminal . Be'.'Ch
diagnostic output
G GC
S B+
L D+
F FR

16
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Figure 11 illustrates the example of connection layout of Toyota 2706020230 alternator.

S DFM
M
IG L

Figure 11. Toyota 2706020230 alternator and connector terminal references
Referring to the connector terminals on the figure 11, first, identify the alternator type (see
Appendix 1). Now, the terminal L refers to Lamp alternator type. Next, referring to Appendix 1,

check what bench outputs should be connected with the alternator (connection layout - Table 2).

Table 2 - Toyota 2706020230 alternator connection

TepmuHan B .
o JAnarHoCcTuyecKum
pasbveme
BbIBOJ, CTEHAA
reHeparopa
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR

2. Mount the unit on the working spot. The pulley shall be parallel to the used belt.
3. Fix the unit on the working spot, as follows:
3.1. Press Chain release to loosen the chain to the required length.

3.2. Fix the chain to the shoulder in the working spot and press Tighten chain. The tightening will
stop automatically.

4, Put the belt on the alternator pulley.

4.1. Press Belt release to add the required length of the belt. Put the belt on the alternator pulley
and press Tighten belt.

4.2, Tighten the belt until the tension is close to the one in a car. The tension is estimated
subjectively. Press Tighten belt one more time to stop the belt tightening.

5. Screw the adapter on the positive terminal of the alternator.

17
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6. Connect the power cable B- to the unit body, then connect the power cable B+ to the adapter
at the negative terminal of alternator.

5.3.2. Diagnostics

1. Press Alternator & starter tester, then press button 12V/24V to choose the required voltage
referring to the specifications of the diagnosed alternator.

/\ WARNING! With the pressing of the button Alternator & starter tester you start the mode of
diagnostics of Lamp alternator types.

2. Connect the bench diagnostic outputs (ref. 3, fig. 3) with the alternator connector terminals.
3. Choose the relevant alternator type on the control panel.

3.1 If the diagnosed alternator is of COM type, wait until the bench identifies ID and TYPE of
alternator.

3.2. If the alternator has a terminal: L, D+, |, IL, 61, the control lamp indicator shall light up.

3.3. If the diagnosed alternator is of COM type, the notification on the mechanical failure MEC
will appear near the indicator ERROR.

4, Rotate the knob “ROTATION SPEED” to the left/right referring to the alternator rotation
direction (commonly, alternators rotate clockwise - if you look from pulley side) and set the
rotation speed within the limits of 100-150 rpm.

ﬁX WARNING! For the alternators with the freewheel clutches, be more cautious when choosing
the rotation direction.

4.1. Visually inspect if the alternator rotates properly (the alternator shall not vibrate). If there
are the abnormal noises that may inform on the mechanical failure, stop the diagnostics.

5. Check the rotation speed when the generation starts as follows:

5.1. Set the voltage value 14.5V for 12V alternators and 29V for 24V alternators, rotating the knob
“REGULATION GC".

5.2. With “ROTATION SPEED"” knob, increase smoothly the speed until the alternator output
voltage is equal to nominated voltage. Most of the operative alternators start generation from
700 - 850 drive revolutions. Some alternators of COM type start generation at the speed higher
than 1200, besides, there are LRC alternators (Load Response Control) that have the temporary
delay at the output voltage variation.

5.3. For Lamp type alternators, the stabilizing voltage value shall be set within 14 - 14.8 V for 12V
alternators, and within 28 - 29.8 V for 24V alternators.

5.4. If the alternator is equipped with the control lamp indicator it shall go off.

18
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5.5. If the diagnosed alternator is of COM type, the mechanical error shall disappear.
6. Check the alternator voltage regulator as follows:
6.1. With the knob “ROTATION SPEED", set the speed within 1500-2000 rpm.

6.2*. With the knob “REGULATION GC”, set smoothly the alternator output voltage within 13-15V.
The measured voltage shall vary in proportion to the nominated one.

*For the Lamp type alternators without voltage control, this paragraph is skipped.
7. Check the alternator operation under the load as follows:
7.1. Set the speed within 2500-3000 rpm rotating the knob “ROTATION SPEED”.

7.2. Rotate the knob “ELECTRICAL LOAD" to smoothly increase the alternator load. To effectively
check the alternator condition, the current load rate of 50-70A is enough. At the same time, the
output voltage value shall remain constant while the alternating current value (I, AC) in the
circuit B+ shall not exceed 10% of the nominated load value (e.g., at the load of 504, the value |,
AC shall not exceed 5A).

8. Once the alternator diagnostics is finished, shed the alternator load and stop the drive briefly
pressing ELECTRICAL LOAD and ROTATION SPEED. Then press the button Alternator & starter
tester and dismount the alternator from the bench.

5.4. Diagnostics of alternator
that doesn’t have the integral voltage regulator

The diagnostics of the alternators that don’t have the integral voltage regulator is carried out the
same way as the diagnostics of the Lamp type alternators (see p. 5.3) - with several differences:

1) The following alternator terminal references: DF, F, FLD, 67 shall be connected to GC bench
terminal (fig. 3).

2) Choose the diagnostic mode F/67.

A\ WARNING! The function F/67 allows to check 12V alternators and B-circuit alternator types
only, meaning the alternators that have one of the voltage regulator brushes connected to B-,
and the control of the exciting coil is carried out by the brush connected to B+.

5.5. Diagnostics of voltage regulator

Referring to OEM of voltage regulator, find the information about the terminal references on the
Internet. In addition, you can refer to the Appendix 3 where the most common voltage regulator

19
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connections are specified. Referring to the voltage regulator connector terminals and the
Appendix 1, identify its type.

A\ WARNING! The diagnostics mode shall conform with the diagnosed voltage regulator type.

5.5.1. Lamp voltage regulator diagnostics

1. Connect voltage regulator with the bench diagnostic outputs, except B+ output.

2.Turn on the mode of the diagnostics of voltage regulators pressing the button Voltage regulator
tester. To test the lamp regulators, you shall not choose any mode because the control lamp D+
works at any mode.

3. Choose the nominated voltage of the diagnosed voltage regulator pressing the button either
12V or 24V.

4, Connect the bench diagnostic output B+ with the corresponding voltage regulator terminal.
Now, the stabilization voltage rate shall be within 14-14.8V for 12V voltage regulators, within 28-
29.8V for 24V voltage regulators, and it shall conform with the specifications.

5. Disconnect the cable ST from the voltage regulator. The control lamp indicator (ref. 6, fig. 3)
shall light up. Connect ST cable back - the control lamp indicator shall go off.

6. Failure to comply with the one of the paragraphs 4 - 5 indicates the voltage regulator defects.

7. Press Voltage regulator tester button to exit the diagnostics mode. Disconnect the cables from
voltage regulator.

5.5.2. P-D, C, SIG, RLO voltage regulator diagnostics

1. Connect voltage regulator with the bench diagnostic outputs, except B+ output.

2. Turn on the mode of the diagnostics of voltage regulators pressing Voltage regulator tester
button.

3. Choose the nominated voltage of the diagnosed voltage regulator pressing 12V button.

4. Connect the bench diagnostic output B+ with the corresponding voltage regulator terminal.
Here, the stabilization voltage rate shall become equal to the nominated rate with the possible
deviation -0.2V.

5. Change the nominated stabilization voltage from 13.2 up to 15V with REGULATION GC knob. The
measured stabilization voltage rate shall change in proportion to the nominated one.

6. For the voltage regulators of P-D types, disconnect ST cable from voltage regulator. P value
shall be equal to 0. Connect ST cable back - P value shall become the previous.

20
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7. Failure to comply with the one of the paragraphs 4 - 6 indicates the voltage regulator defects.

8. Press Voltage regulator tester button to exit the diagnostics mode. Disconnect the cables from
voltage regulator.

5.5.3. COM voltage regulator diagnostics

1. Connect voltage regulator with the bench diagnostic outputs, except B+ output.

2.Turn on the mode of the diagnostics of voltage regulator s pressing the button Voltage regulator
tester.

3. Choose the nominated voltage of the diagnosed voltage regulator pressing 12V button.
4. Connect the bench diagnostic output B+ with the corresponding voltage regulator terminal.
4.1, Wait until the bench reads the voltage regulator data, and proceed the diagnostics.

4.2, The stabilization voltage rate shall reach the nominated value with the possible deviation -
0.2V. There shall not be any values in ERROR sector.

5. Change the nominated stabilization voltage from 13.2 up to 15V with REGULATION GC knob. The
measured stabilization voltage rate shall change in proportion to the nominated one.

6. Disconnect ST cable from voltage regulator. ME shall appear in ERROR sector. Connect ST cable
back - ME shall disappear.

7. Disconnect one FLD cable from voltage regulator. EL shall appear in ERROR sector. Connect FLD
cable back - EL shall disappear.

8. Failure to comply with the one of the paragraphs 4.1 -7 indicates the voltage regulator defects.

9. Press Voltage regulator tester button to exit the diagnostics mode. Disconnect the cables from
voltage regulator.

5.6. Starter diagnostics
1. Mount the starter on the working spot.
2. Fix the unit on the working spot.
3. Screw the adapter on the positive terminal of the starter.

4. Connect the power cable B- with the unit body, and bench control connector 50 - with the
control output of the starter solenoid. The terminal of the power cable B+ shall be positioned so
there was no contact with the bench - to avoid short circuit.
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5. Press Alternator & starter tester to turn on starter diagnostics mode, press button 12V/24V to
choose the required voltage referring to the specifications of the diagnosed unit.

6. Press START. The gear of starter freewheel clutch shall move fully forward. Release START - to
reset. Repeat the procedure several times.

8. Connect the power cable B+ with the adapter at the starter positive terminal.

9. Press and hold START. The starter motor shall start running. The current consumption value
AMP, DC shall conform with the nameplate data of starter as well as the alternating current value
AMP, AC in the circuit B+ shall not exceed 10% of the current consumption value AMP, DC.

10. Once the starter diagnostics is finished, release START button, then press Alternator & starter
tester button. Now the starter can be dismounted from the bench.

11. Failure to comply with the one of the paragraphs 6 and 9 indicates the starter defects.

6. TEST BENCH MAINTENANCE

The bench is designed for a long operation life. However, to prolong the period of the trouble-
free operation of the bench, it should be inspected on a regular basis, and the preventive
maintenance described below should be carried out with the recommended intervals. The
inspection and the preventive maintenance shall be carried out by the qualified specialists.

The preventive maintenance that shall be carried out daily is as follows:

* Motor operation inspection (uncommon noises, vibration etc.).

- Inspection of bench operation environment (temperature,

humidity etc.).

- Control of the voltage specification limits.

Once a month check the technical condition of battery, the level of electrolyte and battery charge.

The level of electrolyte shall be between the marks MIN and MAX that are applied on the
semitransparent battery body. The utilization of the battery with the electrolyte level lower than
MIN mark is not allowed. If there are no marks MIN and MAX on the battery body, or the body is
not transparent, the electrolyte level shall be by 10-15 mm higher than the top edge of separators.
In case the battery has the indicator (“magic eye”) of the density and the electrolyte level you can
monitor the battery condition referring to the colour of “magic eye”:

Green “magic eye” - the level and density of electrolyte is normal.
Black “magic eye” - the battery shall be charged.
White “magic eye” - the level of electrolyte is low.

The battery charge level shall be so high that the battery voltage (without load) was not lower
than 12.5V (at the temperature 25 °C it corresponds to 75% charge level). If the battery has to be
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charged, mount the operative 12V alternator on the bench and start the mode of its diagnostics
without the load for about 10-15 minutes.

6.1. Cleaning and care

To clean the bench surfaces, use either the soft napkins or rags, and neutral cleansers. The display
should be cleaned with a special fiber display cleaning cloth and with a spray for display cleaning.
To prevent the bench from the failure and corrosion, do not use abrasive materials and solvents.

7. TROUBLESHOOTING GUIDE

Below you will find the table with the possible problems and the solutions on their elimination.

Problem

1. The bench doesn’t
start.

2. At the test start, the
bench beeps with a
guard signal of a short
circuit (peep)

3. The bench runs but
the electric motor
doesn’t start

Causes

There is no the required
voltage in the circuit - 400V

The ATX connector of the
control unit disconnected.

The button EMERGENCY STOP is
on

The triple-pole bench incoming
switch is off

The short circuit of the battery
outputs (+) to the body

The short circuit of the current
terminal clamps (crocodiles) (+)
to the bench body

The variable speed drive
software error

The contacts on the terminal
block of the electric motor are
loosened

The control patch cord of the
variable speed drive got loose

Solutions

Restore the supply

Check the proper connection of
ATX connectors

Turn off the button EMERGENCY
STOP

Turn on the triple-pole switch

Separate the outputs (insulate)

Transfer the clamps from the
body to the insulator

Contact the dealer

Tighten the contacts on the
terminal block of the electric
motor

Connect the patch cord
properly
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4. The incoming switch
turns off at the
maximum bench load

5. When the bench runs
the abnormal noises are
heard

6. When the bench runs
the belt slips.

7. The current
consumption is
displayed wrong

8. The triple-pole switch
is activated when the
bench is turned on.

9. When the diagnostics
modes start, the
electromagnetic
switches don’t turn on

10. During the alternator
test the contact clips
heat up much

The type of the incoming switch
is not correct

The incoming switch terminals
are loosened

The belt tightening bearings
failed

The electric motor bearings
failed

The contactor (motor starter)
failed

The wear of the belt

There’s no proper contact at
the current sensor connection
terminal

The current sensor failed
The measuring board has burnt
The bench wiring is damaged

There’s too much dust inside
the bench

The ATX connector of the bench
control unit disconnected

The wiring is damaged

The contact area is small

Replace the incoming switch

Tighten the terminals

Replace the bearings

Replace the bearings. (Electric
motor)

Replace the contactor (motor
starter)

Replace the belt

Recover the contact

Contact the dealer

Contact the dealer

Clean the bench of the dust

Fix the connector in the control
unit

Contact the dealer

Use a positive terminal adapter
of the alternator
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11. During the belt

(chain) tightening there
are abnormal noises or
irregularity of operation

12. When pressing the
tightening control
button nothing happens

The belt tightening motor is
worn out

The belt tightening sprocket is
worn out

The belt tightening screw is
worn out

There’s no lubricant on the
sliding surfaces

The working parts are very dirty

The tightening control module
failed

The control board failed

D-SUB connector of the motor
supply is disconnected

There’s no contact at the
supply connectors of the
tightening electric motors

8. RECYCLING

User manual

Replace the motor

Contact the dealer

Grease the sliding surfaces

Clean the working parts

Contact the dealer

Fix D-SUB connector

Recover contact of the electric
motor supply

For the recycling of the bench refer to the European Directive 2202/96/EC (WEEE Directive - the
directive on waste electrical and electronic equipment).
The outdated electronic devices and electrical appliances, including the cables, hardware,
batteries and storage batteries shall be disposed separately from the house waste.

To dispose the waste products, exploit the available returning and collecting systems.

The appropriate disposal of the outdated devices helps to prevent harming the environment

and health.
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APPENDIX 1
Connection of terminals to alternators and voltage regulators

Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
B+
Battery (+)
30
A
IG (Ignition) Input for switch starting
15 B+
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal for measuring
Sense battery voltage
S Sense
B_
3 Battery (-) B-
E Earth, battery (-)
Used for connection to an indicator lamp that
D+ transfers initial driving voltage and indicates
alternator operability
[ Indicator Lamp D+
IL Illumination
L (Lamp) Output for alternator operability indicator
61 lamp
FR (Field Report) Output for alternator load control
by an engine control unit
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) Same as FR, but with universal
signal
(Drive) Input of voltage regulator control with
D terminal P-D of Mitsubishi (Mazda) and Hitachi P/D GC
(KiaSephia1997-2000) alternators
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User manual

Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
SIG (Signal) Input of code voltage installation
D (Digital) Input of code voltage installation on SIG
Ford, same as SIG
RC (Regulator control), same as SIG
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Similar to SIG but
voltage change ranges from 11V to 15.5V. Control RvC
L(PWM) signal is sent to L terminal.
C (Communication) Voltage regulator input to C KOREA
control engine ECU. Korean cars.
c(6) Voltage regulator input to control engine ECU. C JAPAN GC
Japanese cars.
(Regulated Load Output) Input to control RLO
RLO stabilizing voltage in the range of 11.8-15V
(TOYOTA)
(Communication) General term for physical
interface for alternator control and diagnostics.
CoM Protocols of use: BSD (Bit Serial Device), BSS (Bit
Synchronized Signal, or LIN (Local Interconnect COM
Network)
Direct indication on interface of alternator control
LIN and diagnostics under LIN protocol (Local
Interconnect Network)
Stop motor Alternator performance mode control in Valeo’s |-StARS
Mode Stop-Start Systems
DF
F An output of one of stator windings of an FLD
FLD alternator. Through this output a voltage
67 regulator detects the alternator excitation.
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smoothly ensuring stability of engine drive
rotation. Remarkably seen under idle running.

Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
[3)
S Output of one of alternator stator windings. Used ST
STA for measuring alternator driving voltage
Stator
(Wave) Output of one of alternator stator
W windings for connection of a tachometer in diesel
engine cars
(Null) Output of average stator winding point.
N Usually used to control operability indicator lamp
of the alternator with mechanical voltage
regulator
D (Dummy) Blank, no connection, mostly in
Japanese cars
N/C (No connect) No connection
(Load Response Control) Function of voltage
LRC regulator response delay on load increase on an
(Options of alternator. Delay duration ranges from 2.5 to 15
voltage seconds. On increasing the load (lights, cooler fan
regulators) on), a voltage regulator adds driving voltage
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Contacts

MSG equipment

HEADQUARTERS AND PRODUCTION
18 Biolohichna st.,
61030 Kharkiv
Ukraine

+38 057 728 49 64
+38 063 74519 68
o000

E-mail: sales@servicems.eu
Website: servicems.eu

REPRESENTATIVE OFFICE IN POLAND
STS Sp. z o.0.
ul. Modlinska, 209,
Warszawa 03-120

+48 833131970
+48 886 89 30 56
0RO
E-mail: sales@servicems.eu

Website: msgequipment.pl

TECHNICAL SUPPORT
+38 067 434 42 94
0RO

E-mail: support@servicems.eu
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Instrukcja obstugi

WSTEP

Dziekujemy za wybor produktow marki handlowej MSG equipment.

Niniejsza Instrukcja obstugi zawiera informacje na temat przeznaczenia, zestawu, konstrukgji,
danych technicznych i zasad eksploatacji stanowiska MS002 COM.

Przed uzyciem MS002 COM (dalej w tekScie - stanowisko) nalezy uwaznie przeczytaé niniejsza
Instrukcje obstugi i w razie potrzeby odbyc specjalne szkolenie w zaktadzie produkcyjnym
stanowiska.

W zwiazku z ciggtym ulepszaniem stanowiska w zakresie konstrukcji i oprogramowania moga
zosta¢ wprowadzone zmiany, ktore nie zostaty uwzglednione w niniejszej Instrukcji obstugi.

1. PRZEZNACZENIE

Stanowisko przeznaczone jest do szybkiej i wysokiej jakosci diagnostyki alternatorow
samochodowych, regulatorow napiecia oddzielnie od alternatora i rozrusznikow. Stanowisko
posiada duza moc pozwalajaca na diagnozowanie urzadzen w szerokim zakresie obciazen. Podczas
diagnozowania alternatorow stanowisko symuluje jego prace w samochodzie, co umozliwia
identyfikacje 99% wszystkich mozliwych awarii.

Stanowisko wykonuje nastepujace funkcje:

- ocena stanu technicznego i okreSlenie wadliwego elementu (podzespotu) alternatora 12 / 24V,
samochodow osobowych i cigzarowych;

- sprawdzanie sprawnosci regulatora napigcia oddzielnie od alternatora;

- ocena stanu technicznego rozrusznikow 12/24V samochodow osobowych i cigzarowych na biegu
jatowym.
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2. DANE TECHNICZNE

Gtowne
Napiecie zasilania, V 400
Typ sieci zasilajacej Trojfazowa
Moc napedu, kW 5.5
Wymiary (DxSxW), mm 550x450x1050
Masa, kg 112
Liczba podtaczanych akumulatorow 2 identyczne po 12V
Qllec::ae‘,lv?el;umulatora (nie jest zawarty w Wydajnoié od 45 do 60 A/h
Automatyczne tadowanie akumulatora nr 1 Tak
Automatyczne tadowanie akumulatora nr 2 Nie
Napiecie badanych urzadzen, V 12,24

Badanie alternatorow

Obciazenie badanego alternatora, A 12V 0-200

24V 0-100
Regulacja obcigzenia (0-100%) Ptynnie
Obroty napedu, obr/min 0-3000
Regulacja obrotéw napedu Ptynnie
Typ przektadni (naped-alternator) Pas klinowy / wieloklinowy
Rodzaje testowanych alternatorow COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67

- Napiecie stabilizacji;

- Prad przemienny;

- Prad staty;

- Obroty napedu;

Dla regulatorow napiecia COM:
- Protokot;

- SzybkoS¢ wymiany;

- ID;

- Typ;

- Btedy.

Parametry mierzone
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Badanie regulatorow napiecia

Rodzaje badanych regulatorow napiecia

Badane parametry regulatorow napigcia

Zabezpieczenie przed zwarciem

Sygnat dzwiekowy przy zwarciu

COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG

- Napiecie stabilizacji;

- Kontrola sprawnosci obwodu lampki
kontrolnej tadowania akumulatora (D+).
Dla regulatoroéw napiecia COM:

- Protokot;

- Szybkos¢ wymiany;

- ID;

- Typ;

- Btedy.

Tak

Tak

Badanie rozrusznikow

Moc badanych rozrusznikéow, kw Do 6

- Napiecie;
Parametry mierzone - Prad przemienny;

- Prad staty.

3. ZESTAW
Zestaw dostawy stanowiska diagnostycznego zawiera:
Nazwa Liczba, szt.

Stanowisko MSG MS002 COM 1
MS0109 - zestaw przewodow 1
Adapter dodatni klemy alternatora 2
MS0114 - Bezpiecznik topikowy (typ 22x58mm, trad 100A) 1
Stopy stanowiska 4
Klucz do drzwi stanowiska 2

Gniazdo 400V
Instrukcja obstugi (karta z kodem QR)
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4. OPIS STANOWISKA

Stanowisko sktada sie z nastepujacych podstawowych czesci (rys. 1):

__4

Rysunek 1. Podstawowe elementy stanowiska

1 - Przewody zasilajace

2 - Platforma robocza.

3 - Panel sterowania.

4 - Drzwiczki do dostepu do czesci zasilajacej stanowiska.
5 - Drzwiczki do dostepu do czeSci przedziatu akumulatora.

6 - Stopy z regulacja wysokosci.
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Praca z badanym urzadzeniem odbywa sie w na platformie roboczej (rys.2), ktora zawiera:

Rysunek 2 - Platforma robocza stanowiska

1 - tafncuch mocowania urzadzenia.
2 - Pasy napedowe alternatora, klinowy i wieloklinowy.
3 - Ostona ochronna. Po podniesieniu ostony proces diagnostyczny jest blokowany.

Panel sterowania (rys. 3), zawiera ponizsze podstawowe elementy:
1 - WySwietlacz - wyprowadzenie danych diagnostycznych.

2 - Panel sterowania zawiera nastepujace przyciski:
JAltenator & starter tester” - wejScie/wyjscie w tryb badania alternatorow i rozrusznikow.
.Voltage regulator tester” - wejsScie/wyjScie w tryb badania regulatora napiecia.
»12V"/ ,24V" — wybor napiecia znamionowego badanego urzadzenia.
.P-D", ,C", ,RLO", ,SIG", ,COM" - wybor typu diagnozowanego alternatora.
,F167" — tryb badania alternatora, ktory nie ma wbudowanego regulatora napiecia.
»Tighten chain”/"Chain release” - kontrola dokrecania / poluzowania tahcucha mocowania
urzadzenia.

,Tighten belt”/"Belt release” - sterowanie dokrecaniem / poluzowaniem pasa napedowego
alternatora.

+START" - wtaczanie / wytaczanie klemy 50 w celu uruchomienia rozrusznika.
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Rysunek 3 - Panel sterowania stanowiska

3 - Wyprowadzenia diagnostyczne do podtaczenia do terminali regulatora napiecia:
.B+" — podtaczany z terminalami: klema 30, ,B+", ,IG", ,S", ,AS", ,BVS", ,A", ,15";

.FLD” — wyprowadzenia przeznaczone do podtaczenia szczotek regulatora napiecia w trybie
sprawdzania regulatora napiecia lub odpowiadajacych im terminali: ,DF”, ,F”, ,FLD";

,B-" — minus (masa, klema 31);

,D+" — wejscie lampki kontrolnej regulatora napigcia. Przeznaczone do podtaczenia terminali
regulatora napiecia: ,,.D+", "L", ,IL", ,61";

,ST” - wyjscie do podtaczenia do wyprowadzen stojana (terminali) regulatora napiecia: ,P”,
nS"y IISTA"y "Stato r";

»GC” — wyprowadzenie jest podtaczane do terminala sterujacego regulatora napigcia: ,COM”,
SIG”, itp;

,FR” — kontrola obciazenia alternatora, podtaczana do: ,FR”, ,DFM", ,M"";

»50" - wyprowadzenie podtaczane do klemy 50 rozrusznika;

4 - Przycisk ,EMERGENCY STOP” - awaryjne wytaczenie zasilania stanowiska.
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5 - Przycisk ,OFF/ON” - wytaczanie / wtaczanie zasilania stanowiska. Po nacisnigciu przycisku
,EMERGENCY STOP”, przycisk ,,OFF/ON" nie dziata.
6 - Wskaznik pracy lampki kontrolnej.
7 - Regulatory:

+,REGULATION GC" - ustawienie napiecia wyjsciowego alternatora. Stuzy do podtaczenia
alternatora do ztacza ,,GC";

,ELECTRICAL LOAD” - ustawienie poziomu obcigzenia elektrycznego alternatora (symuluje
konsumentéw samochodowych). Po naci$nigciu odbywa aie ptynne wytaczenie obcigzenia do
poziomu zerowego;

»ROTATION SPEED” - sterowanie obrotami i kierunkiem obrotow napedu. Po naciSnieciu naped
sie zatrzymuje.

4. 1. Dane wySwietlane na wysSwietlaczu

Informacje wySwietlane na ekranie stanowiska podczas diagnozowania alternatora / regulatora
napiecia typu: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (p. rys.4 - 8):

+VOLTAGE, DC" - warto5¢ napigcia generujacego, jaka zapewnia alternator/ regulator.

»DFM, %" — wypetnienie modulacji szerokoSci impulsow sygnatu odbierane przez kanat FR (stopien
wtaczonego stanu uzwojenia wirnika).

+AMR, DC” - dla alternatora jest to obciazenie; dla regulatora napiecia - wartos¢ pradu
dostarczanego do uzwojenia wzbudzenia wirnika, dla rozrusznika wartos¢ pradu pobieranego
przez silnik elektryczny rozrusznika.

+AMR, AC" — wartos¢ emitowanego przez alternator pradu przemiennego, pulsacji.
+~TACHOMETER" - liczba obrotow napedu.
»D" — wartos¢ napiecia generujacego okreslona przez stanowisko.

.P" — stopien wtaczonego stanu uzwojenia wirnika.
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VOLTAGE, DC

10

VOLTAGE, DC

120

DFM, % DFM, %

AMP, DC AMP, DC

TACHOMETER

0

alternator/rozrusznik regulator napiecia

Rysunek 4- Ekran stanowiska podczas diagnozowania alternatora / regulatora napiecia:
typu Lamp lub rozrusznika

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 12.0

AMP, DC

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 5 - Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu P-D:
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 120

C DFM, % DFM, %

AMP, AC

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 6 - Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu C:

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 120

SIG DFM, % SIG DFM, %

AMP, DC AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 7- Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu SIG
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VOLTAGE, DC

1.0

RLO DFM, %

AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

alternator

VOLTAGE, DC

120

RLO | DFM,%

AMP, DC

regulator napiecia

Rysunek 8. Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu RLO

Informacje wySwietlane na ekranie dla wszystkich alternatorow i regulatorow napiecia typu COM

(rys. 9):

PROTOCOL

VOLTAGE, DC COM

10

AMP, DC DFM, %

AMP, AC IDJTYPE

alternator

PROTOCOL

VOLTAGE, DC

12.0

AMP,DC | DFM, %

COM

ID/TYPE
T com
-
COM = =

'
COM = =
L]

regulator napiecia

Rysunek 9. Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatorow / regulatorow napiecia typu COM
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.PROTOCOL” - wersja protokotu.
,VOLTAGE, DC" - warto5¢ napigcia generujacego, jaka zapewnia alternator/ regulator napiecia.

+AMR, DC" - dla alternatora jest to obciazenie; dla regulatora napiecia - wartos¢ pradu
dostarczanego do uzwojenia wzbudzenia wirnika.

+AMR, AC" — wartoS¢ emitowanego przez alternator pradu przemiennego.
+~TACHOMETER" - liczba obrotow napedu.

+BAUD" - szybkos¢ wymiany danych z regulatorem napiecia.

~COM"” — wartoS¢ napiecia generujacego okreslona przez stanowisko.
»DFM, %" — stopien wtaczonego stanu uzwojenia wirnika.

JDITYPE" - numer identyfikacyjny regulatora napiecia. Ten numer umozliwia ustalenie silnika,
ktory alternator jest zainstalowany, przez jednostke sterujaca.
+ERRORS"” - wskaznik btedow regulatora napiecia. Mozliwe sa nastepujace btedy:

EL (electrical) - awaria elektryczna;

ME (mechanical) - usterka mechaniczna;

TH (thermal) - przegrzanie.

5. ZASTOSOWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

1. Stanowisko nalezy stosowac wytacznie zgodnie z jego przeznaczeniem (p. sekcje 1).

2. Wytaczaj zasilanie za pomoca wytacznika awaryjnego (poz. & rys. 3) tylko wtedy, gdy konieczne
jest awaryjne wytaczenie zasilania stanowiska.

3. Aby uniknac uszkodzenia lub awarii stanowiska, nie wolno wprowadza¢ zmian w stanowisku
wedtug wtasnego uznania. Stanowisko moze by¢ modyfikowane wytacznie przez oficjalnego
producenta.

4, W przypadku awarii stanowiska nalezy zaprzestac jego dalszej eksploatacji i skontaktowac sie z
producentem lub przedstawicielem handlowym.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub szkody dla zdrowia ludzkiego
wynikajace z nieprzestrzegania wymagan niniejszej instrukcji obstugi.
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5.1. Wskazowki dotyczgce BHP

1. Do pracy ze stanowiskiem dopuszczone s3 specjalnie przeszkolone osoby, ktore uzyskaty prawo
do pracy na stanowiskach okreslonych typow i przeszty szkolenie w zakresie bezpiecznych technik
i metod pracy.

2. Wyjscie z trybu diagnostycznego jest obowigzkowe przy zmianie/usunigciu badanego
urzadzenia.

3. Podczas montazu urzadzenia na stanowisku i pozniejszego demontazu nalezy zachowac
szczegblna ostroznos¢, aby zapobiec uszkodzeniu rak.

4, Zabrania sie pozostawiania na stanowiska urzadzeh z uruchomionym napedem bez nadzoru.

5. Wytaczenie stanowiska za pomoca przycisku ,ON/OFF” jest obowiazkowe w przypadku przerw w
dostawie pradu, czyszczenia i obstugi stanowiska oraz w sytuacjach awaryjnych.

6. Miejsce pracy powinno by¢ zawsze czyste, dobrze oSwietlone i mie¢ wystarczajaco wolnego
miejsca.

7. Nie wolno obstugiwac stanowiska w stanie wadliwym i gdy nie jest ono podtaczone do
uziemienia.

8. Zabrania sie otwierania drzwiczek w celu uzyskania dostepu do czesci zasilajacej stanowiska,
jesli stanowisko jest podtaczone do sieci zasilajacej 400V.

5. 2. Montaz stanowiska i przygotowanie do pracy

Stanowisko jest dostarczane w postaci zapakowanej. Po rozpakowaniu wyrobu nalezy upewnic sie,
ze stanowisko jest cate i nie ma zadnych uszkodzen. Materiaty opakowaniowe s3 catkowicie
utylizowane, nalezy je zbiera¢ w odpowiednich strefach w celu oddzielnego zbierania odpadow.

Stanowisko jest instalowane na stole, w razie potrzeby kompensacji nierownosci powierzchni
mozna dostosowac stopy stanowiska do wysokosci.

Temperatura robocza stanowiska od +10 °C do +40 °C i wilgotnoS¢ wzgledna od 10 do 90 %.

Podczas montazu stanowiska nalezy zapewni¢ minimalny odstep 0.5 m od prawej strony
stanowiska, aby umozliwi¢ swobodna cyrkulacje powietrza.

Przed eksploatacja stanowiska nalezy podtaczyc:

- akumulator (bateria akumulatora) 12V do klem ,Battery 1” w przedziale akumulatora (poz. 5 rys.
1). W razie potrzeby przeprowadzenia diagnostyki alternatorow/rozrusznikow 24V nalezy
podtaczyc 2 akumulator do klem ,Battery 2”;

- zasilanie elektryczne 400V.

A\ OSTRZEZENIE! Aby diagnozowac regulatory napiecia 24V, wystarczy podtaczyc jeden
alternator do klem ,,Bateria 1”.
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5.3 Diagnostyka alternatora

5.3.1. Montaz i podtaczenie

Aby ocenic stan techniczny alternatora, wymagane jest prawidtowe podtaczenie do przewodow
diagnostycznych stanowiska.

1. Wyszukaj w Internecie informacje o oznaczeniu terminali w ztaczu alternatora wedtug
oryginalnego numeru alternatora, ktory najczesciej znajduje sie na obudowie lub tylnej pokrywie.

Na rys. 10 jako przyktad podano schemat podtaczenia alternatory Mitsubishi MD375853.

GS LF

Rysunek 10. Alternator Mitsubishi MD375853 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztgczu na rys. 10 najpierw okresl typ alternatora za pomoca zatacznika 1. W tym
przypadku terminal G okresla typ alternatora jako ,.C". Nastepnie, zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy
okreslic, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc alternator, schemat podtaczenia
podano w tabeli 1.

Tabela 1 - Podtaczenie alternatora Mitsubishi MD375853 do stanowiska

Terminal w ztaczu Dlagnostyczn.e
wyprowadzenie
alternatora .
stanowiska

G GC

S B+

L D+

F FR
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Jako przyktad rozwazmy podtaczenie alternatora Toyota 2706020230 (rys. 11).

S DFM
M
IG L

Rysunek 11. Alternator Toyota 2706020230 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 11 najpierw okresl typ alternatora za pomoca zatacznika 1. W tym
przypadku terminal L okreSla typ alternatora jako L/D + (lampowy). Nastepnie, zgodnie z
zatacznikiem 1, nalezy okresli¢, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc alternator,
schemat podtaczenia podano w tabeli 1.

Tabela 2 - Podtaczenie alternatora Toyota 2706020230

Terminal w ztaczu Dlagnostyczn.e
wyprowadzenie
alternatora .
stanowiska
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR

2. Zainstaluj urzadzenie na platformie roboczej. Koto pasowe powinno by¢ rownolegte do
uzywanego pasa.

3. Zamocuj urzadzenie na platformie roboczej, w tym celu:
3.1. Zwolnij tancuch na wymagana dtugos¢, naciskajac przycisk ,Chain release”.

3.2. Zatrzasnij tancuch za wystep platformy roboczej i nacisnij przycisk ,Tighten chain”.
Napinanie wytaczy sie automatycznie.

4, Ustaw pas na kole pasowym alternatora.

4.1. Podaj tancuch na wymagana dtugosé, naciskajac przycisk ,Belt release”. Zatoz pas na koto
pasowe alternatora i nacisnij przycisk , Tighten belt”.
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4.2. Napinaj pas, az napiecie w przyblizeniu bedzie odpowiadac napigciu w samochodzie.
Napigecie pasa okreSlane jesz subiektywnie. Zatrzymanie napiecia pasa odbywa sie poprzez
ponowne nacisnigcie przycisku ,Tighten belt”.

5. Przykrec adapter do dodatniej klemy alternatora.

6. Podtacz przewod zasilajacy ,B -" do obudowy urzadzenia, a nastepnie podtacz przewodd
zasilajacy ,B+” do adaptera na dodatniej klemie alternatora.

5.3.2. Diagnostyka.

1. Wtacz przycisk ,Alternator & starter tester” i wybierz wymagane napiecie za pomoca przycisku
L12V7["24V", w zaleznosci od charakterystyki testowanego alternatora.

A OSTRZEZENIE! Po wtaczeniu przycisku ,,Badanie alternatora rozrusznika” stanowisko
przejdzie w tryb badania alternatora typu Lamp.

2. Podtacz przewody diagnostyczne stanowiska (poz.3 rys.3) do terminali w ztgczu alternatora.
3. W panelu sterowania wybierz odpowiedni typ alternatora.

3.1. Jesli badany alternator ma typ COM - poczekaj na okreSlenie przez stanowisko ID i TYPE
alternatora.

3.2. Jesli w alternatorze jest terminal: ,L”, ,D+", 1", ,IL", 61", lampka kontrolna powinna sie
zaswiecic.

3.3. Jesli zdiagnozowany alternator jest typu COM, wowczas w poblizu wskaznika ,ERRORS”
powinien pojawic si¢ komunikat o usterce mechanicznej ,,MEC".

4. Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED” w lewo lub w prawo, w zaleznosci od kierunku obrotu
alternatora (najczesciej koto pasowe alternatora obraca sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara,
patrzac od strony kota pasowego.) ustaw predkos¢ obrotowa w zakresie od 100 do 150 obr./min.

A\ 0STRZEZENIE! Jesli w alternatorze znajduje sie sprzegto wyprzedzajace, uwaznie obserwuj
wybor kierunku obrotu.

4.1. Ocen wizualnie: czy alternator obraca sie normalnie, nie powinno by¢ wibracji alternatora.
W przypadku hatasu wskazujacego na awarie mechaniczna nalezy przerwac diagnostyke.

5. Sprawdz, przy jakich predkosciach rozpoczyna sie generowanie, w tym celu:

5.1. Obracajac pokretto ,REGULATION GC” ustaw wartosc napiecia na 14,5 V dla alternatorow 12V
i 29V dla alternatorow 24V.

5.2. Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED” ptynnie zwigkszaj obroty do momentu, gdy napiecie
wyjSciowe alternatora bedzie rowne zadanemu. WiekszoS¢ sprawnych alternatorow rozpoczyna
generowanie od 700-850 obr./min. napedu. Niektore alternatory typu ,COM” zaczynaja
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generowanie przy predkoSciach powyzej 1200, istnieja rowniez alternatory z funkcja LRC (Load
Response Control), w ktdrych wystepuje op6znienie czasowe w zmianie napiecia wyjsciowego.

5.3. W przypadku alternatorow typu ,Lamp” wartos¢ napiecia stabilizacji powinna wynosic od 14
do 14,8 V dla alternatoréw 12V, od 28 do 29,8 V dla alternatorow 24V.

5.4. Jesli w alternatorze znajduje sie wskaznik lampki kontrolnej, powinien zgasnac.
5.5. Jesli zdiagnozowany alternator jest typu ,COM”, btad mechaniczny powinien zniknac.
6. Ocen dziatanie regulatora napiecia alternatora, w tym celu::
6.1. Obracajac pokrettem ,,ROTATION SPEED” ustaw obroty w zakresie 1500 - 2000 obr./min.

6.2*. Obracajac pokretto ,REGULATION GC”, ptynnie zmieniaj napiecie wyjsciowe alternatora w
zakresie od 13 do 15V, zmierzone napiecie na powinno si¢ zmieniac proporcjonalnie zadanemu.

* W przypadku alternatorow typu ,Lamp” bez kontroli napigcia ten punkt nie musi byc
wykonywany.

7. Ocen prace alternatora pod obcigzeniem, w tym celu:
7.1. Obracajac pokrettem ,ROTATION SPEED” ustaw obroty w zakresie 2500 — 3000 obr./min.

7.2. Obracajac pokretto ,ELECTRICAL LOAD” ptynnie zwiekszaj obcigzenie alternatora. Aby
obiektywnie ocenic stan alternatora, wystarczajace jest obciazenie pradem o natezeniu 50-70 A.
W takim przypadku wartoS¢ napiecia wyjSciowego pozostaje stata, a wartoS¢ pradu
przemiennego w obwodzie B+ I, AC” nie powinna przekraczac 10% wartosci zadanego obcigzenia
(na przyktad przy obciazeniu 50A wartosc ,|, AC” nie powinna przekraczac 5A).

8. Po zakonhczeniu diagnostyki alternatora zresetuj obcigzenie alternatora i zatrzymaj naped,
naciskajac krotko regulatory ,,ELECTRICAL LOAD” i ,ROTATION SPEED". Nastepnie nacisnij przycisk
JAlternator & starter tester”, a po tym alternator mozna zdemontowac ze stanowiska.

5. 4. Diagnostyka alternatora, ktory
nie posiada wbudowanego regulatora napiecia

Diagnostyka alternatorow, ktore nie maja wbudowanego regulatora napigecia, odbywa sie
podobnie do badania alternatora (p. Sekcje 5.3) z pewnymi réznicami:

1) Nalezy podtaczy¢ terminal alternatora, ktory zwykle jest oznaczony: DF, F, FLD, 67, do ztacza
stanowiska GC (rys. 3).
2) Wybierz tryb badania F/67.

A\ 0STRZEZENIE! Funkcja F/ 67 pozwala badac tylko alternatory 12V i nalezace do typu B-circuit,
tj. alternatory, w ktorych jedna ze szczotek jest w stanie wolnym, nie jest podtaczona do B+. Druga
moze by¢ w stanie wolnym lub podtaczona do obudowy alternatora tj. do B-.
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5. 5. Diagnostyka regulatora napiecia

Wedtug oryginalnego numeru regulatora napiecia wyszukaj informacje o oznaczeniu terminali w
Internecie. Dodatkowo mozesz skorzystac z informacji z zatacznika 3, w ktorych wskazane jest
potaczenie najpopularniejszych regulatorow napigcia. Zgodnie z terminalami w ztaczu regulatora
napiecia i informacjami w zataczniku 1 okreslamy jego typ.

A\ 0STRZEZENIE! Tryb diagnostyczny powinien by¢ zgodny z typem badanego regulatora
napiecia.

5.5.1. Diagnostyka regulatora napiecia typu Lamp

1. Podtacz regulator napiecia do wyprowadzeh diagnostycznych stanowiska, z wyjatkiem
wyprowadzenia ,,B+".

2. Wtacz tryb diagnostyczny regulatorow napiecia za pomoca przycisku ,Voltage regulator tester”.
Aby zdiagnozowac regulatory lampowe nie trzeba wybierac zadnego trybu, poniewaz lampka
kontrolna D+ dziata w dowolnym trybie.

3. Wybierz napiecie znamionowe badanego regulatora napiecia za pomoca przycisku ,12V” lub
W26V,

4, Podtacz wyprowadzenie diagnostyczne stanowiska ,B+” do odpowiedniego terminala regulatora
napiecia. Przy tym wartos¢ napiecia stabilizacji powinna wynosic od 14 do 14,8 V dla regulatorow
napiecia 12 V, od 28 do 29,8 V dla regulatorow 24 i musi odpowiadac charakterystyce regulatora.

5. 0dtacz przewod , T” od regulatora napiecia, przy tym lampka kontrolna (poz.6 rys.3) powinna sie
zapalic. Podtacz przewod ,ST” z powrotem - lampka kontrolna powinna zgasnac.

6. Niespetnienie jednego z wymagan pkt 4 - 5 wskazuje na niesprawnos¢ regulatora napiecia.

7. Wyjdz z trybu diagnostycznego naciskajac przycisk ,Voltage regulator tester”. Odtacz przewody
od regulatora napiecia.

5.5.2. Diagnostyka regulatora napiecia
typu P-D, C, SIG, RLO

1. Podtacz regulator napiecia do wyprowadzeh diagnostycznych stanowiska, z wyjatkiem
wyprowadzenia ,B+".

2. Wtacz tryb diagnostyczny regulatorow napiecia za pomoca przycisku ,Voltage regulator tester”.

3. Wybierz napigecie znamionowe badanego regulatora napiecia za pomoca przycisku ,12V".
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4, Podtacz wyprowadzenie diagnostyczne stanowiska ,B+” do odpowiedniego terminala regulatora
napiecia. Przy tym wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna by¢ rowna zadanej wartosci z mozliwym
odchyleniem -0,2 V.

5. Regulatorem ,REGULATION GC” zmieh ustawione napiecie stabilizacji z 13,2 V na 14,5 V.
Zmierzona warto$¢ napiecia stabilizacji powinna zmieniac¢ sie proporcjonalnie do wartosci
zadanej.

6. W przypadku regulatorow napiecia typu P-D nalezy odtaczy¢ przewdd ,ST” od regulatora
napiecia, przy czym wartosc¢ ,,P” powinna wynosic 0. Podtacz przewod ,ST” z powrotem - powinna
byc ustawiona poprzednia wartosc ,P".

7. Niespetnienie jednego z wymagan pkt 4 - 6 wskazuje na niesprawnos¢ regulatora napiecia.

8. Wyjdz z trybu diagnostycznego naciskajac przycisk ,Voltage regulator tester”. Odtacz przewody
od regulatora napiecia.

5.5.3. Diagnostyka regulatora napiecia typu COM

1. Podtacz regulator napiecia do wyprowadzeh diagnostycznych stanowiska, z wyjatkiem
wyprowadzenia ,B+".

2. Wtacz tryb diagnostyczny regulatoréw napiecia za pomoca przycisku ,Voltage regulator tester”.
3. Wybierz napiecie znamionowe badanego regulatora napiecia za pomoca przycisku ,12V.

4, Podtacz wyprowadzenie diagnostyczne stanowiska ,B+” do odpowiedniego terminala regulatora
napiecia.

4. 1. Poczekaj, az stanowisko odczyta dane o regulatorze napiecia, a nastepnie mozesz przystapic
do dalszej diagnostyki.

4, 2. Wartos¢ napiecia stabilizacji powinna by¢ ustawiona na okreslona wartoS¢ z mozliwym
odchyleniem -0,2 V, w komérce ,ERRORS” nie powinno by¢ zadnych wartosci.

5. Regulatorem ,REGULATION GC" zmien ustawione napiecie stabilizacji z 13,2 V na 14,5 V.
Zmierzona wartoS¢ napigcia stabilizacji powinna zmienia¢ si¢ proporcjonalnie do wartosci
zadanej.

6. Odtacz przewéd ,ST” od regulatora napiecia, przy tym w komorce ,,ERRORS” powinna pojawic
sie wartosc ,ME". Podtacz przewod ,ST" z powrotem - wartos¢ ,ME” powinna zniknac.

7. Odtacz przewdd ,FLD” od regulatora napiecia, przy tym w komorce ,,ERRORS” powinna pojawic
sie wartosc ,EL". Podtacz przewod ,FLD” z powrotem - wartosc ,,EL” powinna zniknac.

8. Nie spetnienie jednego z wymagan pkt 4.1 - 7 wskazuje na niesprawnos¢ regulatora napiecia.
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9. Wyjdz z trybu diagnostycznego naciskajac przycisk ,Voltage regulator tester”. Odtacz przewody
od regulatora napiecia.

5.6 Diagnostyka rozrusznika

1. Zainstaluj rozrusznik na platformie roboczej.
2. Zamocuj urzadzenie na platformie roboczej.
3. Przykrec adapter do dodatniej klemy rozrusznika.

4, Podtacz przewdd zasilajacy ,,B -” do obudowy urzadzenia i ztacze sterujace stanowiska ,50” do
wyprowadzenia sterujacego elektromagnesu rozrusznika. Kleme przewodu zasilajacego ,B+"
nalezy umiesScic w taki sposob, aby nie byto kontaktu ze stanowiskiem, aby unikna¢ zwarcia.

5. Wiacz tryb badania rozrusznika przyciskiem ,Alternator & starter tester” i wybierz wymagane
napiecie za pomocag przycisku ,12v” lub ,24V”", w zaleznosSci od charakterystyki testowanego
urzadzenia.

6. Nacisnij przycisk ,,START”, koto zebate sprzegta wyprzedzajacego rozrusznika powinno wysunac
sie do oporu. Po zwolnieniu przycisku ,START” - powrot do pierwotnej pozycji. Powtorz procedure
kilka razy.

8. Podtacz przewod zasilajacy ,,B+” do adaptera na dodatniej klemie rozrusznika.

9. Nacisnij i przytrzymaj przycisk ,START". Silnik rozrusznika powinien sie wtaczy¢. Przy tym wartosc
pobieranego pradu ,AMP, DC” powinna odpowiada¢ danym DTR rozrusznika, a wartoS¢ pradu
przemiennego w obwodzie B+ ,,AMP, AC" nie powinna przekracza¢ 10% wartosci pobieranego
pradu ,AMP, DC".

10. Po zakonczeniu diagnostyki rozrusznika zwolnij przycisk ,START”, a nastepnie nacisnij przycisk
JAlternator & starter tester”. Nastepnie rozrusznik moze by¢ zdemontowany ze stanowiska.

11. Nie spetnienie jednego z wymagan pkt 6 — 9 wskazuje na niesprawnosc regulatora.

6. OBStUGA STANOWISKA

Stanowisko przeznaczone jest na dtugi czas eksploatacji, jednak dla maksymalnego okresu
bezawaryjnej pracy stanowiska nalezy regularnie przeprowadzac jego inspekcje i opisane ponizej
prace profilaktyczne z zalecana czestotliwoscia. Inspekcje i prace profilaktyczne powinny by¢
wykonywane przez wykwalifikowany personel.

Prace profilaktyczne, ktore nalezy wykonywac codziennie:

« Prawidtowa praca silnika (brak nietypowych dzwigkow, wibragji itp.).
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« Zgodnos¢ warunkow Srodowiskowych z dopuszczalnymi warunkami uzytkowania stanowiska
(temperatura, wilgotnosé, itp.).

« Czy napiecie sieciowe miesci sie¢ w dopuszczalnych granicach.

Raz w miesiacu kontroluj stan techniczny akumulatora, monitoruj poziom elektrolitu i tadunek w
akumulatorze.

Poziom elektrolitu powinien znajdowac sie miedzy znakami MIN i MAX natozonymi na
potprzezroczysta obudowe akumulatora. Nie wolno uzywac akumulatora o poziomie elektrolitu
ponizej linii oznaczonej MIN. Jesli na obudowie akumulatora nie ma znakow MIN i MAX lub
obudowa nie jest przezroczysta, poziom elektrolitu powinien znajdowac sie 10-15 mm powyzej
gornej krawedzi separatorow. Jesli akumulator ma wskaznik gestosci i poziomu elektrolitu
(,0czko"), stan akumulatora mozna okresli¢ na podstawie jego koloru:

»0czko” w kolorze zielonym — poziom i gestoSc¢ elektrolitu w normie;
,0czko” w kolorze czarnym - akumulator nalezy natadowacg;
.0czko” w kolorze biatym — poziom elektrolitu ponizej normy.

Poziom natadowania akumulatora powinien byc taki, aby napiecie akumulatora (bez obciazenia)
nie byto nizsze niz 12,5 V (w temperaturze 25 °C odpowiada to poziomowi natadowania 75%). Jesli
konieczne jest natadowanie akumulatora, nalezy zainstalowac sprawny alternator 12 V na
stanowisku i uruchomic go w trybie badania bez obciazenia na czas 10-15 minut.

6. 1. Czyszczenie i codzienna obstuga

Do czyszczenia powierzchni stanowiska nalezy uzywac migkkich chusteczek lub Sciereczek oraz
neutralnych Srodkow czyszczacych. Wyswietlacz nalezy czySci¢ z pomoca specjalnej wtoknistej
Sciereczki i sprayu do czyszczenia ekranow wySwietlaczy. W celu uniknigecia korozji, awarii lub
uszkodzenia stanowiska niedopuszczalne jest stosowanie materiatow Sciernych i
rozpuszczalnikow.
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7. GROWNE USTERKI | METODY ICH USUNIECIA

Ponizej znajduje sig tabela z opisem mozliwych usterek i sposobow ich usuniecia:

Objaw usterki

1. Stanowisko sie nie
witacza

2. Po uruchomieniu
testu stanowisko
emituje sygnat
zabezpieczajacy przed
zwarciem (pisk).

3. Stanowisko dziata, ale
silnik elektryczny nie
uruchamia sie.

4. Wytaczenie automatu
wejsciowego przy
maksymalnym
obciagzeniu stanowiska

Mozliwe przyczyny

Brak napiecia 230V w sieci

Odtaczenie ztacza ATX na
jednostce sterujacej

Wtaczony przycisk ,AWARIA”

Wytaczony trojbiegunowy
automat rozruchowy
stanowiska

Zwarcie stykow ( +)
akumulatora do obudowy

Zwarcie wyprowadzen
(Krokodylkow) ( +)i(-)na
obudowie stanowiska

Awaria oprogramowania
przetwornicy czestotliwosci.

Poluzowanie stykow na klemie
silnika elektrycznego

Odtaczenie kabla krosowego
sterujacego na przetwornicy
czestotliwosci

Nieprawidtowo dobrany
automat wprowadzajacy

Luzne styki na zaciskach
automatu wprowadzajacego

Zalecenia dotyczace usunigcia

Przywracic zasilanie.

Sprawdzi¢ niezawodnos¢
mocowania ztaczy ATX

Wytaczy¢ przycisk ,AWARIA”

Wiaczy¢ automat trojbiegunowy

Rozciggnac wyprowadzenia
(zaizolowac)

Przenies¢ zaciski z obudowy na
izolator

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym.

Dokrecic styki na klemie silnika
elektrycznego

Przywroc niezawodnosc
potaczenia kabla krosowego

Wymieni¢ automat
wprowadzajacy

Dokrecic zaciski
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5. Pod czas pracy
stanowiska stychac obce
odgtosy.

6. Podczas pracy
stanowiska pas sie
Slizga (gwizdze).

7. Pobor pradu nie jest
wyswietlany poprawnie

8. Po wtaczeniu
stanowiska uruchamia
sie trzybiegunowy
automat.

9. Przy wtaczeniu trybow
badania styczniki PMZ
nie s wtaczane

10. Podczas badania
alternatora zaciski
kontaktowe s3 bardzo
gorace (zaciski
krokodylkowe)

Nieprawidtowo zainstalowane
testowane urzadzenie. (Pas
napedowy jest przeciagniety)

tozyska silnika sa zuzyte

tozyska silnika elektrycznego
ulegty awarii

Stycznik (rozrusznik) ulegt
awarii

Pas nie napiety.

Zuzycie pasa.

Brak niezawodnego styku na
ztaczu z czujnikiem pradu
Uszkodzony czujnik pradu

Spalona ptyta pomiarowa

Okablowanie stanowiska jest
uszkodzone

Wewnatrz stanowiska jest duzo
kurzu

Odtaczenie ztgcza ATX w
skrzynce sterowania stanowiska

Uszkodzone okablowanie
elektryczne

Maty punkt kontaktowy

Ponownie zainstalowac
testowane urzadzenie

Skontaktowac sie z serwisem

Wymienic tozyska. (Silnik
elektryczny)

Wymienic stycznik (rozrusznik)

Napiac pas.

Wymienic pas.

Przywrécic kontakt

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym

Oczyscic stanowisko z kurzu

Zablokowac ztacze w skrzynce
sterowania

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym

Uzy¢ adaptera dodatniej klemy
alternatora
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11. Podczas pracy
napiecie paska
(tancucha) pojawia sie
obcy hatas lub nierowna
praca

12. Po nacisnieciu
przyciskow sterowania
napinaniem nic sie nie
odbywa

Zuzyty silnik napinacza
tancucha

Zuzyta koto zebate napinacza
tancucha

Zuzyta Sruba napinajaca pas

Brak smaru na powierzchniach
Slizgowych

Mechanizmy mocno
zanieczyszczone

Nie dziata modut kontroli
napiecia

Nie dziata ptyta sterowania

Odtaczenie ztacza D-SUB
zasilania silnikow od jednostki
sterujacej

Brak styku na ztaczach zasilania
silnikow elektrycznych
napinania

8. UTYLIZACJA

Instrukcja obstugi

Wymienic silnik

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym

Smarowac powierzchnie
Slizgowe

Oczyscic¢ mechanizmy z
zanieczyszczen

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym

Zamocowac ztacze D-SUB

Przywrocic kontakt zasilania
silnikow elektrycznych

W przypadku utylizacji stanowiska obowiazuje europejska dyrektywa 2202/96/EC [WEEE
(dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego)l.

Zuzyte urzadzenia elektroniczne i elektryczne, w tym kable i osprzet, a takze akumulatory i baterie,
powinny by¢ usuwane oddzielnie od odpadow domowych.

W celu utylizacji odpadow nalezy skorzystac z dostepnych systemow zwrotu i odbioru.

Wtasciwa utylizacja starych urzadzen pozwoli uniknac szkod dla Srodowiska i zdrowia

osobistego.
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ZAEACZNIK 1
Terminale przytaczeniowe do alternatorow
T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny yp wadzenie
alternatora .
stanowiska
B+
Bateria (+)
30
A
IG (Ignition) Wejscie wtaczania zaptonu
15 B+
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal do pomiaru
Sense napiecia akumulatora
S Sense
B- .
3 Bateria (-) B-
E (Earth) Ziemia, bateria (-)
Stuzy do podtaczenia lampki kontrolnej, ktora
D+ dostarcza poczatkowe napigcie wzbudzenia i
wskazuje sprawnoS¢ alternatora
[ Indicator Lamp D+
L Illumination
L (Lamp) Wyjscie na lampke wskaznika sprawnosci
61 alternatora
FR (Field Report) Wyjscie do kontroli obcigzenia
alternatora przez jednostke sterujaca silnika
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) jest podobny do ,FR”, ale z
sygnatem odwrotnym
b (Drive) Wejscie sterowania regulatorem z oc
terminalem ,P-D” alternatorow Mitsubishi P/D
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)
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Instrukcja obstugi

T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny yp wadzenie
alternatora .
stanowiska
SIG (Signal) Wejscie urzadzenia kodowego
napiecia
(Digital) Wejscie urzadzenia kodowego SIG
D napiecia w amerykanskim Fordzie, takie samo
jak ,SI1G”
RC (Regulator Control) to samo co ,,SIG”
L(RVC) (Regulated Voltage Control) podobnie do
.S1G”, tylko zakres zmian napiecia RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. Sygnat sterujacy jest podawany do
terminala ,L”
(Communication) Wejscie sterujace C KOREA
C regulatorem napiecia przez jednostke
sterujaca silnika. Koreahskie samochody.
Wejscie sterujace regulatorem napiecia przez C IAPAN GC
c(a) jednostke sterujaca silnika. Japonskie J
samochody.
(Regulated Lead Output) Wejscie sterujace RLO
RLO napiecia stabilizacji regulatora w zakresie
11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) Ogdlne oznaczenie
fizycznego interfejsu sterowania i diagnostyki
coM alternatora. Moga by¢ uzywane protokoty
,BSD” (Bit Serial Device), ,BSS” (bit
Synchronized Signal) lub ,,LIN” (Local com
Interconnect Network)
Bezposrednie wskazanie interfejsu sterowania
LIN i diagnostyki alternatora za pomoca protokotu
LLIN” (Local Interconnect Network)
Stop motor Sterowanie trybem pracy alternatora Va!eo I-STARS
Mode montowanego w samochodach z funkcja
LStart-Stop”
DF
F Wyjscie uzwojenia wirnika. FLD
FLD Potaczenie regulatora z uzwojeniem wirnika
67
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Stanowisko MS002 COM

Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny Typ wadzenie
alternatora .
stanowiska
P Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
S alternatora. Stuzy do okreslania przez ST
STA regulator napiecia stanu wzbudzonego
Stator alternatora
(Wave) Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
W alternatora do podtaczenia obrotomierza w

samochodach z silnikami wysokopreznymi

(Null) Wyprowadzenie punktu srodkowego

N uzwojen stojana. Zwykle stuzy do sterowania
lampka kontrolng sprawnosci alternatora za

pomoca mechanicznego regulatora napiecia

D (Dummy) Pusty, brak podtaczenia, gtownie na
japonskich samochodach

N/C (No connect) Brak podtaczenia
(Load Response Control) Funkcja op6znienia
reakcji regulatora napiecia na zwigekszenie
obcigzenia alternatora. Wynosi od 2.5 do 15
LRC sekund. Po wtaczeniu duzego obcigzenia
(Opcja (Swiatto, wentylator chtodnicy) regulator

ptynnie dodaje napiecie wzbudzenia,

zapewniajac w ten sposob stabilnosc
utrzymania predkosci obrotowej silnika.
Szczegblnie widoczne na biegu jatowym

regulatorow)
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Kontakty

MSG equipment

SIEDZIBA | ZAKEADY PRODUKCY)NE
ul. Biologiczna, 18,
61030, Charkow,
Ukraina

+38 057 728 49 64
+38 063 74519 68
0RO

E-mail: sales@servicems.eu
Website: servicems.eu

PRZEDSTAWICIELSTWO W POLSCE
STS Sp.z o.0.
ul. Modlinska, 209,
Warszawa 03-120

+48 833 1319 70
+48 886 89 30 56
0RO

E-mail: sales@servicems.eu
Website: msgequipment.pl

WSPARCIE TECHNICZNE
+38 067 434 42 94
eL0

E-mail: support@servicems.eu
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PykoBoACTBO NO 3KcnnyaTauuu

BBEAEHUE

Bnarogapum Bac 3a Bbi6op npoaykuuu TM MSG equipment.

HacToswee PyKoBOACTBO MO 3KCMN/yaTauMn COAEPXKMUT CBEAEHNA O Ha3HAYeHUMN, KOMNNeKTauum,
KOHCTPYKLU MU, TEXHUYECKNX XapaKTepuCTmMKax u npasunax akcnayaraumm cteHga MS002 COM.

Mepea ucnonbsosaHuem MS002 COM (manee no TEKCTy CTEHA) BHUMATENbHO MU3yuuTe AaHHOE
PyKoBOACTBO MO 3KcnayaTauuu, npu HeOH6XOAMMOCTM NMPONANUTE CMeuManbHy0 NOAFOTOBKY Ha
npeanpuATUN-U3roToBmTENE CTEHAA.

B cBA3M C NOCTOAHHbLIM YAyUlIEHUEM CTeHAA B KOHCTPYKLUUIO U KOMMAEKTaUMK MOryt 6bITb
BHECEHbl N3BMEHEeHUS, He OTpa)KéHHbIe B JAHHOM pyKOBOACTBE MO 3KCcnnyaTauuu.

1. HASHAYEHUE

CTeHA NpefHa3HaueH A 6bICTPON 1 KaueCTBEHHON ANArHOCTUKN aBTOMO6UNbHbBIX FeHepaTopos,
pefie-perynaTopoB OTAENbHO OT reHepaTopa U ctapTepoB. CTeHA 061aAaeT BbICOKON MOLHOCTbIO,
no3BoNsoLLeli AMAarHOCTUPOBATL arperaThbl B LUMPOKOM AMana3oHe Harpysok. Mpu AnarHocTuke
reHepaTopoB CTEHA UMUTMPYET ero paboTy HA aBTOMO6MIIe, UTO NO3BOMSET BbIABNATL 99% BCeX
BO3MOXXHbIX €r0 NOMOMOK.

CteHa o6nafaer cneayowmmn yHKUUAMN:

- OLleHKa TeXHMUYECKOro COCTOAHUA 1 OMNpefenieHne HeNCNPaBHOro anemeHTa (y3na) reHeparopa
12/24B, nerkoBbix 1 rpy30Bbix aBTOMO6UNEN;

- NpoBepKa paboToCnoco6HOCTM pefie-perynaTopa OTAE/bHO OT reHepaTopa;

- OLLeHKA TEeXHWYECKOro COCTOSHUA CTapTepoB 12/24B nerkosbiX M Fpy30BbiX aBTOMO6UNEN B
peXxume X0/10CTOro XoAa.
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2. TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

OCHOBHbIe
HanpshxeHne nutanus, B 400
Tun nuTaoLWen cetTun Tpexda3Has
MouwHocTb NpuBoAa, KBT 5.5
Fa6aputbl (4xLLxB), mm 550x450x1050
Bec, Kkr 112
Konuuectso nogkntoyaembix AKb 2 OAMHAKOBbLIX NO 12B
Mogenb AKB (He BXxoauT B KOMNAEKT) EmKkocTblo OT 45 0 60 Ay
ABTOMaTnyeckas 3apsaaka AKb N1 na
ABTOMaTu4yeckas 3apsaka AKb N°2 HeTt
HanpsixeHne npoBepsiembix arperaTos, B 12, 24

Nposepka reHepaTopos

Harpy3ka Ha npoBepsiembii 128 0-200

reHeparop, A 24B  0-100

Perynuposka Harpy3ku (0-100%) MnaeHo

060poThl NpMBOAA, 06/MUH 0-3000

PerynupoBka 060poToB npmBoja MnaBHo

Tun nepegaumn (Npmeoa-reHepaTop) PemeHHas KnuHoBas/nonnknnHoBas
Tunbl NpoBepsieMbIX reHepaTopoB COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67

- HanpseHue ctabunusauuu;
- NepeMeHHbIii TOK;

- NOCTOAAHHBIN TOK;

- 060pOTbl NPUBOAA;

[ns COM pene-perynsaTopos:
- MpoTokon;

- CKOpOCTb 06MeHa;

- ID;

- Tun;

- OWwn6KM.

N3mepsaemblie napameTpbl
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lMpoBepka pene-perynaTtopos

Tunbl NnpoBepseMbIxX pene-perynaTopos COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG

- HanpsxeHue ctabunusaumu;

- KoHTponb paboTocnoco6HOCTY Lenu
VHAUKATOPHOM Nnamnbl 3apsaa AKB (D+).
[ns COM pene-perynsaTtopos:

[IpoBepsiemble napameTpbl pene-perynsaropa - poTokon;
- CKOpOCTb 06MeHa;
- ID;
- Tun;
- OWwn6KMN.
3awmTa OT KOPOTKOro 3aMblKaHuUA fa
3BYKOBOW CUFHAN NP1 KOPOTKOM 3aMblKaHWM fa
MNpoBepka crapTepos
MolLHOCTb NpoBepsAembIX CTapTepoB, KBT [lo 6
- HanpsxeHue;
N3mepsemble napameTpbl - MNepemeHHbIN TOK;

- NOCTOAAHHBIN TOK.

3. KOMNJIEKTAUNA

B KOMNNeKT NocTaBKM AMArHOCTUUYECKOro CTeHAA BXOAUT:

HaumeHoBaHue Kon-Bo, wr.
CteHa MSG MS002 COM 1
MS0109 - KoMMIeKT NpoBOAOB 1
ApanTtep naCOBOW KNemMMbl reHepaTopa 2
MS0114 - MnaBkui npegoxpaHutens (Tun 22x58MM, TOK 100A) 1
HoXKun cTeHga 4
Kntou pBepen cteHaa 2
Po3eTka 400B 1
PykoBoACTBO Mo 3kcnnyaTauuu (kaptouka ¢ QR Kogom) 1
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4. ONUCAHUE CTEHAA

CTeH/, COCTOUT M3 CNeAyIoLLmMX OCHOBHbIX yacten (puc. 1):

__4

PUCYHOK 1. OCHOBHbI€e 3NIeMeHTbI CTEeHAQ

1- Cunosble npoBoAa.

2 - Pabouasa nnowaaka.

3 - laHenb ynpasneHus.

4 - [lBepb And AOCTyNa K CUNOBOW YacTy CTEHAA.

5 - [1Bepb And AOCTYyNa K aKKyMynATOPHOMY OTAENEHUIO.

6 — Perynupyemblie no BbICOTE HOXKU.
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PaboTa C ANarHocTupyembimM arperaTtom ocyLecTBseTca Ha pabouen nnowaake (puc.2), kotopas
BK/IOUAET:

PucyHok 2 - Pa6ouas nnowaaka creHaa

1- Lenb hukcaumm arperaTta.
2 - PeMHU NpuBOAa reHepaTopa, KNMHOBOW 1 NONUKINHOBOM.
3 - 3aWNUTHbIN KOXYX. [pX NOAHATOM 3aLUTHOM KOXYXe NMPoLecc AMarHoCTUKN 6/10KupyeTCs.

MynbT ynpasneHus (puc. 3), COAEPXKUT CeaytoLine 0CHOBHbIE 3/IeMEHTbI:
1 - lucnnen — BbIBOA ANArHOCTUYECKUX JaHHbIX.

2 - [laHenb ynpaBneHus, COAEePXUT cneayowme KHOMKK:
«Altenator & starter tester» — Bxoa/BbIX0/ B PeX1UM NPOBEPKMN reHepaTopoB 1 CTapTEPOB.
«Voltage regulator tester» — BXoA/BbIX0f B PEXMM NPOBEPKN pene-perynatopa.
«12V»/ «24V» — BbI6OP HOMUHANBHOMO HAMPAXEHWUA 4UArHOCTUPYeMOoro arperara.
«P=-D», «C», «RLO», «SIG», «COM>» — BbI60OpP TMNA AMATHOCTUPYEMOrO reHepaTopa.
«F/67» — pexxum NpoBepKU reHepaTopa, KOTOpPbIl He NMeeT BCTPOEHHOTO pene-perynatopa.
«Tighten chain»/«Chain release» - ynpaBneHue 3atskkoii/ocnabneHvem uenu ukcauum
arperara.
«Tighten belt»/«Belt release» - ynpasneHue 3ataxkoi/ocnabneHnem pemHa MNpUBOAA
reHeparopa.
«START» — BK/loueHe /BbiK/loUeHMEe Knemmbl 50 Ans 3anycka ctapTepa.
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PucyHok 3 - MynbT ynpaBneHnsa CTeHA0M

3 - lnarHocTnyecKkne BbIBOAbI ANA NMOAKMIOYEHUSA K TEepMUHANam pene-perynaropa:
«B+» — nogknoyaeTca K TepmuHanam: knemma 30, «B+», «IG», «S», «AS», «BVS», «A», «15»;
«FLD» - BblBOAbI MpefHa3HayeHbl ANA NOAKIOYEHUA LIETOK pene-perynatopa B pexume
NpoBepKY pene-perynatopa nnm COOTBETCTBYIOLWUX UM TepMUHaNoB: «DF», «F», «FLD».
«B-» — MuHyc (macca, knemma 31);
«D+» - BXO[ KOHTPOMbHOW namnbl pene-perynstopa. MpefHa3HaueH AN MNOAKMOUYEHUS
TepMunHanoB pene-perynartopa: «D+», «L», «IL», «61».
«ST» — BbIXOA AN MOAKIOUEHMSA K CTATOPHbIM BbIBOAAM (TepmMuHanam) pene-perynaropa: «P»,
«S», «STA», «Stator».
«GC» — BbIBOA NOAK/IOYAETCA K TepMUHANY yrnpasneHua pene-perynatopa: «COM», «SIG», n
T.0.
«FR» — KOHTPO/b HAarpy3Ku Ha reHepartop, nofakntoyaerca K: «FR», «DFM», «M».
«50» — BbIBOJ, MOAK/MOYAETCA K Knemme 50 ctaptepa.

4 - KHonka «EMERGENCY STOP» - aBapuiiHOe OTKIOUEHME 3NEKTPONUTaHUA CTEHAA.

5 - KHonka «OFF/ON» - oTKnoueHue/BKNOUeHUe nNuUTaHMA cTeHaa. Ecnm HaaTa KHOMKa
«EMERGENCY STOP», kHonKa «OFF/ON» He aenctsyerT.
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6 — NHauKaTop pa6oTbl KOHTPOMbHOW NAMMbI.

7 - Peryndartopbl:
«REGULATION GC» — ycTaHOBKA BbIXOAHOrO HanpshkeHWs reHepartopa. Mcnonb3yetcs npu
MOAKNIOYEHMN reHepaTopa K pasbémy «GC».

«ELECTRICAL LOAD» — yCTaHOBKA YPOBHS 3M1€KTPUUECKON HArpy3Ku reHepatopa (umutupyet
aBTOMOGUNbHbIE MOTPE6MTENN). MPU HAXATUM NMPOMCXOANT MNABHOE OTK/IOUEHNE HArpy3Ku
[0 HYNIeBOr0 YPOBHSA.

«ROTATION SPEED» - ynpaBneHune 060poTamy U HanpaBfeHWeM BpalieHus npusoga. Mpu
Ha)kaTum NpuBOA OCTaHABNMNBAETCS.

4.1. laHHble oTo6pa)kaemble Ha aucnnee

WHdopmauns, oTobpakaemas Ha 3KpaHe CTeHAa MpW AWArHOCTUKe reHepaTopa/pene-
perynatopa tuna: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (cm. puc.4 - 8):

«VOLTAGE, DC» - BenMuMHa  HanNpshkeHUs  reHepauuu, KoTopyw  obecneumBaer
reHepaTop/perynarop.

«DFM, %» - cKBaxHOCTb LUWM curHana nonydeHHoe no KaHany FR (cTeneHb BKOUEHHOro
COCTOAAHNSA 06MOTKU poTOpPa)

«AMP, DC» — ANl reHepaTopa 3T0 Harpy3Ka; Ans pene-perynatopa - BeNMUMHA TOKA, NoAaBaemas
Ha O06MOTKY BO36yXaeHWs poTopa, ANs CTapTepa BeAuUMHA NOTPebnsemoro TOKa
3NeKTpofBUraTenem cTapTepa.

«AMP, AC» — BENIMYMHA BbIJABAEMOTO reHEPATOPOM NepPemMeHHOro TOKa, NyNbCaLuii.
«TACHOMETER» — uyncno o60poToB npueoja.
«D» — BEMYMHA HAMPSHXKEHUS reHepaLm, 3aAaBaemas CTEHAOM.

«P» — cTeneHb BKIKOUEHHOI0 COCTOSIHUSE 0BMOTKI poTopa.
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VOLTAGE, DC

10

VOLTAGE, DC

120

DFM, % DFM, %

AMP, DC AMP, DC

TACHOMETER

0

reHepatop/craprep pene-perynsatop

PUCYHOK 4 - JKpaH CTeHAA Npy AUArHoCcTuKe reHepaTopa/pene-perynsaropa
TMNa Lamp wnu ctaptepa

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 12.0

AMP, DC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTop

PucyHoOK 5 — 3KpaH cTeHAa npu AUarHocTuke
reHepartopa/ pene-perynstopa tuna P-D
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 120

C DFM, % DFM, %

AMP, AC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynstop

PUCYHOK 6 — KpaH CTeHAa Npyu ANArHocTuke
reHepaTtopa/ pene-perynsaTtopa tuna C

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 120

SIG DFM, % SIG DFM, %

AMP, DC AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTtop

PUCYHOK 7 — DKpaH CTeHAA NPV ANArHOCTUKe
reHepatopa/ pene-perynaropa tTuna SIG
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 120

RLO DFM, % RLO DFM, %

AMP, DC AMP, DC
AMP, AC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynatop

PUCYHOK 8. IKpaH cTeHaa npu ANarHocTmke
reHeparopa/ pene-perynstopa tuna RLO

NHopmauus, oTobpaxaemasa Ha 3KpaHe [N reHepaTopoB U pene-perynatopos Tuna COM
(puc. 9):

PROTOCOL PROTOCOL

VOLTAGE,DC|  com VOLTAGE, DC

10

AMP, DC DFM, % DFM, %

AMP, AC IDJTYPE ID/TYPE

reHeparop pene-perynatop

PncyHOK 9. 3KpaH cTeHAa Npyn ANarHocTuke
reHepaTtopoB/pene-perynsatopos Tuna COM

68



Pycckui

PykoBoACTBO NO 3KcnnyaTauuu

«PROTOCOL» — Bepcusi npoTokona.

«VOLTAGE, DC» - BefinuMHa HanpsKeHUa reHepaLuu, KOTopyto obecneunBsaert reHepatop/ pene-
perynaTop.

«AMP, DC» — ans reHepaTopa 3TO Harpy3Ka; Ana pene-perynatopa - BennynHa Toka, nogasaemas
Ha 06MOTKY BO36YXaeHus poTopa.

«AMP, AC» - BeNMUYMHA BblJaBAEMOro reHepaTopoM NepemMeHHOro TokKa.
«TACHOMETER» — uncno o60poToB npuBoja.

«BAUD» — cKOpPOCTb 06MeHa AAHHbIMU C pene-perynsaTopom.

«COM» - BennunHa HanpsXXeHns reHepawmm, 3aaBaemas CTeHI0M.
«DFM, %» — cTeneHb BKMNIOYEHHOI0 COCTOSIHNA 0B6MOTKM poTopa.

«ID/TYPE» - uaeHTU(UKALMOHHbII HOMep pene-perynatopa. o AaHHoMy Homepy 3bY
aBTOMO6UNSA CNOCO6EH ONpesennTb Kakol reHepaTop YyCTaHOBNEH.
«ERRORS» — nHamkatop owmnb60K pene-perynatopa. BoamoxHbl cnegyiowme owmoKu:

EL (electrical) - anekTpnueckas HeNCNpaBHOCTb;

ME (mechanical) - MexaHnueckas HencnpaBHOCTb;

TH (thermal) - neperpes.

5. UCMOJ/1Ib3OBAHUE MO HASHAYEHUIO

1. icnonb3yiiTe CTeH[ TONbKO Mo NpAMOMY Ha3HaueHuio (cm. pasgen 1).

2. OTKNyYaiTe nuTaHMe C MOMOLLbI aBapuinHOro Bbiknouatens (nos.4 puc.3) TONbKO npw
Heo6X0AMMOCTY SKCTPEHHOMO OTK/IOUEHUA NUTAHMA CTeHa.

3. Bo u36exaHue MOBPEXAEHUS UMW BbiXxoAa CTeHAA M3 CTPOSA He JONYCKAeTCs BHeCeHue
W3MEHEHUI CTEHAA MO CBOEMY YCMOTpPeHuto. CTeHA He MOXeT 6biTb U3MEHEH KemM-nn6o, Kpome
ouunanbHOro NPon3BOANTENS.

4. B cnyyae BO3HWKHOBEHUA c6oeB B pa60Te CTeHAa cnefyeTt nNpekpaTtutb ,qaanel?mJyro ero
3KCnnyaTtayuto n O6paTI/ITbC$I Ha npeanpunaTmne-n3rotosuTesib UIN K TOProsomy npencraButento.

N3roToBuUTeNb He HeCeT OTBETCTBEHHOCTM 3a Nw6oi yuwepb unu Bpen 340pPOBbI0 Miofden,
NofyyeHHbI BCNeacTBUe HecobnoaeHMa TpeboBaHNUin JAaHHOTO PYKOBOACTBA MO 3KCNAyaTauum.
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5.1. YKasaHusa no TexHuKe 6e30nacHoCTH

1. K paboTe c cTeHAOM JonycKaloTcsa cneunanbHo o6yyeHHble 1L, NoNyYnBLINe NPaBo paboTbl
Ha CTeHAAxX omnpefeNeHHbIX TUMOB W NpoweAwne WHCTPYKTaX Mo 6e30MacHbIM Mpuemam u
meToAam paboTbl.

2. BbIXOA 13 pexuma AnarHocTukn obsa3aTenieH Npu cMeHe/CHATUM UCMbITYeMOro arperara.

3. Mpu ycTaHOBKe arperaTa Ha CTEHA W MOCNefylLEeM ero CHATUM NPOSBASATE MOBbIEHHYIO
OCTOPOXHOCTb ANS NPefOoTBPALLEHUS MOBPEXAEHUS PYK.

4. 3anpelLaeTcsa OCTaBAsATb HA CTeHAe arperartbl C 3anyLLeHHbIM NPUBOAOM 6e3 npucmoTpa.

5. BolkntoueHune cTeHaa kHonkon «ON/OFF» o06si3aTeNibHO B Ciydyae NpekpalieHns nopadm Toka,
NPV YNCTKE U 06CNYXXNBAHMM CTEHA, U B aBaPUMHbIX CUTYaLUAX.

6. Pabouee MeCTO AO/MKHO BCerga CoAepXaTtbCA B UMCTOTE, XOPOLIO OCBEeWaTbCcd U UMeTb
[10CTaTOYHO CBOGOAHOIO MecTa.

7. 3anpelaeTcs 3KCnayaTauus CTeHAa B HEUCNPABHOM COCTOSIHUM U MPU He MOAKMIOUYEHHOM K
3a3em/ieHuto.

8. 3anpeLlaeTcs OTKpbIBaTb ABEPb A5 AOCTYNA K CUNOBOW YaCTU CTEHAA, €CNUN CTEHA NOAKTIOUEH
K nuTaroLwen cetn 400B.

5.2. MOHTaX CTeHAA U NOAroTOBKa K paboTe

CTeHA MOCTaBNAETCA YNaKoBaHHbIM. Mocne pacnakoBKW M3aenus Heo6xoammo y6eanuTbcs B TOM,
YTO CTEH/ LeNl U He UMeeT HUKAKUX MOBPEeXAeHUiA. YNaKOBOUHblIe MaTepuasnbl NOALAITCA MONHON
yTuAMU3aLum, cobnpaiite nx B COOTBETCTBYIOLLMX 30HAX ANA pasnenbHoro cbopa 0TX0A0B.

CTeHp, yCTaHaBNnBaeTCA Ha POBHOM nony, npu HEo6X0AMMOCTI KOMMNEeHcauum HepOBHOCTEI;I
NOBEPXHOCTU MOXXHO OTperynnpoBaTb HOXKKW CTeHA4a No BbiCOTe.

CTeH coxpaHsieT paboTocnoco6HOCTb Npy Temnepatype oT +10 °C go +40 °C 1 OTHOCUTENbHOW
BNAXXHOCTU Bo3ayxa o1 10 fo 90 %.

Mpu ycTaHOBKe CTeHAA o6ecneubTe MUHUMANbHbIA 3a30p 0.5M OT NpaBoOii CTOPOHbI CTEHAA ANA
cBO6OAHON LUPKYNSALUN BO3AYXA.
Mepep aKkcnnyaTauneit cTeHaa He06X0A4MMO MOAKIHOUUTD:

- aKkkymynatopHyio 6aTapeto (AKB) 12B k knemmam «Battery 1» B aKKyMynsTOPHOM OTCeke
(nos. 5 puc. 1). Npu HEO6XOAMMOCTM ANArHOCTMPOBATb reHepaTopbl/cTapTepbl 24B HeobxoanMoO
noaknounTb 2-10 AKB K knemmam «Battery 2»;

- 3/1eKTpuyeckyo cetb 400B.

A NPEAVNPEXXAEHUE! [AnAa AnarHOCTUKW pene-perynsaTopoB HanpsikeHusa 24B paoctaTouyHo
noAKMIYUTbL OAHY 6aTapelo K knemmam «Battery 1».
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5.3 InarHoCTuKa reHepartopa

5.3.1. YCTaHOBKa U nogKnyeHue

Onsa I'IpaBVII'IbHOI;I OUEHKN TeXHUYeCKOro CoCtoaHua reHepartopa Tpe6yeTcr—| npaBunbHoe ero
noagKnwyeHue K AnarHoCTtnyeCKum BbisBogam CcteHaa.

1. Mo opurMHanbHOMy HOMepy reHepaTopa, KOTOpbIN Yalle BCEro pacrnosioXeH Ha Kopnyce uiau
3afiHel KpbllKe, HEO6XOAMMO MPOBECTU MOUCK MHopMauum 06 0603HAYEHUN TEPMUHANOB B
pa3béme reHepaTopa B MHTEpHeT.

Ha puc. 10, B KauecTBe npumepa, NpuBeAeHa CXema MNOAKMUYEHUs reHepatopa Mitsubishi
MD375853.

GSLF

PucyHok 10. FeHepaTop Mitsubishi MD375853 1 0603HaueHne TepMUHANOB B pa3béme

Mo TepMuHanam B pa3béme Ha puc. 10 cHayana onpegensieM TUM reHepaTopa, WCNoJNb3ys
npunoxexve 1. B faHHom cnyyae TepmuHan G onpegensieT TUN redHeparopa Kak «C». flanee no
NpunoXeHuto 1 onpefensem K Kakum BblBOfaM CTeHAA HYXHO NOAKMIOYUTb reHepartop, cxema
MoAKMIoYeHNs NpusBeeHa B Tabnuue 1.

Ta6nuua 1- MopknioueHne reHepatopa Mitsubishi MD375853 k creHpy

TepmuHan B o
o JAnarHoCTuyecKum
pa3beme
BbIBOJ, CTEHAA
reHeparopa
G GC
S B+
L D+
F FR
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B KauecTBe Npumepa paccMOTPUM MOAKMOUEHUe reHepaTopa Toyota 2706020230 (puc. 11).

S DFM
M
IG L

PucyHok 11. FeHepaTtop Toyota 2706020230 u 0603HaueHne TEPMUHANOB B pa3béme

Mo TepmuHanam B pas3béme Ha puc. 11 cHayana onpegensem TUM reHepaTopa, WCMONb3ys
npunoxexue 1. B gaHHOM ciyyae TepmuHan L onpeaenseT Tun reHepatopa Kak L/ D+ (namnosbii).
[lanee no npunoxexuio 1 onpeaensem K KAKUM BbIBOAAM CTEHAA HY)XXHO MOAK/IOUUTL FreHepaTop,
cXema NoAkoUeHns npueeaeHa B Tabnuue 2.

Ta6nuua 2 - MoaknioueHne reHepatopa Toyota 2706020230

TepmuHan B .
. AnarHocTuueckumn
pasbeme
BbIBOJ, CTEHAA
reHeparopa
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR

2. YcTaHOBMTe arperat Ha pa6ouyto nnowagky. LUKMB [JOMKEH HaxXxoguTbCs napanfienbHo
NCMOJb3yeMOMY PEMHIO.

3. 3achmKcupyiiTe arperaT Ha pabouen nnowanke, Ans 3Toro:
3.1. OTNycTUTe Lenb Ha HEOBXOAUMYIO LNINHY, HAaXaB KHoMNKy «Chain release».

3.2. 3alenkHUTe Lenb 3a BbICTYN pabouen NAOWAAKM U HAXmuUTe KHOMKy «Tighten chainy.
3aTsKKa OTK/TIOUNTCA aBTOMaTNYECKMN.

4, YCTaHOBUTE peMeHb Ha WKMB reHepaTtopa.

4.1. MopanTe peMmeHb Ha HEOBXOAVMYIO ANTMHY, HAXXaB KHoMKy «Belt release». OfeHbTe pemeHb Ha
WKWNB reHepaTopa n Haxmute KHonky «Tighten belt».
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4.2, 3aTArBaemMm pemeHb [0 MOMEHTa, MOKa HaTsKeHue He 6yaeT NpPUGAM3UTENBHO
COOTBETCTBOBATb HATAXKEHWIO HA aBTomobune. HaTsxeHne peMHsa onpeaenseTcs Cy6beKTUBHO.
OCTaHOBKA HaTSHXKEHWS PEMHS OCYLLEeCTBNAETCS NOBTOPHbIM HaXaTuem KHonku «Tighten belt».

5. HakpyTuTe agantep Ha NaoCOBOIO KIEMMY reHepartopa.

6. MoakniounTe CUNOBOMN NpoBog «B-» Ha Kopnyc arperaTa, 3aTem MOAKMOUMTE CUIOBOA NPOBOA
«B+» K ajlanTepy Ha N/COBOI Knemme reHepaTopa.

5.3.2. InarHocTuka

1. BkniounTte KHOMKy «Alternator & starter tester» n BbiGepeTe Heo6xofumoe HanpskeHue
KHOMKOM «12B» [ «24B», B 3aBUCUMOCTN OT XapaKTePUCTUK NMPOBEPSEMOro reHepaTopa.

A MPEAVNPEXXAEHUE! Mpwu BKnioueHnn KHONKU «lMpoBepKa reHepaTopa crapTepa» CTeHpA,
nepengeT B peXXum NpoBepKu reHepaTopos Tuna Lamp.

2. MoaknounTe AnarHoctTuyeckne BbIBOAbI cTeHda (no3.3 puc.3) K TepMuHanam B pasbéme
reHeparopa.

3. Ha naHenu ynpaBneHus BbibepeTe COOTBETCTBYIOLWMIA TUM reHepaTopa.

3.1 Ecnu gnarHocTupyemblii reHepatop umeeT Tun COM — foxautecb onpeaenexHne cteHaom 1D
n TYPE reHepatopa.

3.2. Ecnn B reHepaTope ecTb TepmuHan: «L», «D+», «I», «IL», «61», TO AOMKEH 3aropeTbcs
VHANKATOP KOHTPOMbHOW namnsl.

3.3. Ecnu gmnarHoctupyembin reHepatop umeeT Tun COM, To Bo3fe uHAMKatopa «ERRORS»
JOMKHO NOABUNCS COO0bBLEHNE 06 MEXaHUUYECKON HencnpaBHOCTU «MECY.

4. BpauweHuem pyukn «ROTATION SPEED» Bneso unu Bnpaso, B 3aBUCUMOCTU OT HanpasfieHuUA
BpaleHna reHepaTtopa (Kak npaBusio, Bce reHepaTopbl BPaWaTCsa BeBO). YCTAHOBUTE CKOPOCTb
BpalleHuna B npeaenax ot 100 Ao 150 06/mMuH.

A MPEAYNPEXXAEHUE! Mpu Hanuuum B reHepaTope 06roHHoI MydTbl BHUMATENbHO CnepuTe 3a
BbI6OPOM HanpasneHNsA BPalLeHNA.

4. Bu3yanbHO oOLeHWUTE: HOPManbHO NU BPALLAETCA reHepaTop, AO/MKHbI OTCYTCTBOBATb
BMGpaLun reHepatopa. [lpu HaNUuUM LWYMOB, CBUAETENbCTBYIOWNX O MeXaHWUUYeCKon
HeWUCNpPaBHOCTY CrefyeT NPeKpaTUTb ANArHOCTUKY.

5. MpoBeauTe NpoBepKy Npu KakMx 060poTax NPONCXOANT Hauano reHepauum, ans 3Toro:

5.1. BpaweHunem pyukn «REGULATION GC» ycTaHOBUTE 3HaueHue Hanps)keuus 14,5B gna 12B
reHepatopos 1 29B ana 24B reHepaTopos.

73



Pycckuid

]
Crenpg MS002 COM

5.2. BpaweHuem pyuku «ROTATION SPEED» nnaBHO MmoBblwanTe 060poTbl 4O TOFO MOMEHTA,
KOrga BbIXOAHOE HanpsHKeHue W3 reHepaTopa CTaHeT paBHbIM 33A4aHHOMY. BOMbLWWHCTBO
MCNpaBHbIX FeHEpPAaTOPOB HaAuWHAaT reHepauuto c 700-850 o6/muH npueoaa. HekoTopble
reHepatopbl Tuna «COM» HauMHAOT reHepaLumio Npu ob6opoTax 6onee 1200, TaKXkKe CyWeCTBYIOT
reHepatopbl ¢ yHkumeit LRC (Load Response Control) y KOTOpPbIX NPOUCXOANUT BPeMeHHas
331ePXKKa B U3MEHEHUMN BbIXOLHOIO HAaNpPsXKeHus.

53. [Ans reHepatopoB Tuna «Lamp» BenuMuuHa HaNpsHXKeHWs cTabunmsauum [OMKHA
yCTaHOBUTbCA B npegenax ot 14 go 14,8 B pna 12B reHepaTtopos, oT 28 fo 29,8 B ana 24B
reHepaTopos.

5.4, Ecnu B reHepatope NpeaycMOTPeH WHAMKATOP KOHTPONbHOM NaMMbl, TO OH AOMKEH
NoracHyTb.

5.5. ECAN AMArHOCTUpYyeMblii reHepaTop OTHOCMTCA K Tuny «COM», TO AO/HKHA UCUYE3HYTb
MexaHuyeckas olwmbKa.

6. OLeHuTe paboTy perynatopa HanpsxeHus reHepaTopa, ANs 3TOro:

6.1. BpaweHnem pyuku «ROTATION SPEED» yctaHOBUTE o060poTbl B npegenax 1500 -
2000 06/MuH.

6.2*. BpaweHuem pydykn «REGULATION GC» nnaBHO M3MeHWUTe BbIXOAHOE HaNpsHKeHUs
reHepatopa B npegenax ot 13 go 15 B, namepsiemoe HarnpsHXeHne [AO/MKHO U3MEHATbCA
NPOMOPLNOHANbHO 3aAaHHOMY.

*[InA reHepaTopoB TMNa «Lamp» 6e3 ynpaBneHWs HanpsHKeHNEM JaHHbIN NYHKT BbINOMHATb He
HY)XXHO.

7. OueHuTe paboTy reHepaTopa nog HarpysKoi, 4ns 3Toro:

7.1. BpaweHuem pyuku «ROTATION SPEED» yctaHOoBUTe 060poTbl B npegenax 2500 - 3000
06/MuH.

7.2. BpauweHuem pyuku «ELECTRICAL LOAD» nnaBHO MOBbIWAWTE Harpy3Ky Ha reHepartop. [ns
06bEKTNBHOW OLLEHKN COCTOAHUSA reHepaTopa 4OCTAaTOYHO Harpy3ku cunoi Toka B 50-70 A. Mpwu
3TOM 3HAuyeHue BbIXOAHOI0 HaMpsHXEeHUs [O/MKHO OCTaBaTbCA MOCTOAHHbIM, @ 3HauyeHue
nepemeHHOro Toka B uenu B+ «l, AC» He AOMKHO npeBblwaTb 10% OT 3HAUEHMs 3aAaHHON
Harpysku (Hanpumep, Npm Harpyske 50A BennumHa «l, AC» He 4OMKHA NpeBblwaTh 5A).

8. Mo 3aBepLIeHNt0 ANAarHOCTUKM reHepaTtopa c6pocbTe HArpy3Ky Ha reHepatop M OCTaHOBUTE
npuBog KpaTkumu Haxxatuamum Ha perynsatopbl «ELECTRICAL LOAD» n «ROTATION SPEED». 3atem
HaXxmuTe KHOMKy «Alternator & starter tester», mocne 3Toro reHepaToOp MOXHO AEMOHTMPOBATb
€O CTeHfa.
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5.4. lnarHoCcTuKa reHepaTtopa, KOTOpbIU
He UMeeT BCTPOEHHOro pene-perynaropa

JnarHocTnka reHepaTopoB, KOTOPbIA He UMeeT BCTPOEHHOrO pene-perynsaTopa npou3BOAUTHCA
aHanornuHo npoeepke reHepatopa (cM. pasgen 5.3) C HEKOTOPbIMM OTIMUUAMN:

1) Heo6Xx04MMO NOAKMIOUMTL TEPMUHAN FeHepaTopa, KOTopbli 06bIuHO 0603Hauaetcs: DF, F, FLD,
67, K pasbémy cteHaa GC (puc. 3).

2) BbibpaTb pexxum nposepku F/67.

A NMPEAVNPEXAEHVE! ®yukuua F/67 nosBonseT npoBepsATb TONbKO reHepaTopbl 12B u
OTHOCAWMECA K TUNY pasmbikaHusa B-circuit, T.e. reHepaTopbl y KOTOpPbIX OfHA U3 LETOK
perynsaTopa HanpshKeHusi NOCTOSAHHO NOAKNIOYEHA Ha B-, a ynpaBneHue 06MoTKOI BO36y)aeHus
BbINOMHAETCA NO WeTKe, NOAKNIOUEHHON K B+,

5.5. IMarHOCTUKa pene-perynaropa

Mo opurmMHanbHOMy HOMepY pene-perynatopa npoBeauTe NOMCK MHopmauumn 06 o603HaueHumn
TEPMWHANOB B CETU MHTEPHET. [ONOMHUTENbHO MOXHO BOCMONb30BaTbCs WHOPMaLuen u3
NPUNOXeHUs 3, rAe yKa3aHo NOAKNIOYEHNE Hanbonee pacnpoCcTpaHEHHbIX penie-perynsaTopos. Mo
TEepMUHanam B pasbeme pene-perynatopa m nHhopmauum B NpunoXeHnn 1 onpeaensiem ero Tun.

A NPEAVNPEXXAEHUE! Pexum AnMarHoCTUKN AOMKEH COOTBETCTBOBaTb TUNY MpPOBEpsiemoro
pene-perynsarTopa.

5.5.1. lnarHocTtuka pene-peryndaropa tuna Lamp
1. MogknouuTe pene-perynatop K AunarHoctnyeCckum BbiBogdam CTeHaa, Kpome BbiBOAA «B+»,

2. BKnouuTe pexxum AnarHoCTMKN pene-perynaTopoB HanpshkeHns kHonkown «Voltage regulator
tester». [inf AMarHoCTWKM NamnoBbIX PErynsaTopoB He TpebyeTca BbI6MpPaTb KaKoN-Nnbo pexunm
T.K. KOHTpONbHaa namna D+ paboTaeT B NI06OM pexume.

3. BoibepeTe HOMMHaNbHOE HAMps)XXeHUe AMArHOCTUPYEMOro pene-perynaropa KHOMKOM «12V»
Nnn «24\V».

4. MopKnounTe K COOTBETCTBYIOLWEMY TEePMUHANY pene-perynstopa AUArHoCTUUECKUn BbIBOSA
cTeHAa «B+». Mpu 3TOM BENMUNHA HaNPsHKeHNA CTabunu3aunm 4omKHa YCTaHOBMTLCA B Nnpegenax
oT 14 po 14,8B ana 12B pene-perynatopos, oT 28 A0 29,8 B ana 24B pene-perynatopos 1 A0/KHA
COOTBETCTBOBATb €ro XapakTepuctuke.
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5. OTKnounTe NpoBOA «ST» OT pene-perynaTopa npu 3TOM WHAUKATOP PaboTbl KOHTPOMbHOW
namnbl (N03.6 puc.3) go/mKeH 3aropeTbca. Mogknounte nposof «ST» 06paTHO — WUHAWKATOP
pa6oTbl KOHTPONbHOW NAaMMbl JOJKEH NOFACHYTb.

6. He BbINoNHEHMe OQHOMO M3 TPE6OBAHMUM M.N. 4 — 5 CBUAETENbCTBYET O HEUCTIPABHOCTY pefne-
perynsrtopa.

7. BbiigeTe U3 pexuma AUATHOCTUKM HaxXaTMeM Ha KHomky «Voltage regulator tester».
OTcoeaAnHuTe NpoBoJa OT pene-perynaTopa.

5.5.2. lnarHoCTuKa pene-perynsaropa
TMna P-D, C, SIG, RLO
1. MoAKnounTe pene-perynatop K AMarHOCTUUYECKMM BbIBOAAM CTEHAA, KPOME BbIBOAA «B+».
2. BKNounTe pexum AUarHoCcTukn pene-perynatopos kHonkon «Voltage regulator tester».
3. BoibepeTe HOMUHaNbHOE HamnpsXXeHre AMarHOCTUPYEMOTro pesie-perynsitopa KHONKom «12V».,

4. MopknunTe K COOTBETCTBYIOLEMY TepMUHANy pene-perynaropa ﬂMaFHOCTMLIeCKMIZ BbiBOA
cTeHpa «B+». Mpu 3TOM BenuMumMHa HanpsKeHus CTabunusauum [onxHa YCTaHOBUTbCA paBHOEe
3ajaHHOMY 3HAY€HWUIO0 C BO3MOXHbIM OTK/TOHEHNEM -0,2B.

5. Perynatopom «REGULATION GC» nameHuTe 3afaBaemoe HanpsxeHue ctabunumsaumum ot 13,2 go
15B. 3mepeHHOe 3HaueHne HanpsXXeHUs cTabunnsaumm 4OMKHO N3MEHATLCSA NPONOPLMOHANbHO
3ajlaBaemomy.

6. ina pene-perynatopos Tuna P-D oTknwouute nposBof «ST» OT pene-perynatropa npu 3Tom
3HaueHne «P» pomkHO cTaTb paBHO 0. Mopkniouute nposog «ST» 06paTHO — AOMKHO
YCTAaHOBUTbLCA NpexHee 3HaveHune «P».

7. He BbINONHEHUe OAHOrO M3 Tpe6oBaHUMN N.MN. 4 — 6 CBUAETENbCTBYET O HEUCMPABHOCTMN pene-
perynatopa.

8. Bbingete M3 pexuma AMATHOCTUKM HaxaTWem Ha KHonky «Voltage regulator tester».
OTcoeanHnTe NpoBOAA OT pene-perynaropa.

5.5.3. iInarHocTuka pene-perynatopa tuna COM

1. MoaknounTe pene-perynaTop K ANarHOCTMUECKMM BbIBOAAM CTEHAA, KpOMe BbiBoAaA «B+».

2. BknounTe pexum AnarHoCTMKN pene-perynsaTopoB HanpshkeHns kHonkown «Voltage regulator
tester».

3. Boi6epeTe HOMUHANbHOE HaNpsKeHWe ANarHoCTUPyemMoro pene-perynsatopa KHomkom «12V».

76



Pycckui

PykoBoACTBO NO 3KcnnyaTauuu

4. MopKnounTe K COOTBETCTBYIOLEMY TepMUHANY pene-perynatopa AUArHoCTMUeckuin BbiBOA
cTeHaa «B+».

4.1. OXAMTECb CUNTBIBAHNA CTEHAOM AAHHbIX O pene-perynatope, 3aTeM MOXHO MPUCTynaTb K
NanbHenwen anarHocTuke.

4.2. BennunHa HanpsxeHusa ctabunmsaumm JOMKHA YCTAaHOBUTbCA paBHas 3afaHHOMY 3HAUeHUI0
C BO3MOXHbIM OTKNOHeHuem -0,2B u auerike «kERRORS» HUKAKMX 3HAUEHUN ObITb HE [O/MKHO.

5. Perynatopom «REGULATION GC» n3ameHuUTe 334aBaemoe HanpsxxeHue ctabunusauuu ot 13,2 go
15 B. i3mepeHHOe 3HaueHne HanpsHxeHUs ctabunusauny JOMKHO U3MEHATLCA
NPONOpPLNOHANbHO 33jlaBaemMoMy.

6. OTKNtoUNTE NPoBOA «ST» OT penie-perynstopa npu 3Tom suerike «ERRORS» foMKHO nosiBUTCA
3HaueHne «ME». Mogknounte npoBog «ST» 06paTHO — 3HaUeHne «ME» JOMKHO NponacTb.

7. OTKNouMTE OANH NpoBof «FLD» OT pene-perynstopa npu 3Tom sueiike «ERRORS» fOMXKHO
nosBuTCA 3HauveHue «EL». Mogkniouute npoBop «FLD» 06paTHO — 3HaueHue «EL» fonxHO
nponacTb.

8. He BbINONHEHUE OAHOrO U3 TpeboBaHUM M.N. 4.1 — 7 CBUAETENbCTBYET O HEUCMPABHOCTM pene-
perynatopa.

9. Bbinfete W3 pexumma AWATHOCTMKU HaxaTuem Ha KHomKy «Voltage regulator tester».
OTcoeauHnTe NpoBOAA OT pene-perynaropa.

5.6 [lnarHocTtuka ctaprepa
1. YcTaHOBMTE CTapTep Ha pabouyio NaoLWaaKy.
2. 3athukcupynTe arperat Ha pabouen nnoLaake.
3. HakpyTuTe aganTep Ha NOCOBOI KNeMMy cTapTepa.

4, MopkntounTe CMIOBON NPOBOJ «B-» Ha KOpNyc arperarta v ynpasnsiowWwmin pasbem cteHaa «50»
K ynpasnstouiemy BbIBOAy coneHoupa ctapTepa. Knemmy cunoBoro nposoga «B+» Heo6xoanumo
pacnonoXuTb TaKUM 06pa3om, UTo6bl He 6bIN0 KOHTAKTa CO CTEHLOM BO U36exaHMe KOpOTKOro
3aMblKaHUS.

5. BKNounTe pexum NpoBepKu ctaptepa KHonkon «Alternator & starter tester» u BbibepeTe
Heo6xoAnMoe HarmnpsykeHue KHOMKOW «12V» unu «24V», B 3aBUCMMOCTU OT XapaKTepucTuk
npoBepseMoro arperara.

6. Haxmnte kHOMKYy «START» npu 3TOM lecTepHsi O6roHHoW My(Tbl cTapTepa AOMKHA
BblABUraTbCA A0 ynopa. Mpu oTnyckaHuu kHonkn «START» - BO3Bpalwatbcd B WCXOA4HOe
nonoxexue. MoBTopuTe NpoLeaypy HECKOSNbKO pas.

8. MoaknoumnTe CUN0BOI NPOBOA «B+» K aganTtepy Ha NaCOBON Knemme cTapTepa.
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9. HaxmnTe u yaepxuBante KHonky «START». MoTop cTapTepa AO/KeH BKOUMTbCA. Mpu 3TOM
3HaueHne notpebnsemoro Toka «AMP, DC» [OMKHO COOTBETCTBOBATb MACMOPTHLIM AAaHHbIM
CTapTepa, a TaKXe 3HaYeHne NnepemMeHHOro Toka B uenu B+ «AMP, AC» He fJO/XHO npeBbiwaTtb 10%
0T 3HauveHus noTpebnsiemoro Toka «AMP, DC».

10. Mo 3aBepLIeHnto ANArHOCTUKN CTapTepa oTnycTuTe KHOonKy «START», 3aTemM HaXXMuTe KHOMKY
«Alternator & starter tester». [locnie 3Toro cTapTep MOXHO JeMOHTUPOBATb CO CTeHAA.

11. He BbINONHEeHWe ofHOro M3 Tpeb6oBaHWi N.N. 6 U 9 CBMAETENbCTBYET O HEWCNPABHOCTU
cTapTepa.

6. OBC/TYXUBAHUE CTEHAA

CTeHA paccunTaH Ha ANUTENbHbIA Nepuos 3KCnnyaTaunm, OAHaAKo AN MaKCMManbHOro nepuoaa
6€30TKa3HOW 3KCMNyaTauuum CTeHAa Heo6XOoAMMO peryinsipHo MpoBOAUTb ero OCMOTp W,
ONUCaHHbIE HWXe, NpodunakTuueckne paboTbl C peKOMeHAyeMON NepuoanYHOCTb0. OCMOTP U
npodunaktTuyeckne paboTbl JOSMKHbI BbINOMHATHCSA KBANMMUUMPOBAHHBIM NepPCcoHanom.

MpodunaktTuyeckne paboTbl, KOTOPbIE HEOHXOAMMO BbIMOHATD EXEeAHEBHO:

+ HopmanbHo nu pabotaeT gBuratenb (Heo6bluHbIE 3BYKU, BUGpaLMn 1 T. Mn.).

- IBNAETCA N1 OKPY)Xalowas cpeaa AonNyCcTMMOIi 48 3KcnayaTaumu cteHaa (temnepatypa,
BnaxHOCTb 1 T. M.).

» HaxoanTca nu HanpsxeHue ceTu B AONYCTUMbIX Npeaenax.

OAgHM pa3 B MecsAl, KOHTPONMPOBaTb TexHuyeckoe coctosiHue AKB, cneaute 3a ypoBHEM
anekTponuta u 3apsgom B AKB.

YpoBeHb 3NeKTponuTa AOMKeH 6biTb Mexay meTkamu MIN u MAX, HAHECEHHbIMKM Ha
nonynpo3pauHbli  Kopnyc 6atapen. He ponyckaeTca 3KcnnayaTauus 6atapen C YpOBHEM
3NEKTPONUTa HMXe NUHUKU ¢ MmeTkon MIN. Ecnu meTok MIN 1 MAX Ha kopnyce 6aTapen HeT unu
KOpnyc He NPO3payHbli, TO YPOBEHb 3NEKTPONNTA LOMKEH 6bITb HA 1015 MM BblLL€e BEPXHEro Kpas
cenapatopoB. Ecnu akkymynaTopHas 6arapes MMeeT WHAMKATOP MJIOTHOCTW W YPOBHA
anekTponuTa («rnasok»), To COCTOAHNE 6aTapen MOXHO ONPeAenuTb No ero LuBeTy:

«na3ok» 3eN1EHOrO0 LBeTa — YypOBEHb W NIOTHOCTb 3/1eKTPONNTA B HOPME;
«na3ok» YEpPHOro LBeTa — 6aTapeto HEO6XOAUMO 3apPSIAUTD;
«lna3ok» 6enoro uBeTa — ypoBeHb 31€KTPOSINTA HIXKE HOPMbI.

YpoBeHb 3apaga 6atapen 4O/MKEH 6biTb TaKUM, UTO6bI HanpshxeHne AKB (6e3 Harpysku) 6bi10 He
Hwke 12,5 B (npu Temnepatype 25 °C 3To cooTBeTcTByeT 75% YypoBHIO 3apsaga). Mpu
Heo6xoauMocTn noa3apsakm AKB Heo6XoauMmMo YCTaHOBWUTb HA CTEHA WCMpPaBHbIA 12-Tu
BOJIbTOBbIN FeHepaTop M 3anyCcTUTb €ro B peXXum NpoBepku 6e3 Harpysku Ha Bpems 10 — 15 MUH.
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6.1. Unctka n yxopn

[Nns OuMCTKM NOBEPXHOCTU CTEeHAA cnefyeT MCMNONb30BaTb MATKME CandeTkm Unu BeToLb,
UCNonb3ys HeNWTpanbHble YUCTAWME cpefcTBa. Aucnnei cnegyeT ouulaTbh MpPU MOMOLLU
cnewumanbHOW BONOKHUCTO cand)eTKn 1 cnpes Ans OYNCTKU 3KPAHOB MOHUTOPOB. Bo n3bexaHue
KOppOo3uK, BbIXOAA U3 CTPOS UMW MOBPEXAEHUSA CTEHAA HefoNyCTUMO NpuMeHeHne abpasnBoBs 1

pacTBopuTenei.

7. OCHOBHbIE HEUCITPABHOCTU N METO/Abl NX

YCTPAHEHWA

Huxe npueeneHa Tabnmua C OMUCAHMEM BO3MOXHbIX Hel/lCnpaBHOCTeVI n cnocobamm wux

yCTpaHeHus:

Mpu3snak
HencnpaBHOCTU

1. CTeH/ He BKMYaeTCs.

2. Mpw 3anycke TecTa
CTeH/ U3JaeT 3alUTHbIN
CUrHan 3amblKaHus
(nunck).

3. CteHp paboTaeT, HO
3NeKTpoABUraTenb He
3anyckaeTcs.

BO3MOXXHbIE NPUUYNHDI

HeT HanpsxeHusa 400B B ceTu

OTowen pa3bém ATX Ha 6510ke
ynpasfeHus

BKNoUE€HHas KHonka «ABAPUSA»

BbIKNIOYEHHbIV TPEXMOMIOCHbIN
BBOJHOMN aBTOMAT CTEHAA

3amblikaHue BbiBogoB (+) AKB Ha
Kopnyc

3amblKaHue BbIBOAOB
(Kpokoaunos) (+) u (-) Ha
Kopnyce cTeHaa

C60# NPOrpamMMHOro
obecneyeHue YacToOTHOro
npeo6pasoBarens.

MocnabneHne KOHTAKTOB Ha
KNemMHWKe 3neKTpoaBuraTens

OTowen naty-Kopa
ynpaBfieHMs Ha YaCTOTHOM
npeo6pasoBaresne

PeKomeHAaumm no ycTpaHeHum

BocctaHoBUTbL NUTaHue

MpoBepuTb HAZEXHOCTb
thukcaymm pasbémoB ATX

OTKNIOUNTb KHONKY «ABAPUS»

Bknwouuntb Tpexnon FOCHbIN
aBTOMaT

Pa3BecTu BbIBOADI
(3amsonuposatb)

MepeHecTyn 3aXkMMbl € Kopnyca
Ha N3014T0p

06paTnTCa K TOProBomy
npeacTaBUTENIO.

MoATAHYTb KOHTAKTbI HA
KNneMmHUKe anekTpoasurartensa

BoccTaHOBUTb HAAEXHOCTb
coenHeHna naty-Kopaa

79



Pycckuid

Crenpg MS002 COM

4, BbIKntoueHne

BBOAHOIo aBTOMATa Npun

MaKCUManbHOM
Harpyske cteHaa

5. Mpwn po6oTe cTeHaa
C/bIWHbI MOCTOPOHHME
LWYMbl.

6. Mpu paboTe cTeHaa
pemeHb
NPOCKanb3blBaeT
(cBuctuT).

7. MoTpe6nsembln TOK
oTO6paXaercs He
KOPPEKTHO

8. Npu BkNtoueHUn
cTeHpa cpabaTbiBaeT
TPEXMOIOCHbIN
aBTOMaAT.

9. Mpwn BKNOYEHUN
peXxumoB NPOBepPKU He
BK/IOYaOTCA
KOHTakTopbl MMM3

10. Npwu npoBepke
reHepaTopa CunbHO
rpeTcs TOKOChbEMHbIEe
3aXMMbl. (KpOKOAUMbI)

HenpaBunbHo Nofo6paHHbIN
BBO/AHOI aBTOMAT

MocnabneHHble KOHTAKTbI HA
Knemmax BBOAHOro aBTomara

MoawnnHukn
3NeKTPOABMUraTeNifA N3HOLWEHbI

BbIlWwin co cTpos NOAWMNMHUKA
3ieKTpoasurartens

Bbllen co cTposi KOHTAKTOP
(nyckarenb)

VI3HOC pemHA

HeT HafleXXHOro KOHTaKTa Ha
pasbéme COeaMHEHMUM C
[aTYMKOM TOKa

CnomaH JaTymK Toka

Cropena nnata M3mepeHun
MpoBoAKa cTeHAa NoBpexaeHa

BHYTpu cTeHga MHOro nbinun

OTowen pasbem ATX B 610k
ynpasfeHns CTEHA0M

MoBpexaeHa 3neKTpuyeckas
npoBoaka

ManeHbkoe NATHO KOHTAaKTa

3ameHunTb BBO,EIHOI;I aBTomart

MoATAHYTb Knemmbl

06paTnTCs B CEPBUCHYIO
cnyxey

3aMeHNUTb NOAWUMHUKM.
(3nekTpopsurarens)

3amMeHUTb KOHTaKTop
(nyckatenb)

3ameHnTb pemeHb

BOCCTaHOBUTb KOHTAKT

06paTuTCcs K TOProBoMmy
npeacraBuTenio

06paTnTCa K TOProBomy
npeacTaBuUTeNto

OUnNCTUTb CTEHA OT NbiNun

3auKcupoBaTh pasbem B
610Ke ynpaBnexus

06paTnTCa K TOProBomy
npeacTaBuUTeNto

Wcnonb3oBatb agantep
NCOBON KEeMMbl reHepaTopa
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11. Mpun paboTe HaTsKEK
pemHs (uenwu)
nosiBNAKTCA
NOCTOPOHHUE LWYMbl UK
HepaBHOMEPHOCTb
pa6oTbl

12. Npy HaXXaTuUK Ha
KHONKW ynpasneHuns
HaTSXKaMu He
NPOUCXOAUT HUKAKUX
NencTeumn

MN3Hocunca aBurartesib HaTAXKN
uenu

N3Hocunacb 3Be34a HaTSHKKN
uenu

N3HOCKNCSH BUHT HaTSKKM
pemHs

OTCYTCTBYET CMa3ka Ha
CKOMb3ALMX MOBEPXHOCTAX

MexaHU3Mmbl CUAbHO
3arpa3HEHHbIe

He pa6oTaeT moaynb
ynpaB/eHuUs HaTsHXKKamu

He pa6oTaeT nnata
ynpasneHus

OTtowen pa3bem D-SUB
NUTAHUA MOTOPUYMKaMUK C 610Ka
ynpasneHnsa

HeT KOHTaKTa Ha pa3bémax
NMNTaHNA 3neKTpo,qu|raTenel7|
HaTAXeK

8. YTUNN3ALUNA

3ameHuTb ABUraTenb

06paTMTbCA K TOProBOMy
npeacTaBUTenNto

Cma3aTb ckonb3flwme
NMOBEPXHOCTU

OUNCTUTb MEXaHU3MbI OT
3arpAa3HeHunsa

06paTnUTbCs K TOProBomy
npeacraBuTenio

3athukcmposaTb pa3bem D-SUB

BocCcTaHOBUTb KOHTAKT
NMNTAaHNA 3ﬂeKTpO,E|BI/IFaTeJ'IeVI

Mpu yTnusauum cTeHaa AencTByeT eBponeickas ampektusa 2202/96/EC [WEEE (aupekTtusa 06

0TX0AaX OT ITEKTPNYECKOTO N 3NTEKTPOHHOTIO o6opy,q03ava)].

YcTapeBLine 3M1eKTPOHHbIE YCTPOWCTBA U 3N1eKTPONpMBopbI, BKIOUAs Kabenu n apmaTtypy, a Takxe
AKKYyMyNATOPbI ¥ aKKyMyNATOPHble 6aTapen A0MKHbI YTUAN3MPOBATLCA OTAENbHO OT JOMALIHErO

mycopa.

- Ana yTunusaumm oTxo4os I/ICI'IOI'Ib3yl7ITe nmewuwmnecsd B Ballem pacnopsaXXeHnm CUCTembl BO3BpaTa

n cobopa.

- Hapgnexawwmm o6pasom NpoBeAeHHas YTUAM3auus CTapbiXx NpubopoB No3BONAT u3bexartb

HaHeCeHNs Bpeaa OKPYXawLwe cpeae v TMYHOMY 340POBbIO.
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MPUNOXEHWE 1
TepMuHanbl NOAKNIOUEHUSA K reHepaTopam

VCnoBHble Tun BbiBOA
DyHKUNOHANbHOE HAa3HAYeHne

0603HaueHns reHeparopa cTeHpa
B+
BaTapes (+)
30
A
IG (Ignition) Bxop, BKIOUEHUSA 3aXKUraHUA
15 B+
AS Alternator Sense
T
Bus Battery Voltage epMuHan Ans n3mepeHus
HanpsKeHUs Ha
Sense .
aKKyMynaTopHoOI 6aTapee
S Sense
B_
3 BaTapes (-) B-
E (Earth) 3emns, 6aTapes (-)

CnyKnT ANA NOAKNIOUYEHNSA UHANKATOPHOW

D+ namnbl, OCYLLECTBASAIOIWEN NMOAAYY HAYaNIbHOMO

HanpshkeHuUs BO36YXAEHUA U UHAUKALUIO
paboToCNOCO6HOCTY reHepaTopa

I Indicator Lamp >
IL Illumination
L (Lamp) Bbixoa Ha namny MHAMKaTOpPA
61 paboToCnoco6HOCTU reHepaTopa
FR (Field Report) Bbixoa s KOHTPONSA Harpy3ku Ha
reHepartop 6/10KOM yrpaBneHus ABuratenem
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) AHanornuHo «FR», HO ¢

WHBEPCHbIM CUTHAaNoOMm

(Drive) Bxop ynpaeneHus perynatopom ¢ o
TepMuHanom «P-D» reHepaTopos Mitsubishi P/D
(Mazda) u Hitachi (KiaSephia 1997-2000)
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VcnoBHble Tun BbiBOA
MYHKLNOHANbHOE HA3HAYEHHE
0603HaueHns reseparopa cTeHpa
SIG (Signal) Bxoa Kof0BO#i YCTAHOBKM HaNpsXKeHNs
D (Digital) Bxoa KOLOBOM YCTAHOBKM HaMpsXeHus SIG
Ha amepukaHckux Ford, To xe, uto u «SIG»
RC (Regulator Control) To xe, uto n «SIG»
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Moxoxe Ha «SIG»,
TO/MbKO AMaNa3oH N3MEHEHUA HaNPAXEeHNs RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. YnpaBnsowmii curHan nogaercs Ha
TepmuHan «L»
(Communication) Bxoa ynpasneHus C KOREA
c perynaATopoM HanpaxeHns 6/10KOM yrnpasneHns
nsuratenem. Kopenckue aBTo.
BXof ynpaBneHus perynatopom HanpsiKkeHus
GC
C(G) 610KOM ynpasneHus asuratenem. AnoHckme CJAPAN
aBTo.
(Regulated Load Output) Bxoa ynpasneHus RLO
RLO HanpsxeHnem ctabunmnsaumm
perynsTopa B guanasoHe 11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) O6uwee 0603HayYeHne
(huU3nuecKoro nHTepdeiica ynpasneHuns un
COM AMarHoCTUKM reHepaTopa. MoryT
MCNONb30BaTbCsA NMPOTOKOSbI «BSD» (Bit Serial
Device), «BSS» (Bit Synchronized Signal) unu oM
«LIN» (Local Interconnect Network)
HenocpeacteeHHOe yKasaHue Ha nHTepdeiic
LIN ynpaBneHna n ANarHocTUKU reHepaTopa no
npotokony «LIN» (Local Interconnect Network)
Stop motor YnpaBneHue pexumom paboTbl reHepaTopa I-STARS
Mode Valeo, ycTaHaBnnMBaeMmbix Ha aBTOMO6GUNAX C
thyHkumen «Crapt-Cron»
DF
F Bbixoa 06MOTKM poTopa. FLD
FLD CoefinHeHne perynatopa c 06MOTKOi poTopa
67
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VcnoBHble Tun BbIBO,
(DyYHKUMOHANbHOE Ha3HaYeHue A
0603HaueHus reHeparopa cTeHpa
P BbIxog c 04HOM N3 06MOTOK cTaTopa
S reHepaTtopa. CnyxuT ans onpegenexus ST
STA perynsiTopom HanpsXeHns BO36YXAEHHOro
Stator COCTOSIHUA reHepaTopa
(Wave) Bbixog € 04HOM N3 06MOTOK CTaTopa
w reHepatopa Ansa NoAKIUeHUs TaxomeTpa B
ABTOMOGUNAX C AN3ENbHBIMU ABUTATENAMM
(Null) BbiBog, cpefiHe TOUKM 06MOTOK CTaTopa.
O6bIUHO CNYXMUT ANA ynpaBneHus
N WHAMKATOPHON TamMnon paboToCnoCco6HOCTM
reHepaTopa ¢ MEXaHUYECKNM PerynsTopom
HanpsXxeHus
D (Dummy) MycToii, HET NOAKNIOYEHUS, B
OCHOBHOM Ha AMOHCKUX aBTOMO6GUNAX
N/C (No connect) HeT nogkntoueHus
(Load Response Control) @yHKUUA 3aaePXKKM
peakuuu perynatopa HanpskeHus Ha
yBenMueHue Harpysku Ha reHepartop.
LRC CoctaBnset oT 2.5 go 15 cekyHa. Mpu
(Onuns BK/IOUEHUN 6OMbLION Harpy3ku (cBer,
perynaTopos) BEHTUNATOP paanaTopa) perynatop nnasHo

[06aBnAeT HanpsXXeHne Bo36yxaeHus,
obecneynBas TeM CaMbiM CTabUNbHOCTb
nogaepxanna o6opotos asuratens. 0CO6eHHO
3aMeTHO Ha X0/0CTbIX 060pOTax
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KOHTaKTbI

MSG equipment

FNABHbBII ODNC 1 NPOU3BOACTBO
yn. buonornueckas, 18,
61030, XapbKoB
YKpaunHa

+38 057 728 49 64
+38 063 74519 68
0RO

E-mail: sales@servicems.eu
Website: servicems.eu

MPEACTABUTE/IbCTBO B MNOJIbLUE
STS Sp. z o.0.
yn. MognuHckas 209,
03-120 Bapwasa

+48 833131970
+48 886 89 30 56
0RO
E-mail: sales@servicems.eu

Website: msgequipment.pl

CNY)XBA TEXHUYECKOU NOAAEPKU
+38 067 434 42 94
o000

E-mail: support@servicems.eu
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Connection terminals of different voltage regulator types
Typowe zt3gcza roznych typow regulatorow
TunoBble pa3bEémbl FreHepaTopoB
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Connection of voltage regulators to the tester
Schematy potaczen regulatorow
CxeMbl NOAKIOUEHUA PEryNATOPOB K TeCTepy
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