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INTRODUCTION

We appreciate you have chosen the products of TM MSG equipment.

The present user manual consists of the information on the application, supply slip, design,
specifications and rules of usage of test bench MS004 COM.

The design and software are subject to the modifications by the manufacturer without a prior
notice of users.

Prior to using the test bench MS004 COM (hereinafter, “the bench”), study the present user manual
thoroughly. If required, get the special training at bench manufacturer facilities.

1. PURPOSE

The bench is designed for a quick and a first-class diagnostics of automotive alternators, starters,
and voltage regulators - separate from alternators and starters. The bench is powerful enough to
test the units with a wide load range.

The bench functions as follows:

- evaluates the technical condition and identifies the failed element (unit) of 12/24V alternator of
light motor vehicles and trucks;

- checks the performance capacity of voltage regulator - separate from alternator;

- evaluates the technical condition of 12/24V starters of light motor vehicles and trucks at idle.
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2. SPECIFICATIONS

Main

Supply voltage, V

Supply type

Drive power, kW
Dimensions (LxWxH), mm
Weight, kg

Quantity of storage batteries
(not included into supply slip)

Battery capacity (not included to set)
Storage battery automatic charging No.1
Storage battery automatic charging No.2

Rated voltage of the diagnosed units, V

230 (60Hz) or 120 (50Hz)
Single-phase

2.2

570x505x450

70

2 similar lead-acid by 12V

from 45 up to 60 Ah
Available
Not available

12, 24

Alternator diagnostics

) 12V
Diagnosed alternator load, A
24V

Load adjustment (0-100%)

Drive speed, rpm
Drive speed adjustment
Drive type (alternator drive)

Types of diagnosed alternators

Measured parameters

0-100
0-50
Smoothly

0-3000

Smoothly

V-belt drive/Poly V-belt drive

COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67

- Stabilizing voltage;

- Alternating current;

- Continuous current;

- Drive speed;

For COM voltage regulators:
- Protocol;

- Exchange speed;

- ID;

- Type;

- Errors.
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Voltage regulator diagnostics

Types of diagnosed voltage regulators COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG

- Stabilizing voltage;
- Control of the performance capacity of
storage battery indicator lamp circuit (D+)

For COM voltage regulators:
Parameters of voltage regulator to be gereg

- Protocol;
checked .

- Exchange speed;

- ID;

- Type;

- Errors.
Short circuit protection Available
Short circuit alarm Available

Starter diagnostics

Power of diagnosed starters, kW up to 4

- Voltage;
Measured parameters - Alternating current;

- Continuous current.

3. EQUIPMENT SET

The equipment set includes:

[tem name Number of
pcs
Test bench MS004 COM 1
MS0109 - wire kit 1
Cable for the connection to the external battery 2
Alternator positive terminal adapter 2
MS0114 - Cutout fuse (type 22x58 mm, current 100A) 1
User Manual (card with QR code) 1
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4. TEST BENCH DESCRIPTION

The bench consists of the following main elements (fig. 1):

Figure 1- Bench main elements
1 - Working spot.
2 - Protective housing. When the protective housing is up, the diagnostics will be blocked.
3 - Power cables.
4 - Button EMERGENCY STOP - crisis shut down of bench supply.

5 - Button OFF/ON - turns on/off the bench supply. If the button EMERGENCY STOP is pressed,
the button OFF/ON is not active.

6 — Control panel.
7 - Section for the battery location.

8 - Height-adjustable legs.
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The bench is operated from a working spot (fig.2) that consists of:

.

Figure 2 - Bench working spot

1 - Unit fixing chain.
2 - Alternator drive belts: V-belts and poly V-belts.

The control panel (fig. 3) consists of the following main elements:

1 - Display - diagnostic data displaying.

2 - Control panel - consists of the following buttons:
Alternator & starter tester - on/off the mode of diagnostics of alternators and starters;
Voltage regulator tester — on/off the mode of diagnostics of voltage regulator;
12V/ 24V - setting the rated voltage of the diagnosed unit;
P-D, C, RLO, SIG, COM - setting the type of the diagnosed alternator;
F/67 - mode of diagnostics of alternator that doesn’t have the integral voltage regulator;
Tighten chain/Chain release - control of tightening/loosening of unit fixing chain;
Tighten belt/Belt release - control of tightening/loosening of alternator drive belt;
START - switching on/off the terminal 50 for the starter start.
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Figure 3 - Bench control panel

3 - Diagnostic outputs - for the connection to voltage regulator terminals:
B+ - for connection to terminals: 30, B+, IG, S, AS, BVS, A, 15;

FLD» - outputs - for the connection of the brushes of the voltage regulator at diagnostic mode
of voltage regulator or relevant terminals: DF, F, FLD;

B- - negative (earth, terminal 31);

D+ - input of control lamp of voltage regulator. It's designed for the connection of the
following voltage regulator terminals: D+, L, IL, 61;

ST - output for the connection to the stator outputs (terminals) of voltage regulator: P, S, STA,
Stator;

GC - output connected to the control terminal of the voltage regulator: COM, SIG, etc,;
FR - alternator load control, connected to: FR, DFM, M;
50 - output connected to the starter terminal 50.

4 — Regulators:

REGULATION GC - setting of the alternator output voltage. It's used when connecting the
alternator to the terminal GC.

ELECTRICAL LOAD - setting of the alternator electric load range (imitates car loads). Press to
smoothly switch off the load down to zero level.

ROTATION SPEED - control of speed and rotation direction of drive. Press to stop the drive.
5 - Indicator of control lamp operation.
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4.1. Displayed data

The information shown on the display when the following types of alternator/voltage regulator is
diagnosed: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (see fig. &4 - 8):

VOLTAGE, DC - rate of generation voltage that is provided by alternator/regulator.

DFM, % - duty ratio of PWM signal received through FR channel (on-condition rate of rotor
winding).

AMP, DC - for alternator - it's a load; for voltage regulator - the rate of the current that is supplied
to the rotor excitation winding; for starter - the rate of the current that is consumed by starter
electric motor.

AMP, AC - rate of the alternator alternating current output, ripples.
TACHOMETER - drive speed rate.
D - rate of generation voltage that is set by the bench.

P - rate of the on-condition of rotor winding.

VOLTAGE, DC

DFM, %

VOLTAGE, DC

120

DFM, %

AMP, DC AMP, DC

0

AMP, AC

0

TACHOMETER

0

Alternator/Starter Voltage regulator

Figure 4 - Bench display during the diagnostics
of alternator/voltage regulator of type Lamp type or starter

10
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 12.0

AMP, DC

TACHOMETER

0

Alternator Voltage regulator

Figure 5 - Bench display during the diagnostics
of alternator/P-D voltage regulator type

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 120

C DFM, % DFM, %

AMP, AC

TACHOMETER

0

Alternator Voltage regulator

Figure 6 - Bench display during the diagnostics
of alternator/C voltage regulator type

1
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VOLTAGE, DC

120

SIG DFM, %

VOLTAGE, DC

1.0

DFM, %

AMP, DC AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

Alternator Voltage regulator

Figure 7 - Bench display during the diagnostics
of alternator/SIG voltage regulator type

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

RLO DFM, % RLO DFM, %

AMP, DC AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

Alternator Voltage regulator

Figure 8 - Bench display during the diagnostics
of alternator/RLO voltage regulator type
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The information shown on the display for the alternators and voltage regulators of COM type
(fig. 9):

PROTOCOL PROTOCOL

VOLTAGE,DC|  com VOLTAGE, DC

10 J: 12.0

AMP, DC DFM, % AMP, DC DFM, %

COM

AMP, AC IDJTYPE ID/TYPE

T, COM
-

COM = =

'
COM = =
L]

Alternator Voltage regulator

Figure 9 - Bench display during the diagnostics
of alternator/voltage regulator of COM type
PROTOCOL - protocol version.

VOLTAGE, DC - voltage rate of generation that is provided by alternator/regulator.

AMP, DC - for alternator - it's a load; for voltage regulator - the rate of the current that is supplied
to the rotor excitation winding.

AMP, AC - rate of the alternator alternating current output.
TACHOMETER - drive speed rate.

BAUD - speed of data exchange with the voltage regulator.
COM - generation voltage rate that is set by the bench.
DFM, % — on-condition rate of rotor winding.

ID/TYPE - voltage regulator identification number. With this number, the electronic control unit
identify the alternator that is assembled.

ERRORS - voltage regulator error indicator. The following errors may happen:
EL (electrical) - electrical failures;
ME (mechanical) - mechanical failures;
TH (thermal) - overheating.

13
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5. APPROPRIATE USE

1. Use the bench for the specified purpose only.

2. Turn off the bench supply with the emergency button (ref. 4, fig. 3) only if the immediate
shutdown of bench supply is required.

3.To prevent the damage and the failure of the bench, do not make any modifications in the bench
in your discretion. Any modifications can be effected by the official manufacturer only. Should the
bench have defects contact the manufacturer or a dealer.

4, In case of failures in the operation of the bench, stop further operation and contact the
manufacturer or sales representative.

The manufacturer is not responsible for any damage or injury to human health resulting from
non-compliance with the requirements of this user manual.

5.1. Safety Guidelines

1. The bench has to be operated by the qualified persons who got the access to operate the
definite bench types and who were instructed on the safe operating procedures and methods.

2. Exit out of the diagnostics mode is obligatory when changing/dismounting the diagnosed unit.

3. While mounting and dismounting of a unit from the bench, to prevent arms from harming, be
more cautious.

4. 1t's forbidden to leave the units with running drive on the bench unattended.

5. The bench has to be turned off with the button ON/OFF if the supply is terminated, during the
cleaning and tidying up, as well as in the emergency situations.

6. The work area must always be clean, with good light illumination, and spacious.
7. The operation of the bench that is not grounded is forbidden.

5.2. Bench pre-starting procedures

The bench is supplied packed. Once unpacked, it should be inspected to make sure it has no
damages. If the damages were revealed, prior to the equipment starting, contact the manufacturer
or a dealer.

The bench ensures the operation at the temperature from +10 up to +40 °C and relative air
humidity from 10 up to 90 %.
Prior to the bench operation, connect:

- 12V battery located in the battery section (fig. 1). Follow the power cable markings when
connecting the battery.

14
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- 230V electrical mains, grounded.

/A WARNING! The bench should be used without a circuit breaker. If it's not possible, the circuit
breaker cutoff current should be higher than 100mA.

- to test the units with the rated operative voltage 24V, the external 12V battery should be
connected to the bench. The battery is connected with the power cables (fig. 10, included to supply
slip) to the connectors on the right side of the bench (fig. 11). Follow the power cable markings
when connecting the battery.

/\ WARNING! The battery located in the bench battery section is enough to test 24V voltage
regulators.

Ports to connect
the external battery

Figure 11. Ports for the connection of the external battery

15
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5.3. Alternator diagnostics

5.3.1. Installation and connection

1. Referring to the alternator OEM, that is commonly indicated on the body or rear cover, find on
the Internet the information on the alternator connector terminals.

Figure 12 illustrates the example of connection layout of Mitsubishi MD375853 alternator.

GS LF

Figure 12. Mitsubishi MD375853 alternator and connector terminal references

Referring to the connector terminals on the figure 12, first, identify the alternator type (see
Appendix 1to find the connector terminal references for each alternator type). Now, the terminal
G refers to C alternator type. Next, referring to Appendix 1, check what bench outputs should be
connected with the alternator (connection layout - Table 1).

Table 1- Connection of Mitsubishi MD375853 alternator to the bench

Terminal . Be'?Ch
diagnostic output
G GC
S B+
L D+
F FR

16
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Figure 13 illustrates the example of connection layout of Toyota 2706020230 alternator.

S DFM
M
IG L

Figure 13. Toyota 2706020230 alternator and connector terminal references
Referring to the connector terminals on the figure 13, first, identify the alternator type (see
Appendix 1). Now, the terminal L refers to Lamp alternator type. Next, referring to Appendix 1,

check what bench outputs should be connected with the alternator (connection layout - Table 2).

Table 2 - Toyota 2706020230 alternator connection

Terminal . Be'.‘Ch
diagnostic output
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR

2. Mount the unit on the working spot. The pulley shall be parallel to the used belt.
3. Fix the unit on the working spot, as follows:
3.1. Press Chain release to loosen the chain to the required length.

3.2. Fix the chain to the shoulder in the working spot and press Tighten chain. The tightening
will stop automatically.

4, Put the belt on the alternator pulley.

4.1. Press Belt release to add the required length of the belt. Put the belt on the alternator
pulley and press Tighten belt.

4.2, Tighten the belt until the tension is close to the one in a car. The tension is estimated
subjectively. Press Tighten belt one more time to stop the belt tightening.

5. Screw the adapter on the positive terminal of the alternator.

17
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6. Connect the power cable B- to the unit body, then connect the power cable B+ to the adapter
at the negative terminal of alternator.

5.3.2. Diagnostics

1. Press Alternator & starter tester, then press button 12V/24V to choose the required voltage
referring to the specifications of the diagnosed alternator.

/\ WARNING! With the pressing of the button Alternator & starter tester you start the mode of
diagnostics of Lamp alternator types.

2. Connect the bench diagnostic outputs (ref. 3, fig. 3) with the alternator connector terminals.
3. Choose the relevant alternator type on the control panel.

3.1. If the diagnosed alternator is of COM type, wait until the bench identifies ID and TYPE of
alternator.

3.2. If the alternator has a terminal: L, D+, |, IL, 61, the control lamp indicator shall light up.

3.3. If the diagnosed alternator is of COM type, the notification on the mechanical failure MEC
will appear near the indicator ERROR.

4, Rotate the knob ROTATION SPEED to the left/right referring to the alternator rotation direction
(commonly, alternators rotate clockwise - if you look from pulley side) and set the rotation speed
within the limits of 100 - 150 rpm.

ﬁX WARNING! For the alternators with the freewheel clutches, be more cautious when choosing
the rotation direction.

4.1. Visually inspect if the alternator rotates properly (the alternator shall not vibrate). If there
are the abnormal noises that may inform on the mechanical failure, stop the diagnostics.

5. Check the rotation speed when the generation starts as follows:

5.1. Set the voltage value 14.5V for 12V alternators and 29V for 24V alternators, rotating the knob
REGULATION GC.

5.2. With ROTATION SPEED knob, increase smoothly the speed until the alternator output voltage
is equal to nominated voltage. Most of the operative alternators start generation from 700 - 850
drive revolutions. Some alternators of COM type start generation at the speed higher than 1200,
besides, there are LRC alternators (Load Response Control) that have the temporary delay at
the output voltage variation.

5.3. For Lamp type alternators, the stabilizing voltage value shall be set within 14 - 14.8 V for 12V
alternators, and within 28 - 29.8 V for 24V alternators.

5.4, If the alternator is equipped with the control lamp indicator it shall go off.
18
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5.5. If the diagnosed alternator is of COM type, the mechanical error shall disappear.
6. Check the alternator voltage regulator as follows:
6.1. With the knob ROTATION SPEED, set the speed within 1500-2000 rpm.

6.2*. With the knob REGULATION GC, set smoothly the alternator output voltage within 13 - 15V.
The measured voltage shall vary in proportion to the nominated one.

*For the Lamp type alternators without voltage control, this paragraph is skipped.
7. Check the alternator operation under the load as follows:
7.1. Set the speed within 2500-3000 rpm rotating the knob ROTATION SPEED.

7.2. Rotate the knob ELECTRICAL LOAD to smoothly increase the alternator load. To effectively
check the alternator condition, the current load rate of 50 — 70 A is enough. At the same time,
the output voltage value shall remain constant while the alternating current value (I, AC) in the
circuit B+ shall not exceed 10% of the nominated load value (e.g., at the load of 504, the value |,
AC shall not exceed 5A).

8. Once the alternator diagnostics is finished, shed the alternator load and stop the drive briefly
pressing ELECTRICAL LOAD and ROTATION SPEED. Then press the button Alternator & starter
tester and dismount the alternator from the bench.

5.4. Diagnostics of alternator
that doesn’t have the integral voltage regulator

The diagnostics of the alternators that don’t have the integral voltage regulator is carried out the
same way as the diagnostics of the Lamp type alternators (see p. 5.3) - with several differences:

1) The following alternator terminal references: DF, F, FLD, 67 shall be connected to GC bench
terminal (fig. 3).

2) Choose the diagnostic mode F/67.

A\ WARNING! The function F/67 allows to check 12V alternators and B-circuit alternator types
only, meaning the alternators that have one of the voltage regulator brushes connected to B-,
and the control of the exciting coil is carried out by the brush connected to B+.

5.5. Diagnostics of voltage regulator

Referring to OEM of voltage regulator, find the information about the terminal references on the
Internet. In addition, you can refer to the Appendix 3 where the most common voltage regulator

19



English
L

Test bench MS004 COM

connections are specified. Referring to the voltage regulator connector terminals and the
Appendix 1, identify its type.

A\ WARNING! The diagnostics mode shall conform with the diagnosed voltage regulator type.

5.5.1. Lamp voltage regulator diagnostics

1. Connect voltage regulator with the bench diagnostic outputs, except B+ output.

2.Turn on the mode of the diagnostics of voltage regulators pressing the button Voltage regulator
tester. To test the lamp regulators, you shall not choose any mode because the control lamp D+
works at any mode.

3. Choose the nominated voltage of the diagnosed voltage regulator pressing the button either
12V or 24V.

4, Connect the bench diagnostic output B+ with the corresponding voltage regulator terminal.
Now, the stabilization voltage rate shall be within 14 - 14.8 V for 12V voltage regulators, within 28
-29.8 V for 24V voltage regulators, and it shall conform with the specifications.

5. Disconnect the cable ST from the voltage regulator. The control lamp indicator (ref. 5, fig. 3)
shall light up. Connect ST cable back - the control lamp indicator shall go off.

6. Failure to comply with the one of the paragraphs 4 - 5 indicates the voltage regulator defects.

7. Press Voltage regulator tester button to exit the diagnostics mode. Disconnect the cables from
voltage regulator.

5.5.2. P-D, C, SIG, RLO voltage regulator diagnostics

1. Connect voltage regulator with the bench diagnostic outputs, except B+ output.

2. Turn on the mode of the diagnostics of voltage regulators pressing Voltage regulator tester
button.

3. Choose the nominated voltage of the diagnosed voltage regulator pressing 12V button.

4. Connect the bench diagnostic output B+ with the corresponding voltage regulator terminal.
Here, the stabilization voltage rate shall become equal to the nominated rate with the possible
deviation -0.2V.

5. Change the nominated stabilization voltage from 13.2 up to 15V with REGULATION GC knob. The
measured stabilization voltage rate shall change in proportion to the nominated one.

6. For the voltage regulators of P-D types, disconnect ST cable from voltage regulator. P value
shall be equal to 0. Connect ST cable back - P value shall become the previous.

20
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7. Failure to comply with the one of the paragraphs 4 - 6 indicates the voltage regulator defects.

8. Press Voltage regulator tester button to exit the diagnostics mode. Disconnect the cables from
voltage regulator.

5.5.3. COM voltage regulator diagnostics

1. Connect voltage regulator with the bench diagnostic outputs, except B+ output.

2.Turn on the mode of the diagnostics of voltage regulator s pressing the button Voltage regulator
tester.

3. Choose the nominated voltage of the diagnosed voltage regulator pressing 12V button.
4. Connect the bench diagnostic output B+ with the corresponding voltage regulator terminal.
4.1. Wait until the bench reads the voltage regulator data, and proceed the diagnostics.

4.2. The stabilization voltage rate shall reach the nominated value with the possible deviation -
0.2V. There shall not be any values in ERROR sector.

5. Change the nominated stabilization voltage from 13.2 up to 15V with REGULATION GC knob. The
measured stabilization voltage rate shall change in proportion to the nominated one.

6. Disconnect ST cable from voltage regulator. ME shall appear in ERROR sector. Connect ST cable
back - ME shall disappear.

7. Disconnect one FLD cable from voltage regulator. EL shall appear in ERROR sector. Connect FLD
cable back - EL shall disappear.

8. Failure to comply with the one of the paragraphs 4.1 -7 indicates the voltage regulator defects.

9. Press Voltage regulator tester button to exit the diagnostics mode. Disconnect the cables from
voltage regulator.

5.6. Starter diagnostics

1. Mount the starter on the working spot.
2. Fix the unit on the working spot.
3. Screw the adapter on the positive terminal of the starter.

4. Connect the power cable B- with the unit body, and bench control connector 50 - with the
control output of the starter solenoid. The terminal of the power cable B+ shall be positioned so
there was no contact with the bench - to avoid short circuit.

5. Press Alternator & starter tester to turn on starter diagnostics mode, press button 12V/24V to
choose the required voltage referring to the specifications of the diagnosed unit.
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6. Press START. The gear of starter freewheel clutch shall move fully forward. Release START - to
reset. Repeat the procedure several times.

7. Connect the power cable B+ with the adapter at the starter positive terminal.

8. Press and hold START. The starter motor shall start running. The current consumption value
AMP, DC shall conform with the nameplate data of starter as well as the alternating current value
AMP, AC in the circuit B+ shall not exceed 10% of the current consumption value AMP, DC.

9. Once the starter diagnostics is finished, release START button, then press Alternator & starter
tester button. Now the starter can be dismounted from the bench.

10. Failure to comply with the one of the paragraphs 6 and 8 indicates the starter defects.

6. TEST BENCH MAINTENANCE

The bench is designed for a long operation life. However, to prolong the period of the trouble-
free operation of the bench, it should be inspected on a regular basis, and the preventive
maintenance described below should be carried out with the recommended intervals. The
inspection and the preventive maintenance shall be carried out by the qualified specialists.

The preventive maintenance that shall be carried out daily is as follows:
+ Motor operation inspection (uncommon noises, vibration etc.).
« Inspection of bench operation environment (temperature, humidity etc.).
« Control of the voltage specification limits.
Once a month check the technical condition of battery, the level of electrolyte and battery charge.

The battery charge level shall be so high that the battery voltage (without load) was not lower
than 12.5V (at the temperature 25 °C it corresponds to 75% charge level). If the battery has to be
charged, mount the operative 12V alternator on the bench and start the mode of its diagnostics
without the load for about 10-15 minutes.

6.1. Cleaning and care

To clean the bench surfaces, use either the soft napkins or rags, and neutral cleansers. The display
should be cleaned with a special fiber display cleaning cloth and with a spray for display cleaning.
To prevent the bench from the failure and corrosion, do not use abrasive materials and solvents.
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7. TROUBLESHOOTING GUIDE

Below you will find the table with the possible problems and the solutions on their elimination.

Problem

1. The bench doesn’t
start.

2. At the test start, the
bench beeps with a
guard signal of a short
circuit (peep)

3. The bench runs but
the electric motor
doesn’t start

4. The incoming switch
turns off at the
maximum bench load

5. When the bench runs
the abnormal noises are
heard

Causes

There is no the required
voltage in the circuit - 400V

The button EMERGENCY STOP is
on

The triple-pole bench incoming
switch is off

The short circuit of the battery
outputs (+) to the body

The variable speed drive
software error

The contacts on the terminal
block of the electric motor are
loosened

The control patch cord of the
variable speed drive got loose

The type of the incoming switch
is not correct

The incoming switch terminals
are loosened

The belt tightening bearings
failed

The electric motor bearings
failed

The contactor (motor starter)
failed

Solutions

Restore the supply

Turn off the button EMERGENCY
STOP

Turn on the triple-pole switch

Separate the outputs (insulate)

Contact the dealer

Tighten the contacts on the
terminal block of the electric
motor

Connect the patch cord
properly

Replace the incoming switch

Tighten the terminals

Replace the bearings
Replace the bearings. (Electric
motor)

Replace the contactor (motor
starter)
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6. When the bench runs
the belt slips.

7. The current
consumption is
displayed wrong

8. The triple-pole switch
is activated when the
bench is turned on.

9. When the diagnostics
modes start, the
electromagnetic
switches don’t turn on

10. During the alternator
test the contact clips
heat up much

11. During the belt

(chain) tightening there
are abnormal noises or
irregularity of operation

The wear of the belt

There’s no proper contact at
the current sensor connection
terminal

The current sensor failed

The measuring board has burnt

The bench wiring is damaged

The ATX connector of the bench
control unit disconnected

The wiring is damaged

The contact area is small

The belt tightening motor is
worn out

The belt tightening sprocket is
worn out

The belt tightening screw is
worn out

There’s no lubricant on the
sliding surfaces

The working parts are very dirty

Replace the belt

Recover the contact

Contact the dealer

Contact the dealer

Fix the connector in the control
unit

Contact the dealer

Use a positive terminal adapter
of the alternator

Replace the motor

Contact the dealer

Grease the sliding surfaces

Clean the working parts
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The tightening control module
failed Contact the dealer
The control board failed

12. When pressing the
tightening control D-SUB connector of the motor

button nothing happens  supply is disconnected
There's no contact at the

supply connectors of the
tightening electric motors

Fix D-SUB connector

Recover contact of the electric
motor supply

8. RECYCLING

For the recycling of the bench refer to the European Directive 2202/96/EC (WEEE Directive - the
directive on waste electrical and electronic equipment).

The outdated electronic devices and electrical appliances, including the cables, hardware,
batteries and storage batteries shall be disposed separately from the house waste.

To dispose the waste products, exploit the available returning and collecting systems.

The appropriate disposal of the outdated devices helps to prevent harming the environment and
health.
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APPENDIX 1
Connection of terminals to alternators and voltage regulators

Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
B+
Battery (+)
30
A
IG (Ignition) Input for switch starting
15 B+
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal for measuring
Sense battery voltage
S Sense
B_
3 Battery (-) B-
E Earth, battery (-)
Used for connection to an indicator lamp that
D+ transfers initial driving voltage and indicates
alternator operability
[ Indicator Lamp D+
IL Illumination
L (Lamp) Output for alternator operability indicator
61 lamp
FR (Field Report) Output for alternator load control
by an engine control unit
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) Same as FR, but with universal
signal
(Drive) Input of voltage regulator control with
D terminal P-D of Mitsubishi (Mazda) and Hitachi P/D GC
(KiaSephia1997-2000) alternators
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Indicial Functional burpose Alternator Output
notation purp type terminal
SIG (Signal) Input of code voltage installation
D (Digital) Input of code voltage installation on SIG
Ford, same as SIG
RC (Regulator control), same as SIG
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Similar to SIG but RVC
voltage change ranges from 11V to 15.5V. Control
L(PWM) signal is sent to L terminal.
C (Communication) Voltage regulator input to
control engine ECU. Korean cars. C
c(6) Voltage regulator input to control engine ECU. GC
Japanese cars.
(Regulated Load Output) Input to control
RLO stabilizing voltage in the range of 11.8-15V RLO
(TOYOTA)
(Communication) General term for physical
interface for alternator control and diagnostics.
CoMm Protocols of use: BSD (Bit Serial Device), BSS (Bit
Synchronized Signal, or LIN (Local Interconnect COM
Network)
Direct indication on interface of alternator control
LIN and diagnostics under LIN protocol (Local
Interconnect Network)
DF
F An output of one of stator windings of an
. FLD
FLD alternator. Through this output a voltage
regulator detects the alternator excitation.
67
p
S Output of one of alternator stator windings. Used ST
STA for measuring alternator driving voltage
Stator
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smoothly ensuring stability of engine drive
rotation. Remarkably seen under idle running.

Indicial Functional burpose Alternator Output
notation purp type terminal
(Wave) Output of one of alternator stator
W windings for connection of a tachometer in diesel
engine cars
(Null) Output of average stator winding point.
N Usually used to control operability indicator lamp
of the alternator with mechanical voltage
regulator
D (Dummy) Blank, no connection, mostly in
Japanese cars
N/C (No connect) No connection
(Load Response Control) Function of voltage
LRC regulator response delay on load increase on an
(Options of alternator. Delay duration ranges from 2.5 to 15
voltage seconds. On increasing the load (lights, cooler fan
regulators) on), a voltage regulator adds driving voltage
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WSTEP

Dziekujemy za wybor produktow marki handlowej MSG equipment.

Niniejsza Instrukcja obstugi zawiera informacje na temat przeznaczenia, zestawu, konstrukgji,
danych technicznych i zasad eksploatacji stanowiska MS004 COM.

Przed uzyciem MS004 COM (dalej w tekScie - stanowisko) nalezy uwaznie przeczytaé niniejsza
Instrukcje obstugi i w razie potrzeby odbyc specjalne szkolenie w zaktadzie produkcyjnym
stanowiska.

W zwiazku z ciggtym ulepszaniem stanowiska w zakresie konstrukcji i oprogramowania moga
zosta¢ wprowadzone zmiany, ktore nie zostaty uwzglednione w niniejszej Instrukcji obstugi.

1. PRZEZNACZENIE

Stanowisko przeznaczone jest do szybkiej i wysokiej jakosci diagnostyki alternatorow
samochodowych, regulatorow napiecia oddzielnie od alternatora i rozrusznikow. Stanowisko ma
wystarczajaca moc do diagnozowania jednostek w szerokim zakresie obciazen.

Stanowisko wykonuje nastepujace funkcje:

- ocena stanu technicznego i okreSlenie wadliwego elementu (podzespotu) alternatora 12/24V,
samochodow osobowych i cigzarowych;

- sprawdzanie sprawnosci regulatora napiecia oddzielnie od alternatora;

- ocena stanu technicznego rozrusznikow 12/24V samochodow osobowych i ciezarowych na biegu
jatowym.
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2. DANE TECHNICZNE

Gtowne

Napigcie zasilania, V 230 (60Hz) lub 120 (50Hz)
Typ sieci zasilajacej Jednofazowa
Moc napedu, kW 2.2
Wymiary (DXSxW), mm 570x505x450
Masa, kg 70
Liczba podtaczanych akumulatorow 2 identyczne po 12V
Model akumulatora (nie jest zawarty w Pojemnosc¢ od 45 do 60 A/h, wymiary
zestawie) (dt.xszer.xwys.), mm. nie wiecej: 207x175x175
Automatyczne tadowanie akumulatora nr 1 Tak
Automatyczne tadowanie akumulatora nr 2 Nie
Napiecie badanych urzadzen, V 12, 24

Badanie alternatorow

12V 0-100
Obciazenie badanego alternatora, A
24V 0-50

Regulacja obcigzenia (0-100%) Ptynnie
Obroty napedu, obr/min 0-3000
Regulacja obrotéw napedu Ptynnie
Typ przektadni (naped-alternator) Pas klinowy / wieloklinowy
Rodzaje testowanych alternatorow COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67

- Napiecie stabilizacji;

- Prad przemienny;

- Prad staty;

- Obroty napedu;

Dla regulatorow napiecia COM:
- Protokot;

- SzybkoS¢ wymiany;

- ID;

- Typ;

- Btedy.

Parametry mierzone
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Badanie regulatorow napiecia

Rodzaje badanych regulatorow napiecia COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG

- Napiecie stabilizacji;

- Kontrola sprawnosci obwodu lampki
kontrolnej tadowania akumulatora (D+).
Dla regulatoroéw napiecia COM:

Badane parametry regulatorow napigcia - Protokot;

- Szybkos¢ wymiany;

- ID;

- Typ;

- Btedy.
Zabezpieczenie przed zwarciem Tak
Sygnat dzwiekowy przy zwarciu Tak

Badanie rozrusznikow

Moc badanych rozrusznikéow, kw Do 4

- Napiecie;
Parametry mierzone - Prad przemienny;

- Prad staty.

3. ZESTAW
Zestaw dostawy stanowiska diagnostycznego zawiera:
Nazwa Liczba, szt.

Stanowisko MSG MS004 COM 1
MS0109 - zestaw przewodow 1
Kabel do podtaczenia zewnetrznego akumulatora 2
Adapter dodatni klemy alternatora 2
MS0114 - Bezpiecznik topikowy (typ 22x58mm, trad 100A) 1
Naklejki ostrzegawcze (zestaw) 1
Instrukcja obstugi (karta z kodem QR) 1
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4. OPIS STANOWISKA

Stanowisko sktada sie z nastepujacych podstawowych czesci (rys. 1):

Rysunek 1. Podstawowe elementy stanowiska
1 - Platforma robocza.
2 - Ostona ochronna. Po podniesieniu ostony proces diagnostyczny jest blokowany.
3 - Przewody zasilajace.
4 - Przycisk ,EMERGENCY STOP” - awaryjne wytaczenie zasilania stanowiska.

5 - Przycisk ,,OFF/ON" - wytaczanie / wtaczanie zasilania stanowiska. Po nacisnieciu przycisku
+EMERGENCY STOP”, przycisk ,,OFF/ON" nie dziata.

6 - Panel sterowania.
7 - Przedziat do przechowywania akumulatora.

8 - Stopy z regulacja wysokosci.
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Praca z badanym urzadzeniem odbywa si¢ w na platformie roboczej (rys.2), ktora zawiera:

.

Rysunek 2 - Platforma robocza stanowiska

1 - tafncuch mocowania urzadzenia.
2 - Pasy napedowe alternatora, klinowy i wieloklinowy.

Panel sterowania (rys. 3), zawiera ponizsze podstawowe elementy:
1 - WySwietlacz - wyprowadzenie danych diagnostycznych.
2 - Panel sterowania zawiera nastepujace przyciski:
JAltenator & starter tester” - wejScie/wyjscie w tryb badania alternatorow i rozrusznikow.
.Voltage regulator tester’ - wejScie/wyjscie w tryb badania regulatora napiecia.
»12V"/ ,24V" - wybor napiecia znamionowego badanego urzadzenia.
.P-D", ,C", ,RLO", ,SIG”, ,COM" - wybor typu diagnozowanego alternatora.
,F167" — tryb badania alternatora, ktory nie ma wbudowanego regulatora napiecia.

,Tighten chain”/"Chain release” - kontrola dokrecania / poluzowania tafcucha mocowania
urzadzenia.

,Tighten belt”/"Belt release” - sterowanie dokrecaniem / poluzowaniem pasa napedowego
alternatora.

~START” - wtaczanie / wytaczanie klemy 50 w celu uruchomienia rozrusznika.
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Rysunek 3 - Panel sterowania stanowiska

3 - Wyprowadzenia diagnostyczne do podtaczenia do terminali regulatora napiecia:
.B+" — podtaczany z terminalami: klema 30, ,B+", ,1G", ,S", ,AS", ,BVS”, ,A", ,15";

+FLD" — wyprowadzenia przeznaczone do podtaczenia szczotek regulatora napiecia w trybie
sprawdzania regulatora napiecia lub odpowiadajacych im terminali: ,,DF”, ,F”, ,FLD";

,B-" = minus (masa, klema 31);

,D+" —wejScie lampki kontrolnej regulatora napiecia. Przeznaczone do podtaczenia terminali
regulatora napiecia: ,.D+", "L", ,IL", ,61";

,ST” - wyjscie do podtaczenia do wyprowadzen stojana (terminali) regulatora napiecia: ,P”,
,,5", NSTA"1 nStato r";

»GC” — wyprowadzenie jest podtaczane do terminala sterujacego regulatora napigcia: ,COM”,
LSIG", itp;

.FR” = kontrola obciazenia alternatora, podtaczana do: ,FR", ,DFM”, ,M"";
»50" - wyprowadzenie podtaczane do klemy 50 rozrusznika;

L
'

Regulatory:

+REGULATION GC" - ustawienie napiecia wyjsciowego alternatora. Stuzy do podtaczenia
alternatora do ztacza ,GC”;

+ELECTRICAL LOAD” - ustawienie poziomu obciazenia elektrycznego alternatora (symuluje
konsumentéw samochodowych). Po nacinigciu odbywa aie ptynne wytaczenie obciagzenia do
poziomu zerowego;
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»ROTATION SPEED” - sterowanie obrotami i kierunkiem obrotow napedu. Po naciSnieciu naped
sie zatrzymuje.
5 - Wskaznik pracy lampki kontrolnej.

4, 1. Dane wySwietlane na wysSwietlaczu

Informacje wySwietlane na ekranie stanowiska podczas diagnozowania alternatora / regulatora
napiecia typu: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (p. rys.4 - 8):

+VOLTAGE, DC" - warto5¢ napiecia generujacego, jaka zapewnia alternator/ regulator.

»DFM, %" - wypetnienie modulacji szerokosci impulsow sygnatu odbierane przez kanat FR (stopien
wtaczonego stanu uzwojenia wirnika).

+AMR, DC" - dla alternatora jest to obciazenie; dla regulatora napiecia - wartosS¢ pradu
dostarczanego do uzwojenia wzbudzenia wirnika, dla rozrusznika wartoS¢ pradu pobieranego
przez silnik elektryczny rozrusznika.

+AMR, AC" — wartos¢ emitowanego przez alternator pradu przemiennego, pulsacji.
»TACHOMETER” - liczba obrotow napedu.
.D" — wartos¢ napiecia generujacego okreslona przez stanowisko.

.P" — stopien wtaczonego stanu uzwojenia wirnika.

VOLTAGE, DC

DFM, %

VOLTAGE, DC

120

DFM, %

AMP, DC AMP, DC

0

AMP, AC

0

TACHOMETER

0

alternator/rozrusznik regulator napiecia

Rysunek 4- Ekran stanowiska podczas diagnozowania alternatora / regulatora napigcia:
typu Lamp lub rozrusznika
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VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

12.0

AMP, DC

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 5 — Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu P-D:

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 120

C DFM, % DFM, %

AMP, AC

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 6 - Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu C:
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 120

SIG DFM, % SIG DFM, %

RMER G AMP, DC
AMP, AC

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 7- Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napigcia typu SIG

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 120

RLO DFM, % RLO DFM, %

AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 8. Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu RLO
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Informacje wySwietlane na ekranie dla wszystkich alternatorow i regulatoréw napigcia typu COM
(rys. 9):

PROTOCOL BAUD PROTOCOL

VOLTAGE,DC|  com VOLTAGE, DC

19 120

AMP, DC DFM, % AMP, DC DFM, %

COM

AMP, AC IDJTYPE ID/TYPE

alternator regulator napiecia

Rysunek 9. Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatorow / regulatorow napiecia typu COM

+.PROTOCOL" - wersja protokotu.
+VOLTAGE, DC" - wartoS¢ napiecia generujacego, jaka zapewnia alternator/ regulator napiecia.

AAMR, DC" - dla alternatora jest to obciazenie; dla regulatora napiecia - wartoS¢ pradu
dostarczanego do uzwojenia wzbudzenia wirnika.

+AMR, AC” — wartos¢ emitowanego przez alternator pradu przemiennego.
»TACHOMETER” - liczba obrotow napedu.

,BAUD" — szybkos¢ wymiany danych z regulatorem napiegcia.

~COM” — wartoS¢ napigcia generujacego okreslona przez stanowisko.
.DFM, %" - stopien wtaczonego stanu uzwojenia wirnika.

JIDITYPE” - numer identyfikacyjny regulatora napiecia. Ten numer umozliwia ustalenie silnika,
ktory alternator jest zainstalowany, przez jednostke sterujaca.

+ERRORS” — wskaznik btedow regulatora napiecia. Mozliwe s3 nastepujace btedy:
EL (electrical) - awaria elektryczna;
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ME (mechanical) - usterka mechaniczna;
TH (thermal) - przegrzanie.

5. ZASTOSOWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

1. Stanowisko nalezy stosowac wytgcznie zgodnie z jego przeznaczeniem (p. sekcje 1).

2. Wytaczaj zasilanie za pomoca wytacznika awaryjnego (poz. & rys. 3) tylko wtedy, gdy konieczne
jest awaryjne wytaczenie zasilania stanowiska.

3. Aby uniknac uszkodzenia lub awarii stanowiska, nie wolno wprowadza¢ zmian w stanowisku
wedtug wtasnego uznania. Stanowisko moze by¢ modyfikowane wytacznie przez oficjalnego
producenta.

4, W przypadku awarii stanowiska nalezy zaprzestac jego dalszej eksploatacji i skontaktowac sie z
producentem lub przedstawicielem handlowym.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub szkody dla zdrowia ludzkiego
wynikajace z nieprzestrzegania wymagan niniejszej instrukcji obstugi.

5.1. Wskazowki dotyczace BHP

1. Do pracy ze stanowiskiem dopuszczone s3 specjalnie przeszkolone osoby, ktore uzyskaty prawo
do pracy na stanowiskach okreslonych typow i przeszty szkolenie w zakresie bezpiecznych technik
i metod pracy.

2. Wyjscie z trybu diagnostycznego jest obowiazkowe przy zmianie/usunigciu badanego
urzadzenia.

3. Podczas montazu urzadzenia na stanowisku i pozniejszego demontazu nalezy zachowac
szczegblng ostroznosé, aby zapobiec uszkodzeniu rak.

4, Zabrania sie pozostawiania na stanowiska urzadzeh z uruchomionym napedem bez nadzoru.

5. Wytaczenie stanowiska za pomoca przycisku ,ON/OFF” jest obowiazkowe w przypadku przerw w
dostawie pradu, czyszczenia i obstugi stanowiska oraz w sytuacjach awaryjnych.

6. Miejsce pracy powinno by zawsze czyste, dobrze oSwietlone i mie¢ wystarczajaco wolnego
miejsca.

7. Nie wolno obstugiwac¢ stanowiska w stanie wadliwym i gdy nie jest ono podtaczone do
uziemienia.
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5. 2. Montaz stanowiska i przygotowanie do pracy

Stanowisko jest dostarczane w postaci zapakowanej. Po rozpakowaniu wyrobu nalezy upewnic sie,
ze stanowisko jest cate i nie ma zadnych uszkodzen. Materiaty opakowaniowe sa catkowicie
utylizowane, nalezy je zbiera¢ w odpowiednich strefach w celu oddzielnego zbierania odpadow.

Temperatura robocza stanowiska od +10 °C do +40 °C i wilgotnos¢ wzgledna od 10 do 90 %.

Przed uzyciem stanowiska nalezy podtaczyc:

- akumulator 12V, ktéry nalezy umiesci¢ w przedziale akumulatora stanowiska (p. rys. 1). Podczas
podtaczania akumulatora nalezy przestrzegac oznaczen na kablach zasilajacych.

- siec elektryczng 230V, z obowigzkowym uziemieniem.

A\ OSTRZEZENIE! Zaleca sie¢ uzywanie stanowiska bez urzadzenia ochronnego
roznicowopradowego (RCD), w przypadku, gdy nie ma takiej mozliwosci, charakterystyka pradu
wytaczajacego RCD powinna by¢ wieksza niz 100mA.

- aby zdiagnozowac urzadzenia o znamionowym napieciu roboczym 24 V, konieczne jest
podtaczenie zewnetrznego akumulatora 12 V do stanowiska. Akumulator jest podtaczany
przewodami zasilajacymi p. rys. 10 (w zestawie) do ztaczy po prawej stronie stanowiska p. rys. 11.
Podczas podtaczania akumulatora nalezy przestrzegac oznaczeh na kablach zasilajacych.

A\ OSTRZEZENIE! Do diagnostyki regulatorow napiecia 24V, wystarczy akumulatora w przedziale
akumulatora stanowiska.

Rys. 10. Kable zasilajace do podtaczenia akumulatora zewnetrznego
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Ztacza do podtaczenia
zewnetrznego akumulatora

Rysunek 11. Ztacza do podtaczenia zewnetrznego akumulatora

5.3 Diagnostyka alternatora

5.3.1. Montaz i podtaczenie

1. Wyszukaj w Internecie informacje o oznaczeniu terminali w ztaczu alternatora wedtug
oryginalnego numeru alternatora, ktory najczesciej znajduje sie na obudowie lub tylnej pokrywie.

Na rys. 12 jako przyktad podano schemat podtaczenia alternatory Mitsubishi MD375853.

GSLF

Rysunek 12. Alternator Mitsubishi MD375853 i oznaczenie terminali w ztaczu
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Wg terminalow w ztaczu na rys. 12 najpierw okresl typ alternatora za pomoca zatacznika 1. W tym
przypadku terminal G okresla typ alternatora jako ,C". Nastepnie, zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy
okreslic, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczy¢ alternator, schemat podtaczenia

podano w tabeli 1.

Tabela 1 - Podtaczenie alternatora Mitsubishi MD375853 do stanowiska

Terminal w ztaczu Dlagnostyczn?
wyprowadzenie
alternatora .
stanowiska

G GC

S B+

L D+

F FR

Jako przyktad rozwazmy podtaczenie alternatora Toyota 2706020230 (rys. 13).

1G

DFM
M

L

Rysunek 13. Alternator Toyota 2706020230 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztgczu na rys. 13 najpierw okresl typ alternatora za pomoca zatacznika 1. W tym
przypadku terminal L okreSla typ alternatora jako L/D + (lampowy). Nastepnie, zgodnie z
zatacznikiem 1, nalezy okresli¢, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc alternator,

schemat podtaczenia podano w tabeli 1.

Tabela 2 - Podtaczenie alternatora Toyota 2706020230

. Diagnostyczne
Terminal w ztaczu .
wyprowadzenie
alternatora .
stanowiska

S B+

IG B+

L D+

DFM (M) FR
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2. Zainstaluj urzadzenie na platformie roboczej. Koto pasowe powinno by¢ rownolegte do
uzywanego pasa.

3. Zamocuj urzadzenie na platformie roboczej, w tym celu:
3.1. Zwolnij taficuch na wymagana dtugos¢, naciskajac przycisk ,Chain release”.

3.2. Zatrzasnij tancuch za wystep platformy roboczej i nacisnij przycisk ,Tighten chain”.
Napinanie wytaczy sie automatycznie.

4. Ustaw pas na kole pasowym alternatora.

4.1. Podaj tancuch na wymagana dtugosc, naciskajac przycisk ,Belt release”. Zatoz pas na koto
pasowe alternatora i nacisnij przycisk , Tighten belt”.

4.2, Napinaj pas, az napiecie w przyblizeniu bedzie odpowiadac napieciu w samochodzie.
Napiecie pasa okreslane jesz subiektywnie. Zatrzymanie napiecia pasa odbywa si¢ poprzez
ponowne nacisniecie przycisku ,Tighten belt”.

5. Przykrec adapter do dodatniej klemy alternatora.

6. Podtacz przewod zasilajacy ,B -" do obudowy urzadzenia, a nastepnie podtacz przewoéd
zasilajacy ,B+" do adaptera na dodatniej klemie alternatora.

5.3.2. Diagnostyka.

1. Whacz przycisk ,Alternator & starter tester” i wybierz wymagane napiecie za pomoca przycisku
12V ["24V", w zaleznosci od charakterystyki testowanego alternatora.

A OSTRZEZENIE! Po wtaczeniu przycisku ,,Badanie alternatora rozrusznika” stanowisko
przejdzie w tryb badania alternatora typu Lamp.

2. Podtacz przewody diagnostyczne stanowiska (poz.3 rys.3) do terminali w ztaczu alternatora.
3. W panelu sterowania wybierz odpowiedni typ alternatora.

3.1. Jesli badany alternator ma typ COM - poczekaj na okreSlenie przez stanowisko ID i TYPE
alternatora.

3.2. Jesli w alternatorze jest terminal: ,L", ,D+", 1", ,IL", ,61", lampka kontrolna powinna sie
zaswiecic.

3.3. Jesli zdiagnozowany alternator jest typu COM, wowczas w poblizu wskaznika ,ERRORS”
powinien pojawic si¢ komunikat o usterce mechanicznej ,MEC".

4. Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED” w lewo lub w prawo, w zaleznosci od kierunku obrotu
alternatora (najczesciej koto pasowe alternatora obraca sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara,
patrzac od strony kota pasowego.) ustaw predkosc obrotowa w zakresie od 100 do 150 obr./min.
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A\ OSTRZEZENIE! Jesli w alternatorze znajduje sie sprzegto wyprzedzajace, uwaznie obserwuj
wybor kierunku obrotu.

4.1. Ocen wizualnie: czy alternator obraca sie normalnie, nie powinno by¢ wibracji alternatora.
W przypadku hatasu wskazujacego na awarie mechaniczna nalezy przerwac diagnostyke.

5. Sprawdz, przy jakich predkosciach rozpoczyna sie generowanie, w tym celu:

5.1. Obracajac pokretto ,REGULATION GC” ustaw wartoS¢ napiecia na 14,5 V dla alternatorow 12V
i 29V dla alternatorow 24V.

5.2. Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED” ptynnie zwigkszaj obroty do momentu, gdy napiecie
wyjsciowe alternatora bedzie rowne zadanemu. Wigkszos¢ sprawnych alternatoroéw rozpoczyna
generowanie od 700-850 obr./min. napedu. Niektore alternatory typu ,COM” zaczynaja
generowanie przy predkosciach powyzej 1200, istniejg rowniez alternatory z funkcjg LRC (Load
Response Control), w ktérych wystepuje opdznienie czasowe w zmianie napiecia wyjsciowego.

5.3. W przypadku alternatorow typu ,Lamp” wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna wynosic od 14
do 14,8 V dla alternatorow 12V, od 28 do 29,8 V dla alternatorow 24V.

5.4, Jesli w alternatorze znajduje sie wskaznik lampki kontrolnej, powinien zgasnac.
5.5. Jesli zdiagnozowany alternator jest typu ,COM”, btad mechaniczny powinien zniknac.
6. Ocen dziatanie regulatora napigcia alternatora, w tym celu:
6.1. Obracajac pokrettem ,ROTATION SPEED” ustaw obroty w zakresie 1500 — 2000 obr./min.

6.2*. Obracajac pokretto ,REGULATION GC", ptynnie zmieniaj napiecie wyjSciowe alternatora w
zakresie od 13 do 15V, zmierzone napiecie na powinno si¢ zmieniac proporcjonalnie zadanemu.

* W przypadku alternatorow typu ,Lamp” bez kontroli napiecia ten punkt nie musi by¢
wykonywany.

7. Ocen prace alternatora pod obcigzeniem, w tym celu:
7.1. Obracajac pokrettem ,ROTATION SPEED” ustaw obroty w zakresie 2500 — 3000 obr./min.

7.2. Obracajac pokretto ,ELECTRICAL LOAD” ptynnie zwigkszaj obcigzenie alternatora. Aby
obiektywnie ocenic stan alternatora, wystarczajace jest obciazenie pradem o natezeniu 50-70 A.
W takim przypadku wartoS¢ napiecia wyjSciowego pozostaje stata, a wartoS¢ pradu
przemiennego w obwodzie B+ I, AC" nie powinna przekraczac 10% wartosci zadanego obciazenia
(na przyktad przy obcigzeniu 50A wartos¢ I, AC” nie powinna przekraczac 5A).

8. Po zakonczeniu diagnostyki alternatora zresetuj obciazenie alternatora i zatrzymaj naped,
naciskajac krotko regulatory ,,ELECTRICAL LOAD” i ,ROTATION SPEED”. Nastepnie nacisnij przycisk
JAlternator & starter tester”, a po tym alternator mozna zdemontowac ze stanowiska.
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5. 4. Diagnostyka alternatora, ktory
nie posiada wbudowanego regulatora napiecia

Diagnostyka alternatorow, ktore nie maja wbudowanego regulatora napigecia, odbywa sie
podobnie do badania alternatora (p. Sekcje 5.3) z pewnymi réznicami:

1) Nalezy podtaczy¢ terminal alternatora, ktory zwykle jest oznaczony: DF, F, FLD, 67, do ztacza
stanowiska GC (rys. 3).

2) Wybierz tryb badania F/67.

A\ 0STRZEZENIE! Funkcja F/ 67 pozwala badac tylko alternatory 12V i nalezace do typu B-circuit,
tj. alternatory, w ktorych jedna ze szczotek jest w stanie wolnym, nie jest podtaczona do B+. Druga
moze by¢ w stanie wolnym lub podtaczona do obudowy alternatora tj. do B-.

5. 5. Diagnostyka regulatora napiecia

Wedtug oryginalnego numeru regulatora napiecia wyszukaj informacje o oznaczeniu terminali w
Internecie. Dodatkowo mozesz skorzystac z informacji z zatacznika 3, w ktorych wskazane jest
potaczenie najpopularniejszych regulatorow napigcia. Zgodnie z terminalami w ztaczu regulatora
napiecia i informacjami w zataczniku 1 okreslamy jego typ.

A\ osTRZEZENIE! Tryb diagnostyczny powinien by¢ zgodny z typem badanego regulatora
napiecia.

5.5.1. Diagnostyka regulatora napiecia typu Lamp

1. Podtacz regulator napiecia do wyprowadzeh diagnostycznych stanowiska, z wyjatkiem
wyprowadzenia ,B+".

2. Wtacz tryb diagnostyczny regulatorow napiecia za pomoca przycisku ,Voltage regulator tester”.
Aby zdiagnozowac regulatory lampowe nie trzeba wybiera¢ zadnego trybu, poniewaz lampka
kontrolna D+ dziata w dowolnym trybie.

3. Wybierz napiecie znamionowe badanego regulatora napiecia za pomoca przycisku ,12V” lub
W26V,

4, Podtacz wyprowadzenie diagnostyczne stanowiska ,B+” do odpowiedniego terminala regulatora
napiecia. Przy tym wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna wynosic od 14 do 14,8 V dla regulatorow
napiecia 12V, od 28 do 29,8 V dla regulatorow 24 i musi odpowiadac charakterystyce regulatora.

5. 0dtacz przewdd ,T” od regulatora napiecia, przy tym lampka kontrolna (poz.5 rys.3) powinna sie
zapalic. Podtacz przewod ,ST” z powrotem - lampka kontrolna powinna zgasnac.
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6. Niespetnienie jednego z wymagan pkt 4 - 5 wskazuje na niesprawnos¢ regulatora napiecia.

7. Wyjdz z trybu diagnostycznego naciskajac przycisk ,Voltage regulator tester”. Odtacz przewody
od regulatora napiecia.

5.5.2. Diagnostyka regulatora napiecia
typu P-D, C, SIG, RLO

1. Podtacz regulator napiecia do wyprowadzeh diagnostycznych stanowiska, z wyjatkiem
wyprowadzenia ,,B+".

2. Wtacz tryb diagnostyczny regulatorow napiecia za pomoca przycisku ,Voltage regulator tester”.
3. Wybierz napigcie znamionowe badanego regulatora napiecia za pomoca przycisku ,12V".

4, Podtacz wyprowadzenie diagnostyczne stanowiska ,B+” do odpowiedniego terminala regulatora
napiecia. Przy tym wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna by¢ rowna zadanej wartosci z mozliwym
odchyleniem -0,2V.

5. Regulatorem ,REGULATION GC” zmieh ustawione napiecie stabilizacji z 13,2 na 14,5 V. Zmierzona
wartos¢ napiecia stabilizacji powinna zmieniac sie proporcjonalnie do wartosci zadane;j.

6. W przypadku regulatorow napiecia typu P-D nalezy odtaczy¢ przewdd ,ST” od regulatora
napiecia, przy czym wartosc¢ ,,P” powinna wynosic 0. Podtacz przewod ,ST” z powrotem - powinna
byc ustawiona poprzednia wartosc ,P".

7. Niespetnienie jednego z wymaganh pkt 4 — 6 wskazuje na niesprawno5¢ regulatora napiecia.

8. Wyjdz z trybu diagnostycznego naciskajac przycisk ,Voltage regulator tester”. Odtacz przewody
od regulatora napiecia.

5.5.3. Diagnostyka regulatora napiecia typu COM
1. Podtacz regulator napiecia do wyprowadzeh diagnostycznych stanowiska, z wyjatkiem
wyprowadzenia ,B+".
2. Wtacz tryb diagnostyczny regulatoréw napiecia za pomoca przycisku ,Voltage regulator tester”.
3. Wybierz napiecie znamionowe badanego regulatora napiecia za pomoca przycisku ,12V.

4, Podtacz wyprowadzenie diagnostyczne stanowiska ,B+” do odpowiedniego terminala regulatora
napiecia.

4. 1. Poczekaj, az stanowisko odczyta dane o regulatorze napiecia, a nastepnie mozesz przystapic
do dalszej diagnostyki.
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4, 2. WartoS¢ napiecia stabilizacji powinna by¢ ustawiona na okreSlong wartoS¢ z mozliwym
odchyleniem -0,2V, w komorce ,,ERRORS” nie powinno by¢ zadnych wartosci.

5. Regulatorem ,,REGULATION GC” zmief ustawione napigcie stabilizacji z 13,2 na 14,5 V. Zmierzona
wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna zmieniac sig¢ proporcjonalnie do wartosci zadanej.

6. Odtacz przewod ,ST” od regulatora napiecia, przy tym w komorce ,,ERRORS” powinna pojawic
sie wartosc ,ME". Podtacz przewod ,ST" z powrotem - wartos¢ ,ME"” powinna zniknac.

7. Odtacz przewdd ,FLD” od regulatora napiecia, przy tym w komorce ,,ERRORS” powinna pojawic
sie wartosc ,EL". Podtacz przewod ,FLD” z powrotem - wartosc ,,EL” powinna zniknac.

8. Nie spetnienie jednego z wymagan pkt 4.1 - 7 wskazuje na niesprawnos¢ regulatora napiecia.

9. Wyjdz z trybu diagnostycznego naciskajac przycisk ,Voltage regulator tester”. Odtacz przewody
od regulatora napiecia.

5.6 Diagnostyka rozrusznika

1. Zainstaluj rozrusznik na platformie roboczej.
2. Zamocuj urzadzenie na platformie roboczej.
3. Przykrec adapter do dodatniej klemy rozrusznika.

4, Podtacz przewod zasilajacy ,,B -” do obudowy urzadzenia i ztacze sterujace stanowiska ,50” do
wyprowadzenia sterujacego elektromagnesu rozrusznika. Kleme przewodu zasilajacego ,B+"
nalezy umiesScic¢ w taki sposob, aby nie byto kontaktu ze stanowiskiem, aby uniknac zwarcia.

5. Wtacz tryb badania rozrusznika przyciskiem ,Alternator & starter tester” i wybierz wymagane
napiecie za pomoca przycisku ,12V” lub ,24V”", w zaleznoSci od charakterystyki testowanego
urzadzenia.

6. Nacisnij przycisk ,.START”, koto zebate sprzegta wyprzedzajacego rozrusznika powinno wysunac
sie do oporu. Po zwolnieniu przycisku ,START” - powrot do pierwotnej pozycji. Powtorz procedure
kilka razy.

7. Podtacz przewod zasilajacy ,B+” do adaptera na dodatniej klemie rozrusznika.

8. Nacisnij i przytrzymaj przycisk ,START". Silnik rozrusznika powinien sie wtaczy¢. Przy tym wartosc
pobieranego pradu ,AMP, DC”" powinna odpowiada¢ danym DTR rozrusznika, a wartoS¢ pradu
przemiennego w obwodzie B+ ,AMP, AC" nie powinna przekracza¢ 10% wartoSci pobieranego
pradu ,,AMP, DC".

9. Po zakofczeniu diagnostyki rozrusznika zwolnij przycisk ,,START", a nastepnie nacisnij przycisk
JAlternator & starter tester”. Nastepnie rozrusznik moze by¢ zdemontowany ze stanowiska.

10. Nie spetnienie jednego z wymagan pkt 6 — 8 wskazuje na niesprawnosc regulatora.
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6. OBStUGA STANOWISKA

Stanowisko przeznaczone jest na dtugi czas eksploatacji, jednak dla maksymalnego okresu
bezawaryjnej pracy stanowiska nalezy regularnie przeprowadzac jego inspekcje i opisane ponizej
prace profilaktyczne z zalecana czestotliwoscia. Inspekcje i prace profilaktyczne powinny by¢
wykonywane przez wykwalifikowany personel.

Prace profilaktyczne, ktore nalezy wykonywac codziennie:
- Prawidtowa praca silnika (brak nietypowych dzwiekow, wibracji itp.).
+ Zgodnos¢ warunkow Srodowiskowych z dopuszczalnymi warunkami uzytkowania stanowiska
(temperatura, wilgotnosg, itp.).
+ Czy napiecie sieciowe miesci sie w dopuszczalnych granicach.
Raz w miesiacu kontroluj stan techniczny akumulatora, monitoruj poziom elektrolitu i tadunek w
akumulatorze.
Poziom natadowania akumulatora powinien byc¢ taki, aby napiecie akumulatora (bez obciazenia)
nie byto nizsze niz 12,5V (w temperaturze 25 °C odpowiada to poziomowi natadowania 75%). Jesli

konieczne jest natadowanie akumulatora, nalezy zainstalowa¢ sprawny alternator 12V na
stanowisku i uruchomic go w trybie badania bez obciazenia na czas 10-15 minut.

6. 1. Czyszczenie i codzienna obstuga

Do czyszczenia powierzchni stanowiska nalezy uzywac miekkich chusteczek lub Sciereczek oraz
neutralnych Srodkow czyszczacych. Wyswietlacz nalezy czySci¢ z pomoca specjalnej wtoknistej
Sciereczki i sprayu do czyszczenia ekranow wyswietlaczy. W celu unikniecia korozji, awarii lub
uszkodzenia stanowiska niedopuszczalne jest stosowanie materiatow Sciernych i
rozpuszczalnikow.
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7. GROWNE USTERKI | METODY ICH USUNIECIA

Ponizej znajduje sig tabela z opisem mozliwych usterek i sposobow ich usuniecia:

Objaw usterki

1. Stanowisko sie nie
witacza

2. Po uruchomieniu
testu stanowisko
emituje sygnat
zabezpieczajacy przed
zwarciem (pisk).

3. Stanowisko dziata, ale
silnik elektryczny nie
uruchamia sie.

4. Wytaczenie automatu
wejsciowego przy
maksymalnym
obciazeniu stanowiska

Mozliwe przyczyny

Brak napiecia 230V w sieci
Wtaczony przycisk ,AWARIA”

Wytaczony trojbiegunowy
automat rozruchowy
stanowiska

Zwarcie stykow ( +)
akumulatora do obudowy

Awaria oprogramowania
przetwornicy czestotliwosci.

Poluzowanie stykow na klemie
silnika elektrycznego

Odtaczenie kabla krosowego
sterujacego na przetwornicy
czestotliwosci

Nieprawidtowo dobrany
automat wprowadzajacy

Luzne styki na zaciskach
automatu wprowadzajacego

Zalecenia dotyczace usunigcia

Przywracic zasilanie.

Wytaczy¢ przycisk ,AWARIA”

Wtaczy¢ automat trojbiegunowy

Rozciggnac wyprowadzenia
(zaizolowac)

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym.

Dokrecic styki na klemie silnika
elektrycznego

Przywroc niezawodnosc
potaczenia kabla krosowego

Wymieni¢ automat
wprowadzajacy

Dokreci¢ zaciski
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5. Pod czas pracy
stanowiska stychac obce
odgtosy.

6. Podczas pracy
stanowiska pas sie
Slizga (gwizdze).

7. Pobor pradu nie jest
wyswietlany poprawnie

8. Po wtaczeniu
stanowiska uruchamia
sie trzybiegunowy
automat.

9. Przy wtaczeniu trybow
badania styczniki PMZ
nie s3 wtaczane

10. Podczas badania
alternatora zaciski
kontaktowe s3 bardzo
gorace (zaciski
krokodylkowe)

Nieprawidtowo zainstalowane
testowane urzadzenie. (Pas
napedowy jest przeciagniety)

tozyska silnika sa zuzyte

tozyska silnika elektrycznego
ulegty awarii

Stycznik (rozrusznik) ulegt
awarii

Pas nie napiety.

Zuzycie pasa.

Brak niezawodnego styku na
ztaczu z czujnikiem pradu

Uszkodzony czujnik pradu

Spalona ptyta pomiarowa

Okablowanie stanowiska jest
uszkodzone

Odtaczenie ztacza ATX w
skrzynce sterowania stanowiska

Uszkodzone okablowanie
elektryczne

Maty punkt kontaktowy

Ponownie zainstalowac
testowane urzadzenie

Skontaktowac sie z serwisem

Wymienic tozyska. (Silnik
elektryczny)

Wymienic stycznik (rozrusznik)

Napiac pas.

Wymienic pas.

Przywrécic kontakt

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym

Zablokowac ztacze w skrzynce
sterowania

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym

Uzy¢ adaptera dodatniej klemy
alternatora
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11. Podczas pracy
napiecie paska
(tancucha) pojawia sie
obcy hatas lub nierowna
praca

12. Po nacisnieciu
przyciskow sterowania
napinaniem nic sie nie
odbywa

Zuzyty silnik napinacza
tancucha

Zuzyta koto zebate napinacza
tancucha

Zuzyta Sruba napinajaca pas

Brak smaru na powierzchniach
Slizgowych

Mechanizmy mocno
zanieczyszczone

Nie dziata modut kontroli
napiecia

Nie dziata ptyta sterowania

Odtaczenie ztacza D-SUB
zasilania silnikow od jednostki
sterujacej

Brak styku na ztaczach zasilania
silnikow elektrycznych
napinania

8. UTYLIZACJA

Instrukcja obstugi

Wymienic silnik

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym

Smarowac powierzchnie
Slizgowe

Oczyscic¢ mechanizmy z
zanieczyszczen

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym

Zamocowac ztacze D-SUB

Przywrocic kontakt zasilania
silnikow elektrycznych

W przypadku utylizacji stanowiska obowiazuje europejska dyrektywa 2202/96/EC [WEEE
(dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego)l.

Zuzyte urzadzenia elektroniczne i elektryczne, w tym kable i osprzet, a takze akumulatory i baterie,
powinny by¢ usuwane oddzielnie od odpadow domowych.

W celu utylizacji odpadow nalezy skorzystac z dostepnych systemow zwrotu i odbioru.

Wtasciwa utylizacja starych urzadzen pozwoli uniknac¢ szkod dla Srodowiska i zdrowia osobistego.
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ZAEACZNIK 1
Terminale przytaczeniowe do alternatorow
T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny yp wadzenie
alternatora .
stanowiska
B+
Bateria (+)
30
A
IG (Ignition) Wejscie wtaczania zaptonu
15 B+
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal do pomiaru
Sense napiecia akumulatora
S Sense
B- .
3 Bateria (-) B-
E (Earth) Ziemia, bateria (-)
Stuzy do podtaczenia lampki kontrolnej, ktora
D+ dostarcza poczatkowe napigcie wzbudzenia i
wskazuje sprawnoS¢ alternatora
[ Indicator Lamp D+
L Illumination
L (Lamp) Wyjscie na lampke wskaznika sprawnosci
61 alternatora
FR (Field Report) Wyjscie do kontroli obcigzenia
alternatora przez jednostke sterujaca silnika
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) jest podobny do ,FR”, ale z
sygnatem odwrotnym
b (Drive) Wejscie sterowania regulatorem z oc
terminalem ,P-D” alternatorow Mitsubishi P/D
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)
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T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alterr!::tora wadzenie
stanowiska

SIG (Signal) Wejscie urzadzenia kodowego
napiecia

(Digital) Wejscie urzadzenia kodowego SIG
D napiecia w amerykanskim Fordzie, takie samo
jak ,SI1G”

RC (Regulator Control) to samo co ,,SIG”

L(RVC) (Regulated Voltage Control) podobnie do
»S1G”, tylko zakres zmian napigcia RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. Sygnat sterujacy jest podawany do
terminala ,L”

(Communication) Wejscie sterujace
C regulatorem napiecia przez jednostke
sterujaca silnika. Koreahskie samochody. C

Wejscie sterujace regulatorem napiecia przez GC

c(a) jednostke sterujaca silnika. Japonskie
samochody.

(Regulated Lead Output) Wejscie sterujace
RLO napiecia stabilizacji regulatora w zakresie
11.8-15V (TOYOTA)

(Communication) Ogdlne oznaczenie
fizycznego interfejsu sterowania i diagnostyki
coM alternatora. Moga by¢ uzywane protokoty

,BSD” (Bit Serial Device), ,BSS” (bit
Synchronized Signal) lub ,,LIN” (Local com
Interconnect Network)

RLO

Bezposrednie wskazanie interfejsu sterowania
LIN i diagnostyki alternatora za pomoca protokotu
LLIN” (Local Interconnect Network)

DF

F Wyjscie uzwojenia wirnika. FLD
FLD Potaczenie regulatora z uzwojeniem wirnika

67
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T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny yp wadzenie
alternatora .
stanowiska
P Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
S alternatora. Stuzy do okreslania przez ST
STA regulator napiecia stanu wzbudzonego
alternatora
Stator

(Wave) Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
W alternatora do podtaczenia obrotomierza w
samochodach z silnikami wysokopreznymi

(Null) Wyprowadzenie punktu srodkowego
N uzwojen stojana. Zwykle stuzy do sterowania
lampka kontrolng sprawnosci alternatora za

pomoca mechanicznego regulatora napiecia
D (Dummy) Pusty, brak podtaczenia, gtownie na

japonskich samochodach
N/C (No connect) Brak podtaczenia
(Load Response Control) Funkcja opdznienia
reakcji regulatora napiecia na zwigkszenie
obciazenia alternatora. Wynosi od 2.5 do 15
LRC sekund. Po wtaczeniu duzego obcigzenia
(Opcja (Swiatto, wentylator chtodnicy) regulator
regulatorow)

ptynnie dodaje napiecie wzbudzenia,
zapewniajac w ten sposob stabilnosc

utrzymania predkosci obrotowe;j silnika.
Szczeg6lnie widoczne na biegu jatowym
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BBEAEHUE

Bnarogapum Bac 3a Bbi6op npoaykuuu TM MSG Equipment.

HacToswee PyKoBOACTBO MO 3KCMN/yaTauMn COAEPXKMUT CBEAEHNA O HAa3HAYeHUMN, KOMNNeKTauum,
KOHCTPYKLU MU, TEXHUYECKNX XapaKTepuCTMKax u npasunax akcnayaraunm creHga MS004 COM.

Nepen ucnonb3osaHnem MS004 COM (nanee no TeKCTy CTEHA) BHUMATENbHO M3yuuTe AaHHOE
PYyKOBOACTBO MO 3KCnjayaTauuu, npu HeOH6XOAUMMOCTM NPONANUTE CMeuManbHyl0 NOAFOTOBKY Ha
npeanpuATMM-U3roToBUTENE CTEHAA.

B cBA3M C NOCTOAHHbIM ynyyuleHnem CcteHaa B KOHCTPYKUMIKO N KOMMNNIEKTAUUIO MOTYyT 6bITb
BHECEHbl N3BMEHEeHUA, He OTpa)KéHHble B JAHHOM pyKOBOACTBE MO 3KCcnnyaTayunu.

1. HASHAYEHUE

CTeHp npefHa3HauyeH Ans 6bICTPON U KAUECTBEHHOMN ANArHOCTMKYN aBTOMOBUNbHbBIX FreHepaTopos.,
pene-perynaTopoB OTAENbHO OT reHepatopa U cTapTepoB. CTeHA o6najaeT AOCTAaTOUHON
MOLLHOCTbI0, UTO6bl ANArHOCTUPOBATb arperaTbl B LUMPOKOM J1ana3oHe Harpysok.

CteHp o6nafaer cneayowmmMn yHKUUAMN:

- OL@HKA TeXHNUYECKOro COCTOSHUA 1 OnpefieNleHne HencnpaBHoro anemenTa (y3na) reHepaTopa
12/24B, nerkoBbix 1 rpy30Bbix aBTOMO6UNEN;

- NpoBepKa paboToCnocobHOCTM penie-perynaTopa OTA/bHO OT FreHepaTopa;

- OLLeHKA TEeXHWYECKOro COCTOSHUA CTapTepoB 12/24B nerkosbiX M rpy30BbiX aBTOMO6UNEN B
peXxume X0/10CTOro XoAa.
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2. TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

OCHOBHbIe
HanpseHue nutanus, B 230 (60rw) nnm 120 (50rw)
Tun nuTaloLWen cetu OpHodhasHas
MouwHocTb NpuBoAa, KBT 2.2
Fa6aputbl (4xLLxB), mm 570x505x450
Bec, Kr 70
Konuuectso nogkntouaembix AKb 2 OAMHAKOBbLIX NO 12B

EmkocTblo OT 45 [0 60 A/u u rabaputamm

Mopenb AKB (He BXxoanT B KOMNNEKT) (IxLU%B), mm. He Gonee: 207175+175

ABTOMaTuyeckas 3apsagka AKb N1 na
ABTOMaTU4yeckas 3apagka AKb N°2 HeTt
Hanps)eHue nposepsembix arperatos, B 12, 24

MpoBepka reHepaTopos

Harpy3ka Ha npoBepseMblii 128 0-100

reHeparop, A 24B 0-50

PerynupoBka Harpysku (0-100%) MnaeHo

060poThl NpMBOAA, 06/MUH 0-3000

Perynuposka 060poToB npueoaa MnaBHO

Tun nepegaum (npueoa/reHeparop) PeMeHHas KNWHoOBas /MonnKnnHoBas
Tunbl NpoBepsieMbIX reHepaTopoB COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67

- HanpsxeHne ctabunusaunu;
- MepemMeHHbIN TOK;

- NOCTOAHHDIN TOK;

- O60poTHl NPNUBOASY;

[na COM pene-perynsitopos:
- NpoTokon;

- CKOpOCTb 06MEHa3;

- ID;

- Tun;

- OWwmn6KMN.

N3mepsiemblie napameTpbl
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MpoBepka pene-perynaTtopos
Tunbl NpoBepsieMbIX pefie-perynsaTopos COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG

- HanpsxeHue cTabunusaumnu;

- KoHTponb paboTocnoco6HOCTH Lenu
WHOMKATOPHOW namnbl 3apsaa AKB (D+).
[ina COM pene-perynsatopos:

[poBepsiemble NnapaMeTpbl pene-perynsatopa - MpoTokKon;
- CKOpOCTb 06MEeHa;
- ID;
- Tun;
- OwnbKM.
3almTa OT KOPOTKOro 3aMblKaHUsA fa
3BYKOBOW CUFHAN NPU KOPOTKOM 3aMblKaHMU fa
MNpoBepka ctapTepos
MolLHOCTb NpoBepsAembIX CTapTepoB, KBT [lo 4
- HanpsixeHwue;
N3mepsaembie napameTpbl - MepemeHHbIN TOK;

- NOCTOAHHbIN TOK.

3. KOMMJIEKTAL KA

B KOMNNEeKT NOCTaBKM AMArHOCTUYECKOro CTEHAA BXOAUT:

HaumeHoBaHue Kon-Bo, wr.
CreHp MSG MS004 COM 1
MS0109 - KoMnIeKkT NpoBOAOB 1
Ka6enb Ans NOAKNIOYEHUN BHELIHEN akKyMynsiToOpHou 6aTapee 2
ApanTep MAOCOBOW KNeMMbl reHepaTopa 2
MS0114 - MnaBKui NpeaoxpaHnuTenb (Tun 22x58MMm, Tok 100A) 1
PyKoBOACTBO Mo 3Kcnnyatauuu (kapTouka ¢ QR kogom) 1
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4. ONNCAHUE CTEHOA

CTeH/, COCTOUT M3 CNeAyIoLLmMX OCHOBHbIX yacten (puc. 1):

PucyHoK 1. OCHOBHbIe 3neMeHTbl CTeHaa
1- Pabouas nnowagka.
2 - 3aWNUTHbIN KOXYX. [pU NOAHATOM 3aLUTHOM KOXYXe NMPoLecc AMArHOCTUKN B6oKMpyeTcs.
3 - Cunosble npoBoja.
4 — KHonka «EMERGENCY STOP» - aBapuiiHOe OTK/0UeHWe 3NeKTPONUTaHus CTeHAa.

5 — KHonka «OFF/ON» - oTK/toueHne / BKoueHne nutaHus ctedaa. ECim Haxata KHomMka
«EMERGENCY STOP», kHonka «OFF/ON» He nencTByerT.

6 — [aHenb ynpasneHus.
7 - OTCeK AnA pa3MelLeHmns akkyMynaTopHou 6aTapeu.

8 - Perynupyemble Mo BbICOTE HOXKMU.
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PaboTa C ANarHocTupyembimM arperaTtom ocyLecTBseTca Ha pabouen nnowaake (puc.2), kotopas
BK/IOUAET:

PucyHok 2 - Pa6ouas nnowiaaka creHga

1- Llenb hmkcaumu arperaTa.
2 - PeMHU NpuBOAA reHepaTopa, KNMHOBOW U NONMUKANHOBOM.

MynbT ynpaenexus (puc. 3), COLEPXKUT CIEAYIOLLNE OCHOBHbIE 3IEMEHTbI:
1 - Iucnnen — BbIBOA ANArHOCTUYECKUX JaHHbIX.
2 - [MaHenb ynpaBneHus, COAEPXUT crieaytolmne KHOMKu:
«Altenator & starter tester» — BXxoa/BbIX0/, B PeXiIM NPOBEPKMN FreHepaTopoB 1 CTapTEPOB.
«Voltage regulator tester» — Bxoa/BbIX04 B PeXuUM NPOBEPKM pene-perynaTopa.
«12V»/ «24V» — BbIGOP HOMUHANBHOTO HAMpPSXKEHUs AMArHOCTMPYEMOro arperara.
«P-D», «C», «RLO», «SIG», «COM» — BbI60Op TMNA AMArHOCTUPYEMOrO reHeparopa.
«F/67» — pexxum NpoBepKU reHepaTopa, KOTOpPbIi He MeeT BCTPOEHHOTO pene-perynatopa.

«Tighten chain»/«Chain release» - ynpaBneHue 3aTskoii/ocnabneHnem uenu ukcauum
arperara.

«Tighten belt»/«Belt release» - ynpaBneHue 3aTsaxkoin/ocnabneHnem pemHs MNPUBOAA
reHeparopa.

«START» - BKNtoUeHue/BbIKNtoUeHMe Knemmbl 50 Ans 3anycka ctapTepa.

3 - InarHocTnyecKne BbIBOAbI A4NA NOAKMIOYEHUA K TEpMUHANam pene-perynaropa:
«B+» — nogknyaeTca K TepmuHanam: knemma 30, «B+», «IG», «S», «AS», «BVS», «A», «15»;
«FLD» - BblBOAbI MpefHa3HayeHbl ANA NOAK/IOUEHUA LIETOK pesne-perynsatopa B pexume
NpoOBepPKU pene-perynatopa nnvm COOTBETCTBYIOLWUX UM TepMUHaNoB: «DF», «F», «FLD».
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PucyHoK 3 - MynbT ynpaBnieHus CTeHAom

«B-» — MuHyc (macca, knemma 31);

«D+» - BXO[ KOHTPOMbHOW namnbl pene-perynstopa. MpefHa3HayeH AN NOAKMOYEHUS
TepMuHanoB penie-perynaropa: «D+», «L», «IL», «61».

«ST» — BbIXOA ANs MOAKNIOUEHMSA K CTATOPHbIM BbIBOAAM (TepmMuHanam) pene-perynartopa: «Py»,
«S», «STA», «Stator».

«GC» — BbIBOA NMOAKMIOYAETCA K TEpMUHANY ynpaBneHus pene-perynaropa: «COM», «SIG», n
T.A.

«FR» — KOHTPOMb HAarpy3Ku Ha reHepartop, nofakntoyaercs K: «FR», «DFM», «M».

«50» — BbIBOA NOAKNOYaeTcs K Knemme 50 ctaprepa.

4 — PerynaTopbi:

«REGULATION GC» - yCcTaHOBKA BbIXOLHOIO HanpsXeHus reHepartopa. Micnonb3yeTtcs npu
NOAKNIOUEHMN reHepaTopa K pasbémy «GC».

«ELECTRICAL LOAD» - ycTaHOBKa YPOBHA 3NEeKTPUUECKOW Harpy3kn reHepatopa (umutupyet
aBTOMO6UbHbIE NOTpe6uTenn). Mpu HaXKATUM NPOUCXOANT MIABHOE OTK/IOUEHWUE HArpy3Ku
[10 HYNeBOro ypoBHA.

«ROTATION SPEED» - ynpaBfieHue o60poTamy U HanpaBneHUeM BpaleHus npusoga. Mpu

HaXaTuun NnpuBoA OCTaHABNNBAETCA.
5 - HgnKaTop pa6oTbl KOHTPO/bHON NAMMbI.
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4.1. laHHble oTO6paXaemble Ha gucnnee

WHdopmauns, oTobpakaemas Ha 3KpaHe CTeHAa MpW [AWArHOCTUKe reHepaTopa/pene-
perynatopa tuna: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (cm. puc.4 - 8):

«VOLTAGE, DC» - BenMuMHa  HanNpshkeHUs  reHepauuu, KoTopyw  obecneumBaer
reHepaTop/perynarop.

«DFM, %» - cKBaxHOCTb LUWM curHana nonydeHHoe no KaHany FR (cTeneHb BKOUEHHOro
COCTOAHNSA 06MOTKM poTOpPaA)

«AMP, DC» — Ans reHepaTopa 3TO HArpy3kKa; ans pene-perynatopa - BeIM4nHa TOKa, nogaBaemas
Ha 06MOTKy BOB6y)K,ElEHI/IFI poTopa, AnAa CcrapTepa BelNYUHa I'IOTpeﬁJ'IFIeMOFO TOKa
3fieKTpoasurartenem ctaprepa.

«AMP, AC» — Be/INUMHa BblJABAEMOro reHepaTopoM NepemMeHHOro ToKa, NynbcaLluil.
«TACHOMETER» — uyncno o60poToB npueoja.
«D» — BENMUMHA HANPAXeHUA reHepauuu, 3agaBaemas CTeHLOM.

«P» — cTeneHb BKIKOUEHHOI0 COCTOSIHUSA 0BMOTKI poTopa.

VOLTAGE, DC

10

DFM, %

VOLTAGE, DC

120

DFM, %

AMP, DC AMP, DC

0

AMP, AC

0

TACHOMETER

0

reHeparop/craptep pene-perynsaTop

PUCYHOK 4 - JKpaH CTeHAA Npyu ANArHoCcTuKe reHepaTopa/pene-perynsaropa
TMNa Lamp vwnu craprtepa
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VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

12.0

AMP, DC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynstop

PUCYHOK 5 — JKpaH cTeHaa npu ANarHocTuke
reHeparopa/ pene-perynsartopa Tuna P-D

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 120

C DFM, % DFM, %

AMP, AC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsTop

PUCYHOK 6 — JKpaH CcTeHAa Npu AUArHoCcTuKe
reHepatopa/ pene-perynsartopa tuna C
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 120

G DFM, % SIG DFM, %

AMP, DC AMP, DC
AMP, AC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsatop

PUCYHOK 7 — KpaH CTeHAa Npu ANAarHocTuke
reHepartopa/ pene-perynartopa Tuna SIG

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 120

RLO DFM, % RLO DFM, %

AMP, DC AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTop

PUcyHOK 8. IKpaH CTeHfa npu AnarHocTuke
reHepatopa/ pene-perynaropa tuna RLO
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WHhopmauus, oTobpaxaemas Ha 3KpaHe [iA reHepaTopoB W pene-perynatopos Tuna COM
(puc. 9):

PROTOCOL PROTOCOL

VOLTAGE, DC ! VOLTAGE, DC

10

AMP, DC DFM, % DFM, %

COM

AMP, AC IDJTYPE ID/TYPE

reHeparop pene-perynsaTop

PncyHOK 9. 3KpaH cTeHAa NPy AnarHocTuke
reHeparopoB/pene-perynaropos Tuna COM

«PROTOCOL» - Bepcusa npoTokona.

«VOLTAGE, DC» - BefinunHa HanpsKeHUa reHepaLun, KOTopyto obecneunBaert reHepaTtop/ pene-
perynaTop.

«AMP, DC» — inf reHepaTopa 3TO Harpys3Ka; AN pene-perynaropa - BenmynHa Toka, nogasaemas
Ha 06MOTKY BO36YXaeHuWsA poTopa.

«AMP, AC» - BeNMunMHa BblaBaeMoOro reHepaTopom NepemMeHHOro Toka.
«TACHOMETER» — uyncno o60poToB npueoja.

«BAUD» — cKOpPOCTb 06MEHA AAHHbIMU C pene-perynaTopom.

«COM» — BeNlMuMHa HanpsHXeHUs reHepauuu, 3agaBaemas CTeHA0M.
«DFM, %» — cTeneHb BKIOYEHHOI0 COCTOSIHUA 06MOTKMN poTopa.

«ID/TYPE» - WAEHTU(MKALMOHHDBIA Homep pene-perynsatopa. o AaHHoMmy Homepy 3BY
aBTOMOGUNA CNOCO6EH ONpPefennTb Kakol reHepaTop YyCTaHOBIEH.

«ERRORS» — nHAMKaTop oWwmn60K pene-perynatopa. BoamoxHbl cnegyiowme owmo6Ku:
EL (electrical) - anekTpnueckas HeNCnpaBHOCTb;
ME (mechanical) - mexaH1uYecKas HeMCcnpaBHOCT;
TH (thermal) - neperpes.
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5. UCNOJTb30OBAHUE MO HASHAYEHUWIO

1. icnonb3yiiTe CTEH[ TONbKO Mo NPAMOMY Ha3HaueHuio (cm. pasgen 1).

2. OTKNyYalTe nuTaHMe C MOMOLLbIO aBapuiHOro Bbiknouatens (nNos.4 puc.3) TONbKO npw
He06X0ANMOCTMN SKCTPEHHOMO OTKMIOUYEHUS NMUTAHMA CTeHAa.

3. Bo u36exaHne MOBPEeXAEHUS UNAWN BbiXxoAa CTeHAA M3 CTPOSA He JOMNYCKAeTCs BHeceHue
W3MEHEHUI CTEHAA MO CBOEMY YCMOTpPeHuto. CTeHA He MOXeT 6biTb U3MEHEH KemM-nn6o, Kpome
ouunanbHOro NPon3BOANTENS.

4. B cnyyae BO3HWKHOBEHUA c6oeB B pa60Te CTeHAa cnefyeTt nNpekpaTtuTb ,qaanel?mJyro ero
3KCnnyaTtayuto n O6paTI/ITbC$I Ha npeanpunaTne-n3rotoBsuTesib UIN K TOProsomy npencraButento.

N3roToBuUTeNb He HeceT OTBETCTBEHHOCTM 3a N6oi yuwepb wunm Bpen 340POBbI0 Niofen,
NofyyeHHbI BCNeacTBUe HecobnoaeHMa TpeboBaHNUi JAaHHOTO PYKOBOACTBA MO 3KCMAyaTauum.

5.1. YKa3aHuAa no TexHuke 6e30nacHoCTU

1. K pa60Te C CTeHAOM [0onyCKakTCAa cneynanbHoO 06yLIeHHbIe nunuda, nony4vymsline npaso pa60TbI
Ha CTeHAax onpefeneHHbiXx TUNOB U npouwenwne MHCTPYKTaX no 6e30nacHbIM npnemam un
meToaam paﬁOTbI.

2. BbIX0A 13 pexuma AnarHocTukn o6s3aTenieH Npu cMeHe /CHATUM UCNbITYeMOro arperara.

3. Mpu yCTaHOBKe arperata Ha CTEHA W NOCNEAYIOWEM ero CHATUM MPOABAAATE NOBbIWEHHYIO
OCTOPOXHOCTb ANS NPefOTBPALLEH NS NOBPEXAEHUS PYK.

4. 3anpeulaeTca OCTaBNATb HA CTeHJe arperaTbl € 3anyLWeHHbIM NPUBOAOM 6e3 npucmoTpa.

5. BblkntoueHne cTeHga KHonkon «ONJOFF» o6s3aTenbHo B Cc/lyyae npekpaleHua nogaym Toka,
Npu YNCTKE U 06CNYXNBAHMM CTEHAA, U B @aBaPUMHBIX CUTYaLUAX.

6. Pabouee MecTO AO/MKHO BCerga CoAepXaTbCsi B UMCTOTE, XOPOLWO OCBeWATbCA W UMEeTb
[OCTaTOYHO CBOGOAHOIO MecTa.

7. 3anpeuiaeTca 3Kcnayatauus CTeHAa B HEUCNPaBHOM COCTOSSHUM W MPU He MOAKIIOYEHHOM K
3a3emneHuto.
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5.2. MOHTaXX CTeHAA M NOArOoTOBKA K paboTe

CTeHA NocTaBNseTcA YyNakoBaHHbIM. ocne pacnakoBKN HEO6XOAMMO Y6eaUTbCsA B TOM, UTO CTEHS,
Len 1 He UMeeT HUKaKUX NOBPeXAeHUN. Mpu 06HAPYKEeHUU NOBPEXAEHUN, Nepes BKIOUeHNEM
o6opynoBaHus, HeO6X0OMMO CBf3aTbCA C  3aBOLOM-U3rOTOBUTENIEM WAU  TOProBbIM
npeacraBuTenem.

CTeHa coxpaHsieT paboTocnoco6HOCTb Npu Temnepatype oT +10 °C go +40 °C 1 OTHOCUTENbHOW
BIAXXHOCTU BO3Ayxa oT 10 Ao 90 %.

Mepep 3KkcnnyaTauneil cTeHAa HE06X0AMMO MOAKTHOUUTD:

- aKKymynaTopHyto 6aTtapeto (AKB) 12B, KOTOPYO HEO6XOAMMO PACMONOXMUTL B aKKYMYIATOPHOM
otceke cTenga (cm. puc. 1). Mpm noaknoueHnn AKB cneayeT co6nonaTb MapKMPOBKY Ha CUMOBbIX
Kabensx.

- INIeKTPUYECKyto ceTb 230B, c 0613aTeNbHbIM HAIMYMEM 3a3EMNEHNS.

A MPEAVNPEXXAEHNE! CTeHp )KenaTteNbHO WUCNONb30BaTb 6€3 YCTPOMCTBA 3aUMTHOrO
otkmoueHus (Y30), B ciyuae ecnu HeT TaKOW BO3MOXXHOCTM, XapaKTEPUCTNKA TOKA OTK/TIOUEHNS
V30 pomkHa 6biTb 60nblue 100mA.

- ANA ANAarHOCTUKM arperaTtosB C HOMUHAbHbIM pabounm HanpsHKeHnem 24B Heob6Xx0ANMO K CTeHAY
noaknounTb BHewHtow AKB 12B. batapes nopkniouyaeTca CUNOBbIMU MpoBogamu cm. puc. 10
(noctaenstoTcsa B KOMNEKTe) K pasbémam Ha NPaBoil 6OKOBOI CTOPOHe cTeHAa cM. puc. 11. Mpwu
noakntouenumn AKb cnepyeT cobntofatb MapKMpOBKY Ha CUNOBbIX Kabensx.

A NPEAVNPEXXAEHUE! JAna AuarHoCTUKW pene-perynsaTopoB HanpshkeHusa 24B paocTtaTouyHo
6aTapeu B aKKyMmyNnATOPHOM OTCEKe CTeHAa.

PucyHok 10. CunoBble Kabenu ansa NOAKNIOUEHUSA BHELIHeN
AKKyMynaTopHou 6aTapeun
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Pa3bémbl AnA NOAKNIOYEHUS
BHelWHen 6aTapen

PucyHoK 11. Pa3bémbl Ansi NOAK/NIOUEHNS BHELUHEeW aKKyMyNIATOPHOI 6aTapen

5.3 IarHocTuKa reHepatopa

5.3.1. YcTaHOBKa ¥ nogknyeHue

1. Mo opurMHanbHOMy HOMepy reHepaTopa, KOTOpbIA ualle BCero pacnonoXeH Ha Kopnyce unu
3a/iHell Kpbllke, HEO6XOAMMO NPOBECTU MOUCK WH(pOpMaLMM 06 0603HAYEHUU TepMUHANOB B
pa3béme reHepaTopa B MHTEpHeT.

Ha puc. 12, B kauecTBe npumepa, NpuBefeHa cxema MNoOAKMUYeHnUs reHepatopa Mitsubishi
MD375853.

GS LF

PucyHok 12. FeHepaTtop Mitsubishi MD375853 n 0603HaueHne TepMUHANIOB B pasbéme

Mo TepmuHanam B pasbéme Ha puc. 12 cHayana onpegensiem TUM TFeHepaTopa, UCNONb3ys
npunoxeHue 1. B gaHHoOM cnyyae TepmnHan G onpepenser Tun reHepatopa Kak «C». flanee no

7




Pycckuid

]
CreHpg MS004 COM

NPUNOXEHNIO 1 onpeaensaemM K KakuM BbiBOAAM CTEHAA HYXXHO MOAKMIOUUTb reHepaTop, cxema
NOAKNIOUEHMA NpuBeaeHa B Tabnuue 1.

Ta6nuua 1- NoaknioueHne reHeparopa Mitsubishi MD375853 Kk cteHgy

TepmuHan B .
. JANarHoCcTuuecKumn
pasbeme
BbIBOJ, CTEHAA
reHeparopa
G GC
S B+
L D+
F FR

B KauecTBe Npumepa paccCMOTPUM MOAKMIOUEHMe reHepaTopa Toyota 2706020230 (puc. 13).

S DFM
M
IG L

PucyHok 13. FeHepaTop Toyota 2706020230 1 0603HaueHNe TEPMUHANOB B pa3béme

Mo TepmuHanam B pasbéme Ha puc. 13 cHauyana onpegensiem TUM TreHepaTopa, UCNONb3ys
npunoxexue 1. B gaHHOM ciyyae TepmuHan L onpeaenseT Tun reHepatopa Kak L/ D+ (namnosblii).
[Janee no npunoxexuio 1 onpeaensem K KAKUM BbIBOAAM CTEHAA HY)XXHO MOAK/IOUUTL FreHepaTop,
cXeMma MoAk/oUeHns NnpuBeaeHa B Tabnuue 2.

Ta6nuua 2 - MoaknioueHne reHepatopa Toyota 2706020230

TepmuHan B .
. AnarHocTuueckumn
pa3beme
BbIBOJ, CTEHAA
reHeparopa
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR

2. YcTaHOBMTe arperat Ha pa6ouyto nnowagky. LUKMB [OMKEH HaxXoguTbCs napanfienbHo
NCMOJb3yeMOMY PEMHIO.
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3. 3auKcupyiiTe arperat Ha paboueii Nnowaake, Ans 3Toro:
3.1. OTNycTUTe Lenb HAa HEO6XOAUMYIO ANMHY, HAXaB KHonky «Chain release».

3.2. 3alenKHMTe Lenb 3a BbICTYN pabouei NAOWAAKA U HaxXmuTe KHomnky «Tighten chainy.
3aTAXKa OTKMIOUUTCA aBTOMATUUYECKM.

4. YCTaHOBUTE peMeHb Ha LWKUB reHeparopa.

4.1. MofanTe pemeHb Ha HEOBXOAUMYIO ANNHY, HAXaB KHOMKY «Belt release». OfeHbTe pemeHb
Ha WKWUB reHepaTopa U HaxmuTe KHonky «Tighten belt».

42, 3aTArMBaem pemeHb [0 MOMEHTa, MOKAa HaTsXeHMe He 6yaeT npubNU3UTENbHO
COOTBETCTBOBATb HATAXEHUIO Ha aBTOMO6UNE. HaTaXeHWe peMHs onpeaensaeTcs Cy6beKTUBHO.
OCTaHOBKa HATSXEHUSI PEMHS OCYLLeCTBNIAETCA NOBTOPHbBIM HaxaTuem kHonku «Tighten belt».

5. HakpyTuTe agantep Ha NoCOBOIO KIEMMY reHeparTopa.

6. MoakniounTe CUNOBOMN NpoBOA «B-» Ha KOpnyc arperaTa, 3aTem MOAKMOUMTE CUIOBOA NPOBOA
«B+» K afjanTepy Ha niCcoBoii KNemme reHeparopa.

5.3.2. InarHocTuka

1. BkniounTte KHOMKy «Alternator & starter tester» n BbiGepeTe Heob6xofumoe HanpskeHue
KHOMKOM «12B»/«24B», B 3aBUCUMOCTMN OT XapaKTepPUCTUK NMPOBEPSAEMOro reHepaTopa.

A MPEAVNPEXXAEHUE! Mpw BknoueHnn KHONKU «lMpoBepKa reHepaTopa crapTepa» CTeHp,
nepengeT B peXXum NpoBepKu reHepaTopoB Tuna Lamp.

2. MoaKknounTe AnarHoctTuyeckne BbIBOAbI cTeHga (no3.3 puc.3) K TepMuHanam B pasbéme
redeparopa.

3. Ha naHenu ynpaBneHus BbibepeTe COOTBETCTBYIOLWMIA TUM reHepaTopa.

3.1 Ecnu gmarHocTupyemblii reHepatop umeeT Tun COM — noxautecb onpeaeneHne cteHaom 1D
n TYPE reHepatopa.

3.2. Ecnu B reHepaTope ecTb TepMmuHan: «L», «D+», «I», «IL», «61», TO JOMKEH 3aropeTbcs
VHAMKATOP KOHTPOMbHOW namnsl.

3.3. Ecnu gmuarHoctupyembin reHepatop umeeT tun COM, To Bo3fe uHAMKaTopa «ERRORS»
JOMKHO NOABUNCS COOBLEHNE 06 MEXaHUUYECKON HencnpaBHOCTU «MECY.

4. BpauweHuem pyukn «ROTATION SPEED» Bneso unu Bnpaso, B 3aBUCUMOCTU OT HanpasfieHuUs
BpaleHna reHepaTopa (Kak npasusio, Bce reHepaTopbl BPaWaKTCsa BNeBO). YCTAHOBUTE CKOPOCTb
BpalleHuna B npeaenax ot 100 go 150 06/muH.
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A MPEAVNPEXXAEHWE! Mpu Hanuuum B reHepaTope 06roHHomn myTbl BHUMATENbHO CneauTe 3a
BbI6OPOM HanpaB/eHNA BPaLLEHUS.

4.1. BulyanbHO ouUeHUTe: HOpPManbHO NW BpallaeTca reHepatop, AOMKHbI OTCYTCTBOBAaTb
Bm6pau,|/||/| reHepartopa. I'IpV| Hanunyunm wymoB, CcCBuaeTenbCTByOWUX O MexaHuyeckomn
HencnpaBHOCTU cneayeT NPpeKpaTuTb ANArHOCTUKY.

5. MpoBefuTe NPOBepPKY NpU Kakux 060poTax MPOUCXOAMUT HAUANO reHepauum, Ans 3Toro:

5.1. BpaweHunem pyukn «REGULATION GC» ycTaHOBUTe 3HauyeHue HanpsxeHus 14,5B ansa 12B
reHepatopos v 29B ana 24B reHepaTopos.

5.2. BpaweHuem pyuku «ROTATION SPEED» nnaBHO moBblwanTe 060poTbl 4O TOFO MOMEHTA,
KOrga BbIXOAHOE HanpsHkeHue u3 redHepartopa CTaHeT paBHbIM 33A4aHHOMY. BOJbLWINHCTBO
WCMpaBHbIX FEHEpPaTOpOB HauWHalT reHepauuio ¢ 700-850 06/muH npusopa. HekoTopble
reHepatopbl Tuna «COM» HauMHAOT reHepaumio Npu ob6opoTax 6onee 1200, TaKXKe CyWEeCTBYIOT
reHepartopbl ¢ dyHkumen LRC (Load Response Control) y KOTOpbIX MPOUCXOAMT BpeMeHHas
33/iepXKa B U3MEHEHUW BbIXOAHOIO HaNpPsXKEHUS.

53. [ns reHepatopoB Tuna «Lamp» BenuMuuHa HaNpPsHXKEHWs CTAbUNM3auum [OMKHA
yCTAHOBUTbCA B npefgenax oT 14 o 14,8 B ana 12B reHepatopos, oT 28 go 29,8 B gna 24B
reHepaTtopos.

5.4, Ecnn B reHepaTtope npefycMOTPeH WHAWKATOP KOHTPOMbHOW Nammnbl, TO OH [O/KEH
noracHyTb.

5.5. Ecnu pguarHocTupyemblii reHepatop OTHocuTCs K Tuny «COM», TO [OMKHA MCYE3HYTb
MexaHunyeckas owmoka.

6. OueHMTe paboTy perynaTopa HanpsxeHusa reHeparopa, 4N 3Toro:

6.1. BpaweHnem pyukun «ROTATION SPEED» ycTaHOBUTE o060poTbl B npefenax 1500 -
2000 06/MuH.

6.2*. BpaweHuem pyuykn «REGULATION GC» nnaBHO W3MeHMTE BbIXOAHOE HaNpsHKeHus
reHepatopa B npefenax ot 13 Ao 15 B, namepsiemoe HanpsXXeHue [OOMKHO U3MEHATbCA
NPonopLMOHaNbHO 3a4aHHOMY.

*[InA reHepaTopoB Tuna «Lamp» 6€3 ynpaBneHns HanpsHXeHUem AaHHbIA NYHKT BbIMOMHATb He
HY)XHO.

7. OueHuTe paboTy reHepaTopa nog HarpysKoi, 4ns 3Toro:

7.1. BpaweHunem pyukn «ROTATION SPEED» yctaHOBUTe 060poTbl B npegenax 2500 - 3000
06/MuUH.

7.2. BpauweHuem pyuku «ELECTRICAL LOAD» nnaBHO MOBbIWAWTE Harpy3Ky Ha reHepartop. [ns
06BHEKTUBHOMN OLEHKM COCTOAHWSA reHepaTopa A0CTaTOYHO Harpy3ku cunon Toka B 50-70 A. Mpwn
3TOM 3HayeHue BbIXOJHOr0 HAMpPsXeHWs [O/MKHO OCTaBaTbCA MOCTOAHHbIM, a 3HauyeHue
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nepemeHHOro Toka B uenu B+ «l, AC» He AO/MKHO MpeBblwaTb 10% OT 3HAUEHMS 3a4aHHON
Harpysku (Hanpumep, npu Harpy3ke 50A BennumnHa «l, AC» He O/MKHA NpeBbiwaThb 5A).

8. Mo 3aBepLlIeHNI0 ANArHOCTUKKN reHepaTtopa c6pocbTe HArpy3Ky Ha reHepaTtop U OCTaHOBUTE
npuBog KpaTkumu Haxxatuamu Ha perynatopbl «ELECTRICAL LOAD» n «ROTATION SPEED». 3atem
HaXXMuUTe KHOMKyY «Alternator & starter tester», nocne 3Toro reHepaTop MOXHO AEMOHTUPOBATb
€O CTeHfa.

5.4. [INAarHoCTUKa reHepaTopa, KOTOpbIN
He UMeeT BCTPOEHHOro pene-perynaropa

JnarHocTnka reHepaTopoB, KOTOPbIA He UMeeT BCTPOEHHOro pene-perynsaTopa npou3BoAUTLCA
aHanornuHo Npoeepke reHepatopa (cM. pasgen 5.3) C HEKOTOPbIMM OTIMUUAMN:

1) Heo6Xx04MMO MOAKMIOUMTL TEPMUHAN FeHepaTopa, KOTopbli 06biuHO 0603HauaeTcs: DF, F, FLD,
67, K pasbémy cteHaa GC (puc. 3).

2) BbibpaTb pexxum nposepku F/67.

A MPEAVNPEXAEHVE! ®yHkuua F/67 nosBonseT npoBepsATb TONbKO reHepaTopbl 12B u
OTHOCAWMECA K TUNY pasmbikaHua B-circuit, T.e. reHepaTopbl y KOTOpPbIX OfHA U3 LETOK
perynsaTopa HanpshKeHusi NOCTOAHHO NOAKNIOUEHA Ha B-, a ynpaBneHue 06MOTKOIN BO36Yy)aeHUA
BbINONHAETCA NO WeTKe, NOAKNIOUEHHON K B+,

5.5. IMarHoCTUKa pene-perynaropa

Mo opurnHanbHOMy HOMepy pene-perynatopa npoBefuTe NOMCK MHGOpMaLMmn 06 0603HaUeHN
TEPMUHANOB B CETU WHTEPHeT. [I0MONHUTENbHO MOXHO BOCMONb30BaTbCA WH(OpMaumen u3
NPUNOXeHUA 3, rAe yKa3aHo NofKtoueHne Haubonee pacnpocTpaHEHHbIX pene-perynaTopos. Mo
TepMuHanam B pasbéme pene-perynstopa u MHgopmaummu B NpunoxeHun 1 onpegensiem ero tun.

A NPEAVNPEXXAEHUE! PeXum AMarHoCTUKN AOMKEH COOTBETCTBOBATb TUNY MpPOBEpPSemMoro
pene-perynsTtopa.

5.5.1. lnarHocTtuka pene-peryndaropa tuna Lamp
1. MogknouuTte pene-perynatop K AuarHoctnyeCckum BbiBogdam CTeHaa, Kpome BbiBOAA «B+»,

2. BKnouuTe pexxum AnarHoCTMKN pene-perynsaTopoB HanpshkeHns kHonkown «Voltage regulator
tester». [inf AMarHoCTWKM NamnoBbIX PErynaTopoB He TpebyeTca BbI6MpPaTb KaKoON-Nnbo pexunm
T.K. KOHTpONbHaa namna D+ paboTaeT B NI060OM pexume.
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3. BoibepeTe HOMUHANbHOE HAMps)XXeHMe AMArHOCTUPYEMOro pene-perynaropa KHOMKOM «12V»
Nnn «24\V».

4. MopknounTe K COOTBETCTBYIOLEMY TepMuUHany pene-perynstopa AMarHoCTUYeCKUn BbiBOJ,
cTeHaa «B+». Mpy 3TOM BeNMUMHa HaNpsXXeHns CTabunusaumm JOMKHA YCTaHOBUTLCA B Npeaenax
oT 14 no 14,8B pna 12B pene-perynatopos, oT 28 Ao 29,8 B andA 24B pene-perynatopos u fOMXKHa
COOTBETCTBOBATb €ro XapaKTepucTuke.

5. OTKnounTe NpoBoA «ST» OT pene-perynaTopa Npu 3TOM WHAUKATOP PaboTbl KOHTPOMbHOW
namnbl (n03.5 puc.3) gomkeH 3aropetbca. Mogkniouute nposof «ST» 06paTHO - MHAWMKATOP
pa6oTbl KOHTPONBHOW Nammbl JOMKEH MOraCHYTb.

6. He BbINOMHEHNE OQHOMO M3 TPEGOBAHNUM M.N. 4 — 5 CBMAETENIbCTBYET O HEUCTIPABHOCTY pefne-
perynaTopa.

7. BbiigeTe U3 pexuma AMATHOCTUKM HaxaTMeM Ha KHomKy «Voltage regulator tester».
OTcoeanHnTe NPOBOAA OT penie-perynaropa.

5.5.2. InarHoCcTuKa pene-perynatopa
Tuna P-D, C, SIG, RLO
1. MoAknounTe pene-peryniatop K AMarHoCTUYECKMM BbIBOAAM CTEHAA, KPOME BbIBOAA «B+».
2. BKNtounTe pexum AnarHoCTuku pene-perynsatopos kHonkon «Voltage regulator tester».
3. BbibepeTe HOMWHANbHOE HaNpsKeHWe ANArHOCTUPYEMOro pene-perynaTopa KHOMKoW «12V».

4. MopkKnounTe K COOTBETCTBYIOLWEMY TEePMUHANY pene-perynstopa AUArHoCTUUECKUA BbIBOSA
cTeHaa «B+». Mpu 3TOM BeNMUMHA HANPSXEeHUs CTabunmsauum JOMKHA YCTaHOBUTbCA paBHOe
33alaHHOMY 3HAYeHUNI0 C BO3MOXHbIM OTK/TOHeHuem -0,2B.

5. Perynatopom «REGULATION GC» nameHuTe 3aaBaemoe Hanps)keHne ctabunumsaumum ot 13,2 oo
15B. l3mepeHHOe 3HaueHmne HanpsixeHUs ctabrunnsaumm 4OMKHO N3MEHATLCA NPONOPLUUOHANbHO
3agjaBaemomy.

6. ina pene-perynatopoB Tuna P-D oTknioumTe nposoa «ST» OT pene-perynatopa npu 3Tom
3HaueHne «P» pomkHO cTaTb paBHO 0. Mopkntouute nposog «ST» 06paTHO — AOMKHO
YCTAaHOBUTbLCA NpexHee 3HayeHne «P».

7. He BbINONHEHUe OAHOrO M3 Tpe6oBaHUN N.N. 4 — 6 CBUAETENbCTBYET O HEUCMNPABHOCTU pene-
peryndaTopa.

8. Bbingete M3 pexuma AMArHOCTUKM HaxaTuem Ha kHonky «Voltage regulator tester».
OTcoeanHnTe NpPOBOAA OT pefie-perynaropa.
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5.5.3. iInarHocTtuka pene-perynatopa tuna COM

1. MoaknounTe pene-perynaTop K AUarHoCTUYECKUM BbIBOAAM CTEHA, KpOMe BbiBOAA «B+».

2. BKnoumTe pexxum ANarHoCTUKN pene-perynsaTopoB HanpshkeHus kHonkow «Voltage regulator
tester».

3. BoibepeTe HOMUHaNbHOE HanpsXXeHre AMarHoCTUPYEeMOro pesie-perynsiTtopa KHoNKom «12V».

4. MopKnoumTe K COOTBETCTBYIOLEMY TepMUHANY pene-perynsitopa AUArHOCTUUECKUA BbIBOSA
cTeHaa «B+».

4.1, loANTECb CUMTbIBAHUS CTEHAOM AAHHbIX O pefne-perynatope, 3aTeM MOXHO MPUCTYNaTh K
NanbHeuLwwen anarHocTuke.

4.2, BennumHa HanpsHkeHua cTabunmusaumm A[OMKHA YCTAHOBUTHCA paBHAs 3afaHHOMY
3HAUYEHNI0 C BO3SMOXHbIM OTKNOHeHueM -0,2B 1 auenke «kERRORS» HUKAKNX 3HAaYeHUI 6biTb He
JOJKHO.

5. Perynatopom «REGULATION GC» n3meHUTe 334aBaemMoe HanpsxxeHue ctabunusauum ot 13,2 go
15 B. i3mepeHHOe 3HaueHne HanpsHXeHUs cTabunusauny 4OMKHO U3MEHATLCA
NpoNoOpLUNOHaNbHO 3ajaBaeMoMy.

6. OTKNtoUNTEe NpoBoA «ST» OT pene-perynsTopa npu 3Tom sueirike «ERRORS» fomKHO nosiBUTCA
3HaueHne «ME». Mogkntounte npoBog «ST» 06paTHO — 3HaUeHne «ME» JOMKHO NponacTb.

7. OTKNouMTe oauH npoBofg «FLD» oT pene-perynatopa npu 3Tom suenke «ERRORS» momkHO
nosBuTCA 3HaveHue «EL». Mogkniouute npoBog «FLD» 06paTHO — 3HaueHue «EL» JOmkKHO
nponacTb.

8. He BbiNonHeHne ogHoro u3 Tpe6oBaHui n.n. 4.1 — 7 cBMAETENbCTBYET O HEMCMPABHOCTMN pene-
perynatopa.

9. BbiijeTe U3 pexmMma [AWArHOCTUKM HaxaTmem Ha kHonky «Voltage regulator tester».
OTcoeanHuTe NpoBofa OT pene-perynatopa.

5.6 lnarHocTtukKa ctaprepa

1. YcTaHOBUTe CTapTep Ha pabouyto NNOLWAAKY.
2. 3achukcupynTe arperaT Ha pabouen nnowaake.
3. HakpyTuTe agantep Ha NACOBOIO KNEMMyY cTapTepa.

4, MopKnoumTe CUNOBOI NPOBOA «B-» Ha KOpNyC arperaTa 1 ynpaBnsoWmii pasbem cTeHaa «50»
K ynpaBnsiolemy BbIBOAY CONeHoMaa cTapTepa. Knemmy cunoBoro nposoaa «B+» Heo6xoaMmo
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PaCcnoNoOXUTb TaKUM o6pa30M, yTO6bl HE 6bINO0 KOHTAKTAa CO CTEHAOM BO M3b6exaHue KOPOTKOro
3aMblKaHUA.

5. BKnounTe pexum NpoBepKu cTapTepa KHonkon «Alternator & starter tester» u BbibepeTe
Heo6xoAanMoe HamnpskeHue KHOMKOW «12V» unu «24V», B 3aBUCUMOCTU OT XapaKTepucTuk
npoeepsemoro arperara.

6. Haxmute kHOmKy «START» npu 3TOM wecTepHs O6roHHoW My Tbl cTapTepa [AO/MKHA
BblABMIaTbCA A0 ynopa. lpu oTnyckaHum KHonmku «START» - BO3BpawarbCid B WUCXOQHOE
nonoxeHue. MloBTopute nNpoLeaypy HeCKOMbKo pas.

7. NMoaknounTe CUNOBON NPOBOS «B+» K afanTepy Ha NMOCOBOI Knemme cTapTepa.

8. HaxxmuTe 1 yaepxumeante KHonky «START». MoTop cTapTepa AO/KEH BKAOUUTLCA. Mpy 3TOM
3HaueHne notpebnsemoro Toka «AMP, DC» [OMKHO COOTBETCTBOBATb MACMOPTHbIM AAHHbIM
cTapTepa, a TakXe 3HauyeHue nepemMeHHOro Toka B uenun B+ «AMP, AC» He fJo/KHO npeBsbllwatb 10%
0T 3HaueHus noTpebnsiemoro Toka «AMP, DC».

9. lNo 3aBepLIeHNIO ANArHOCTUKM CTapTepa oTnycTuTe KHOonKy «START», 3aTeM HaXMUTe KHOMKY
«Alternator & starter tester». [locnie 3T0ro ctapTep MOXHO eMOHTMPOBATb CO CTeHAa.

10. He BbINOMHEHMe OAHOro U3 TpeboBaHWA M.N. 6 U 8 CBMAETENbCTBYET O HEeUCNPaBHOCTY
cTapTepa.

6. OBC/TYXUBAHUE CTEHAA

CTeHA paccunTaH Ha ANUTENbHbIA Nepuod 3KCnayaTauum, OAHAKo 418 MaKCMManbHOro nepuoaa
6€30TKa3HON 3KCMAyaTauuu CTeHAa HeobXoAMMO perynsipHoO MpOBOAWUTb €ro OCMOTPp MU,
onucaHHble HUXKe, NpodnunakTuyeckme paboTbl C PEKOMEHAYEMOW NepuognUHOCTbio. OCMOTp W
npodmnakTuyeckme paboTbl JOMKHbI BbINOAHATLCA KBANU(PULNPOBAHHBIM NEPCOHANOM.

Mpodunaktuueckne paboTbl, KOTOPbIE HEO6XOAMMO BbINONHATL EXEAHEBHO:
* HopmanbHo nu pa6oTtaet asuratenb (HeobbluHble 3BYKM, BUGpaLMN 1 T. n.).

. flBNAeTCA NN OKPYXawlWaa cpefa AONYCTUMON ANA 3KCnayaTauum cTenga (Temnepatypa,
BMNAXHOCTb U T. M.).

* Haxoautcsa nu HanpsaXeHune cetu B AoNyCTUMDbIX npegenax.

OaHM pas B MecsAl, KOHTPO/NIMpOBATb TexHuyeckoe coctosiHue AKB, cneaute 3a ypoBHeM
3neKkTponuta u 3apagom B AKB.

YpoBeHb 3apafa 6atapeu A0MKeH 6biTb TaKMM, UTO6bI HanpsxeHue AKB (6e3 Harpysku) 6bi1o He
Huke 12,5B (npu Temnepatype 25 °C 3T0 COOTBETCTBYET 75% YPOBHI0 3apaaa). lpu Heo6xoanMocTu
noasapsiakm AKb Heo6XxoaMMO YCTAHOBUTb HA CTeHJ UCMPABHbIN 12-TW BONbTOBbIN reHepaTop u
3anycTUTb €ro B peXXxum npoBepku 6e3 Harpy3ku Ha Bpems 10 — 15 MUH.

78



Pycckui

PykoBoACTBO NO 3KcnnyaTauuu

6.1. Unctka n yxopn

[Nns OuMCTKM NOBEPXHOCTU CTEeHAA cnefyeT MCMNONb30BaTb MATKME CandeTkm Unu BeToLb,
UCNonb3ys HeNWTpanbHble YUCTAWME CcpefacTBa. Aucnnei cnepyeT OuUlWaTb MPU  MNOMOLLU
crnewumanbHOW BONOKHUCTO candeTKn 1 cnpes Ans OYNCTKU 3KPAHOB MOHUTOPOB. Bo n3bexaHue
KOppOo3uK, BbIXOAA U3 CTPOS UMW MOBPEXAEHUSA CTEHAA HefoNyCTUMO NpuMeHeHne abpasnBoBs 1

pacTBopuTenei.

7. OCHOBHbIE HEUCITPABHOCTU N METO/Abl NX

YCTPAHEHWA

Huxe npueeneHa Tabnmua C OMNUCAHMEM BO3MOXHbIX HEMCHpaBHOCTEIZ n cnocobamm wux

yCTpaHeHus:

MpusHak
HencnpaBHOCTU

1. CTeH/ He BKMYaeTCs.

2. Mpu 3anycke TecTa
CTeH[ N3LaeT 3aLUTHbIN
CUTrHanN 3aMblKaHUA
(nuck).

3. CTeHa pa6oTaerT, Ho
3MeKTpoABuraTenb He
3anyckaeTcs.

BO3MOXXHbIE NPUUYNHDI

HeT HanpseHusa 230B B ceTun
BkMtOUEHHasA KHonKa «ABAPUS»

BbIKMOUYEHHbIV TPEXMOMIOCHbIN
BBOJHOW aBTOMAT CTeHAA

3amblikaHue BbiBogoB (+) AKB Ha
Kopnyc

C601 NPOrpamMmmHOro
obecneyeHue YacToTHOro
npeo6pasoBarens.

MocnabneHne KOHTAKTOB Ha
KNeMHUKe 3neKTpoasurartens

OTowen naTy-Kopa
yNpaB/ieHMs Ha YaCTOTHOM
npeo6pasoBarene

PeKomeHAaumm no ycTpaHeHum

BoccTtaHoBUTb NUTaHue
OTKNIOUNTb KHONKY «ABAPUS»
BKNIOYNTb TPEXMONIOCHBIN

aBTOMaT

Pa3BecTu BblBOADI
(3am3onuposatb)

06paTnTCs K TOProBomy
npescTaBUTENIO.

MoaTAHYTb KOHTAKTbI HA
KNeMHUKe 3neKTpoasurartens

BoccTaHOBUTb HAAEXHOCTb
coeiMHeHMsa naTy-Kopaa
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4, BbIKntoueHne

BBOAHOIo aBTOMATa Npun

MaKCUManbHOM
Harpyske cteHaa

5. Mpwn po6oTe cTeHaa
C/bIWHbI MOCTOPOHHME
LWYMbl.

6. Mpu paboTe cTeHaa
pemeHb
NPOCKanb3blBaeT
(cBuctuT).

7. MoTpe6nsembln TOK
oTO6paXaercs He
KOPPEKTHO

8. lMpu BKNtOUEHUN
CcTeHAaa cpabaTtbiBaeT
TPEXMOMIOCHbIN
aBTOMaT.

9. Mpw BKAOYEHUN
pPeXuMoB NPOBEPKU He
BK/IOYAOTCA
KOHTakTopbl NMM3

10. MNpu npoBepke
reHepaTopa CMbHO
rPEeTCA TOKOCbEMHbIE
3aXMMbl. (KpOKOAUNbI)

HenpaBunbHo Nofo6paHHbIN
BBO/AHOI aBTOMAT

MocnabneHHble KOHTAKTbI HA
Knemmax BBOAHOro aBTomara

MoawnnHukn
3NeKTPOABMUraTeNifA N3HOLWEHbI

BbIlWwin co cTpos NOAWMNMHUKA
3ieKTpoasurartens

Bbllen co cTposi KOHTAKTOP
(nyckarenb)

VI3HOC pemHA

HeT HafleXXHOro KOHTaKTa Ha
pasbéme COeaMHEHMUM C
[aTYMKOM TOKa

CnomaH JaTymK Toka

Cropena nnata M3mepeHun

lMpoBoAKa cTeHAa NoBpexaeHa

OTowen pas3bem ATX B 610K
yNpaBfeHusi CTEHAO0M

HOBPE)K,D.eHa 3NeKTpunyeckana
npoBoAka

ManeHbKoe NATHO KOHTaKTa

3ameHunTb BBO,EIHOI;I aBTomart

MoATAHYTb Knemmbl

06paTnTCs B CEPBUCHYIO
cnyxey

3aMeHNUTb NOAWUMHUKM.
(3nekTpopsurarens)

3amMeHUTb KOHTaKTop
(nyckatenb)

3ameHnTb pemeHb

BOCCTaHOBUTb KOHTAKT

06paTuTCcs K TOProBoMmy
npeacraBuTenio

06paTnTCs K TOProBomy
npeacTaBuUTento

3achmkcumpoBaTtb pasbem B
6n0Ke ynpasneHus

06paTnuTCcs K TOPproBoMmy
npeacraBuTenio

Mcnonb3oBaTb agantep
NOCOBON KNEMMb reHepartopa
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11. Mpun paboTe HaTsKEK
pemHs (uenwu)
nosiBNAKTCA
NOCTOPOHHUE LWYMbl UK
HepaBHOMEPHOCTb
pa6oTbl

12. Npy HaXXaTuUK Ha
KHONKW ynpasneHuns
HaTSXKaMu He
NPOUCXOAUT HUKAKUX
NencTeumn

MN3Hocuncsa aBuratesib HaTAXKN
uenu

N3Hocunacb 3Be34a HaTSHKKN
uenu

N3HOCKNCSH BUHT HaTSKKM
pemHs

OTCYTCTBYET CMa3ka Ha
CKOMb3ALMX MOBEPXHOCTAX

MexaHU3Mmbl CUAbHO
3arpa3HEHHbIe

He pa6oTaeT moaynb
ynpaB/eHuUs HaTsHXKKamu

He pa6oTaeT nnata
ynpasneHus

OTtowen pa3bem D-SUB
NUTAHUA MOTOPUYMKaMUK C 610Ka
ynpasneHnsa

HeT KOHTaKTa Ha pa3bémax
NMNTaHNA 3neKTpo,qu|raTenel7|
HaTAXeK

8. YTUNN3ALUNA

3ameHuTb ABUraTenb

06paTMTbCA K TOProBOMy
npeacTaBUTenNto

Cma3aTb ckonb3flwme
NMOBEPXHOCTU

OUNCTUTb MEXaHU3MbI OT
3arpAa3HeHunsa

06paTnUTbCs K TOProBomy
npeacraBuTenio

3athukcmposaTb pa3bem D-SUB

BocCcTaHOBUTb KOHTAKT
NMNTAaHNA 3neKTpo,qu|raTenel7|

Mpu yTnusauum cTeHaa AencTByeT eBponeinckas ampektusa 2202/96/EC [WEEE (aupekTtuBa 06

0TX0AaX OT ITEKTPNYECKOTO N 3NTEKTPOHHOTIO o6opy,q03ava)].

YcTapeBLme 3NeKTPOHHbIe YyCTPONCTBA U 3M1eKTPONpMEopbl, BKOUYas Kabenu u apmatypy, a Takxe
aKKyMynATOpbI U aKKyMyNATOPHble 6aTapeu JOMKHbI YTUIM3MPOBATbCA OTAENbHO OT JOMALIHEro

mycopa.

[nsa ytunusauum oTxonos I/ICI'IOJ'Ib3yI7IT€‘ nmerwumecd B alem pacnopaXXeHnum cncTtembl BO3BpaTta

n céopa.

Hagnexawmm o06pasom npoBefeHHAs YTUAM3auus CTapbix NpubOpPOB NO3BONAT M36exaTb

HaHeCeHNs Bpeaa OKPYXaKLWel cpeae n TMYHOMY 340POBbIO.

81



Pycckuid

]
CreHpg MS004 COM

MPUNOXEHWE 1
TepMuHanbl NOAKNIOUEHUSA K reHepaTopam

VCnoBHble Tun BbiBOA
DyHKUNOHANbHOE HAa3HAYeHne

0603HaueHns reHeparopa cTeHpa
B+
BaTapes (+)
30
A
IG (Ignition) Bxop, BKOUEHUSA 3aXKUraHNSA
15 B+
AS Alternator Sense
T
Bus Battery Voltage epMuUHan Ans n3mepeHus
HanpsaXeHUs Ha
Sense .
aKKyMynaTopHoi 6aTapee
S Sense
B_
3 BaTapes (-) B-
E (Earth) 3emns, 6aTapes (-)

CnyKnT ANA NOAKNIOUYEHNS UHANKATOPHOW

D+ namnbl, OCYLLECTBASAIOIWEN NMOAAYY HAYaNIbHOMO

HanpshkeHus BO36YXAEHUA U UHAUKALLMIO
paboToCNOCO6HOCTY reHepaTopa

I Indicator Lamp >
IL Illumination
L (Lamp) Bbixog Ha namny MHAUKaTOpa
61 paboToCnoco6HOCTU reHepaTopa
FR (Field Report) Bbixoa [ns KOHTPONA Harpy3ku Ha
reHepartop 6/10KOM yrnpaBneHus ABuratenem
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) AHanornuHo «FR», HO ¢

WHBEPCHbIM CUTHAaNoOMm

(Drive) Bxop ynpaeneHus perynatopom ¢ GC
TepMuHanom «P-D» reHepaTopos Mitsubishi P/D
(Mazda) u Hitachi (KiaSephia 1997-2000)
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VcnoBHble Tun BbiBOA
MYHKLNOHANbHOE HA3HAYEHHE
0603HaueHns reHeparopa cTeHpa
SIG (Signal) Bxoa Kof0BO#i YCTAHOBKM HaNpsXKeHNs
D (Digital) Bxoa KOLOBOM YCTAHOBKM HanpsKeHus SIG
Ha amepukaHckux Ford, To xe, uto u «SIG»
RC (Regulator Control) To xe, uto n «SIG»
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Moxoxe Ha «SIG»,
TO/MbKO AMana3oH N3MEeHEHUA HaNpPsXeHNs RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. Ynpasnatowmmn curHan nogaeTcsa Ha
TepmuHan «L»
(Communication) Bxog ynpasneHus
C perynaTopoM HanpaxeHms 6/10KOM yrnpasneHns
asuratenem. Kopenckue asTo. C
Bxog ynpaBneHns perynaTtopom HanpshkeHus GC
C(G) 610KOM ynpasneHns asuratenem. AnoHcKme
aBTo.
(Regulated Load Output) Bxoa ynpasneHus RLO
RLO HanpsxeHnem ctabunusaymm
perynsTopa B guanasoHe 11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) O6wee 0603HaYeHne
hn3nueckoro nHTepdenca ynpasneHma u
COM AMArHOCTUKM reHepatopa. Moryt
MCNONb30BaTbCsA NMPOTOKOSbI «BSD» (Bit Serial
Device), «BSS» (Bit Synchronized Signal) unu oM
«LIN» (Local Interconnect Network)
HenocpencTeeHHOe yKkasaHue Ha HTepderic
LIN ynpaBneHna n ANarHocTuKU reHepaTopa no
npotokony «LIN» (Local Interconnect Network)
DF
F BbiXxo4 06MOTKM poTopa. FLD
FLD CoefuHeHne perynatopa c 06MOTKON poTopa
67
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VcnoBHble Tun BbIBO,
MYHKLNOHANbHOE HA3HAYEHHE A
0603HaueHnn reseparopa cTeHpa
P .
Bbixof C 04HOI U3 06MOTOK CcTaTopa
S reHepatopa. CNyuT ans onpegenexus ST
STA perynaTopom HanpsKeHus BO36YXAeHHOro
COCTOSIHMA reHepaTopa
Stator patop
(Wave) Bbixog € 04HOM N3 06MOTOK CTaTopa
W reHepartopa Ans NofKMoueHns TaxomeTpa B
aBTOMOBUNSAX C AU3ebHbIMU ABUTaTENAMM
(Null) BbiBog cpefiHe TOUKM 06MOTOK CTaTopa.
O6bIUHO CNYXUT AN1A yNpaBneHnus
N WHAWKATOPHOW Namnou paboTocnoco6HOCTYH
reHepatopa C MexaHU4yeCckum perynsaTtopom
HanpaxeHna
D (Dummy) MycToii, HET NoAKNOYEHNs, B
OCHOBHOM Ha SINOHCKNX aBTOMOBUIAX
N/C (No connect) HeT nogkntoueHus
(Load Response Control) @yHKUUA 3aePXKKU
peakuumn perynatopa HanpsxeHuns Ha
yBe/IMueHne HarpysKmu Ha reHepaTop.
LRC CoctaBnset oT 2.5 go 15 cekyHa. Mpu
(Onuws BKMOUEHUN 6ONbILION Harpy3ku (cBerT,
perynaTopos) BEHTUNATOP PaguaTopa) perynatop nnaeHo

[06aBNsET HanpsKeHne BO36YXaeHMS,
obecrneynsas TeM cambiM CTabUNbHOCTb
noaaepxaHua 060poToB asuratens. 0Co6eHHO
3aMeTHO Ha X0NoCTbIX 060poTax
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Connection terminals of different voltage regulator types
Typowe zt3gcza roznych typow regulatorow
TunoBble pa3bEémbl reHepaTopoB
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Connection of voltage regulators
Schematy potaczen regulatorow
Cxembl NOAKNIOUEHUA PErynaTopoB
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HITACHI
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