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INTRODUCTION

Thank you for choosing the product of MSG equipment.

The present user manual consists of the information on the application, supply slip,
specifications, methods of evaluation of technical condition of automobile alternators and rules
of safe operation of the MS006 test bench.

Read carefully this manual before putting MS006 (hereinafter “the test bench”) into operation.

Due to the permanent improvements of the bench, the design, supply slip and software are
subject to modifications that are not included to the present user manual. Pre-installed bench
software is subject to update. In future, its support may be terminated without a prior notice.

1. APPLICATION

The test bench is designed for the diagnostics of the 12/24V automotive alternators with the
different connection terminals, the 12V alternators of ‘start-stop’ system (Valeo I-StARS) and 24V
I-ELOOP alternators (Mazda). The alternator diagnostics mode is either manual or automatic. The
results of automatic diagnostics can be printed on the portable Bluetooth printer (not included
into the supply slip).

Below are the criteria for alternator performance assessment:
- stabilizing voltage;
- control lamp operation;
- FR (displayed FR signal frequency and waveform, voltage regulator feedback).
- the AC pulsation value.
For COM alternator:
- ID;
- Protocol type;
- Data exchange rate;
- LIN protocol type;
- Voltage regulator self diagnosis faults.
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Supply voltage, V

Supply type

Drive power, kW
Dimensions (LxWxH), mm
Weight, kg

Number of connected batteries

Voltage of tested alternators, V
Load, A

Load adjustment (0-100%)
Drive speed, RPM
Drive speed adjustment

Drive type (drive/alternator)

Types of tested alternators

Display
Automatic diagnostics mode
Alternator database

Diagnostics result printing

Firmware update

Connection of USB flash drive

User manual

2. SPECIFICATIONS

230
Single-phase
1.5
570x490x450
42

No

Alternator testing

12V
24V

12v

24V

12, 24

0-50

0-25

Smooth

3000

Smooth

V-belt drive/Poly V-belt drive

L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA,
P-D, COM (LIN, BSS), C JAPAN,
VALEO I-StARS

L/FR, COM (LIN), I-ELOOP

Additional features

Touch Screen 7"
Available
Available

Available via external Bluetooth printer
(not included into the supply slip)

Available
1x USB 2.0
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3. EQUIPMENT SET

The equipment complete set includes:

Number of
Item name
pcs

Test bench MS006 1
MS0105 - set of wires for connection to the alternator terminal (voltage :
regulator)

Positive terminal adapter of the alternator 2
User Manual (card with QR code) 1

4. TEST BENCH DESCRIPTION

The bench consists of the following main elements (fig. 1):

Figure 1. General view

1 - An alternator drive belt tensioning mechanism.

2 - Amounting face and a chain for fixing an alternator on the test bench.
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3 - A protective cover. The cover opening will lead to the procedure emergency shutdown.
4 - Power cables for connection to the alternator.
5 - A control panel.

6 - The test bench can print the results of the autotest to an external Bluetooth printer (not
included into the supply slip).

7 - An adapter for the alternator positive terminal.
8 - A set of wires for connection to the voltage regulator of an alternator.

Main elements of the control panel (Fig.2):

EMERGENCY
STOF

Figure 2. Control panel

1 - Touch screen: screen to output the parameters of the tested alternator and control the test
bench operation.

2 - “OFF/ON": button to turn the test bench off/on. Button “OFF/ON” is inoperative when the
“EMERGENCY STOP” button is pressed.

3 - “EMERGENCY STOP": button for test bench emergency shutdown.
4 - Adjustment knobs: to set and adjust operating parameters:

+ “ELECTRICAL LOAD": knob to set electric load on an alternator (simulates vehicle power
consumers). Press the knob shortly to reset the load to zero smoothly.

+ “REGULATION GC”: knob to set/adjust an alternator output voltage. It is used when the
alternator is connected to the “GC” terminal. Press the knob shortly to reset the preset voltage
to the default values (13.8V).
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+ “ROTATION SPEED": knob to set/adjust the drive speed (RPM) and rotation direction. Press the
knob shortly to stop the drive.

5 - Diagnostic terminals: to connect the test bench to the voltage regulator terminals:
 “B+": test bench terminal to connect to the alternator terminals: “B+", “1G", “S”, “AS’, “BVS”, “A”,
AI15";
« “L/D+": output to the voltage regulator control lamp; it is connected to the following terminals:
apr apen wp g agqr,
« “GC": alternator control terminal. It is connected to the terminals “COM”, “LIN”, “D", “RLO", “C",
an' “SIG", “L(RVC)”, “RC";
* “FR": alternator load control; it is connected to the voltage regulator terminals: “FR”, “DFM”,
UMIV’ llLl]I.

A set of four diagnostic cables MS0105 (Fig.3) is included in the package set.

Figure 3

Diagnostic cables are connected to the test bench terminals (Fig.2, n.5), observing the color
marking.

4.1. Test bench menu

The test bench main menu (Fig. 4) contains:
“SELECT ALTERNATOR BY TYPE” - menu to select the alternator type;
“SELECT ALTERNATOR BY NUMBER" - menu to select the alternator by its serial number;

“SETTINGS" - test bench parameters menu;
“INFORMATION" - “About the test bench” menu.
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12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER

SELECT
n ALTERNATOR BY
TYPE

s
I ALTERNATOR BY

ELECT
UMBER

SETTINGS

@ INFORMATION

Figure 4. Test bench main menu

Settings menu (Fig. 5) contains:

SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

Figure 5. Settings menu of test bench

«TIME» n «DATE» - time and date setting;
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«PRINTER SETTING» - connection of a Bluetooth-printer to the test bench;
«MANUAL TEST SETTING» - manual test mode setting, has several parameters:
- «Enable start check for short circuit» — enable the start check for short circuit;
- «Enable K15 in for COM type terminal» - to enable terminal 15 (ignition) for COM alternators;
- «Reverse rotation» - to reverse the rotation of the drive;
- «Print result in exhibition mode» - to print out test results in presentation mode.
«SET MEASUREMENT COEFFICIENT» provides an access to the bench calibration menu which is
used to adjust the bench by the manufacturer specialists only.

«LIN ANALYZING» - Lin bus data reading menu.

/\ WARNING! It's forbidden to make any changes in bench calibration without manufacturer
specialist assistance.

In the menu window SELECT ALTERNATOR BY TYPE (fig. 6) you can choose the rated voltage (12 V
or 24 V) and the type of the diagnosed alternator. The chosen parameter is highlighted.

In case the alternator diagnostics requires the rotation rates that are equal to the rates of a car,
press the buttons “-“ / “+" to set the sheave diameter that is similar to the sheave diameter of a
car. To confirm the settings, press USE.

Press TEST to go to diagnostics mode.

SELECT BY TYPE

[ -24V- |
[0 3 (3 [
c
ore
=
PULLEY
@ 70.0mm - n

SELECT BY TYPE

| -12v- |
] ||
|
i
o - [ |

COM (BSS) CONMNECTION COM 24V CONNECTION

W 15 DFM LIN-GC

gl

DFM - FR
S-8+

Figure 6. Alternator selection menu
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When you enter the alternator diagnostics mode, you can read the following information on the
screen (see fig. 7-10):

A\ Yellow indicates set points for testing; green indicates actual (measured) points.

/\ WARNING! “COVER IS OPENED” message signals that the protective cover of the bench is
opened. The diagnostic procedure cannot be activated while the protective cover is opened.

COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST MANUAL TEST

I, DC I, DC .

I, AC 0% I, AC 0%

U, DC UDC  13.8
SPEED I o [l sbeep@ 0@

FR Freg ) FR Freq
FR Duty FR Duty
K151 s

K15 U

LAMP |

LAMP U

Figure 7. Test menu for alternators LAMP and RVC type
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COVER IS OPENED COVER |5 OPENED
MANUAL TEST CKO MANUAL TEST C

0%
U, DC OFF
SPEEDEI o
FR Freq ) FR Freq
FR Duty I FR Duty
Far) K151
K15 U
LAMP | 0.000 LAMP |
LAMP U 11.8 LAMP U

Figure 8. Test menu for alternators C KOR and C JAP type

12



English

COVER IS OPENED
MANUAL TEST P/I

0%
13.8
oM

FR Freq
FR Duty

COVER IS OPENED
MANUAL TEST

SET
0%
13.8
om
COM PROT, ---- ID Tas
COM SPEED -- TYPE ---
EXCITATION

ERRORS EL MEC TH
MANUFACTURE UNKMOWN

MANUAL TEST

User manual

COVER IS OPENED

SET

0%

U, DC 13.8
SPEEDEZ oE

FR Freq

FR Duty

K151

K15 U n
LAMPI 0.000
LAMP U

0%
13.8
o@
FR Freq [
FR Duty

K151
Ki5U

Figure 10. Test menu for alternators COM and SIG type
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COVER IS OPENED COVER IS OPENED

U, DC 2 U, DC
SPEEDED SPEED G
COM PROT, ---- PROT --- FR Freq

COM SPEED  —-- FR Duty
EXCITATION ---- K15 |

B0 = === Ex= == Sp=--= Ki5U
T s-— B4 = BS =

Figure 11. Test menu for alternators I-STARS and I-ELOOP type

Common values for all the types of alternators displayed on the screen:

«l, DC» - direct current value in “B+" circuit.

«l, AC» - alternate current value in “B+” circuit.

«U, DC» - voltage value at “B+" terminal.

«SPEED» - drive rotation indicator (CW - clockwise, CCW - counter clockwise). Direction of the
drive rotation is changed either by clicking on the corresponding icon, or automatically when
the encoder rotates.

«FR Freq» - frequency value of the signal that is received through the communication channel:
FR, DFM, M.

«FR Duty» - duty ratio of the signal that is received through the: FR, DFM, M (the grade of the
on-condition of the rotor winding).

«K15 I» - current value in circuit 15.

«K15 U» - voltage value at terminal 15.

E - the button simulates the ignition start signal which is addressed to the alternator
voltage regulator. In case the alternator design includes the output IG, you should
press the button K15 prior to the test.

- test lamp mode. For alternators controlled with the “LAMP” terminal: the test lamp
must be set to 50 mA or 500 mA depending on the alternator type before testing.

- the button initiates the diagnostics of the performance of the terminal S*.

* Through the terminal S, the voltage regulator reads the actual voltage of the battery and
increases the output voltage from alternator - to restore the lost charge.
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The measured voltage and current consumption of the tested alternator are additionally
displayed in the form of oscillograph chart. Green color indicates voltage (U), red color indicates
current (A).

Figure 12. Diagram of the measured voltage and current of the diagnosed alternator.

Values related to COM alternators:

«COM PROT.» - indicator of protocol type of the voltage regulator (BSS, LIN1, or LIN2).

«COM SPEED» - indicator of data transfer rates via LIN protocol. The following speed rates can be
displayed: " L” -2400 Baud, “M” - 9600 Baud, “H” - 19200 Baud.

«EXCITATION» - current value in the alternator excitation winding. Measured in percentage. It is
read from the voltage regulator via LIN protocol.

«ID» - voltage regulator identification number. The engine control unit identifies the type of the
installed alternator by this number.

«TYPE» - voltage regulator type. The type codes of voltage regulators operating under LIN
protocol are as follows: A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

«ERRORS» - indicator of errors transmitted by the voltage regulator to the engine control unit.
Types of potential errors: EL - electrical error; MEC - mechanical error; TH — thermal error.
«MANUFACTURE» — manufacturer of the voltage regulator.

5. APPROPRIATE USE

1. Use the test bench as intended only (see Section 1).
2. The stand is intended for indoor use at temperatures ranging from +10 to +40 °C and with
relative humidity not exceeding 75% without condensation.
3. When switching the power off, use the “EMERGENCY STOP” button for emergency shutdown only.
4. Connect the test bench diagnostic output terminals to the voltage regulator terminals only.
5. Turn off the stand when not in use.
6. When working with the stand, it is prohibited to:
- Diagnose generators with obvious mechanical faults.
« Interfere with the operation of the stand in any way.

15



English
L

Test bench MS006

« Obstruct the movement of rotating parts of the stand.
7.To prevent the damage and the failure of the bench, do not make any modifications in the bench
in your discretion. Any modifications can be effected by the official manufacturer only. Should the
bench have defects contact the manufacturer or a dealer.
8. In case of failures in the operation of the bench, stop further operation and contact the
manufacturer or sales representative.

& WARNING! The manufacturer is not responsible for any damage or injury to human health
resulting from non-compliance with the requirements of this user manual.

5.1. Safety guidelines

1. The test bench shall be operated by the workers qualified to work with certain types of
equipment and received appropriate training in the safe operation.

2.1n case of a power outage, the test bench shutdown is mandatory when cleaning and lubricating
the bench and in emergencies.

4. To ensure electrical and fire safety PROHIBITED:

- connect the bench to the electrical network having faulty protection against current overloads
or not having such protection;

— use a socket without a grounding contact to connect the bench;

— use extension cords to connect the bench to the electrical network. If the socket is far from the
bench installation site, it is necessary to modify the electrical network and install the socket;

- operation of the bench in defective condition.

- Independently to repair and make changes to the design of the bench, because it can lead to
serious damage to the bench and deprive the right to warranty repair.

5. The units with a running drive must not be left unattended on the test bench.

6. While mounting and dismounting of a unit from the bench, to prevent arms from harming, be
more cautious.

7. The diagnosed alternator must be securely fastened.

5.2. Preparing the bench for operation

The test bench is delivered in the outer packaging. Once unpacked, make sure the test bench is
in good condition. If damage is found, contact the manufacture or sales representative before
turning on the equipment.

Install the equipment on a desktop. The bench has high-adjustable legs to compensate for the
surface irregularities.

When installing, provide a minimum space of 0.5m from the right side of the test bench for free
air circulation.
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Before putting the test bench in operation, connect it to a 230V single-phase AC main. Make sure
there is an earth wire.

A\ WARNING! The use of a Residual Current Device (RCD) | not recommended. If this is not the
case, the tripping current of the RDC should not exceed 100 mA.

5.3. Connecting a bluetooth printer to the test bench

1. Turn on the Bluetooth printer.
2. Turn on the bench and go to the "SETTINGS" menu.

3. In the "PRINTER SETTING" section, start the search for available devices by pressing the "START
SEARCH" button.

4, 0n completing the search for devices available in the Bluetooth range (no more than 5 meters),
select the printer and click CONNECT to confirm.

5. When connected, the TEST button is active. Then press TEST. The device will print the following
message: "MS006 ALTERNATOR TESTER READY TO WORK". Now the printer is ready for use.

6. ALTERNATOR TESTING

6.1. Installation and de-installation of the alternator

- Install the alternator on the worksite.

Figure 13. Installation of the alternator on the test bench

17
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A\ WARNING! The pulley must be in line with the belt.

-l
Figure 14. Correct position of the alternator drive belt
- Pass the chain under the operation platform and insert it into the clamp. Rotate the locking
screw clockwise to fix the alternator.

Figure 15. Fixation of the alternator

- Put the belt on the alternator pulley. Tighten the belt until the tension approximately matches
the tension of the belt in the car.

Figure 16. Installation of the belt to the alternator pulley
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- Check manually the tightness of the belt (based on personal experience).

e

Figure 17. Belt tightness check

- Connect the black power cable «B-» to the unit housing.

- Connect the red cable «B+» to the corresponding output of the alternator.

Figure 18. Connection of power cables to the alternator

- Connect the outputs of the alternator voltage regulator to the appropriate outputs of the test
bench (Fig.2, n.5).

The dismantling of alternator is made in the reverse sequence.

A WARNING! The dismantling of alternator can be made only when the drive has completely
stopped, and the diagnostics mode is terminated.

19
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6.2. The connection of the bench diagnostic outputs to
alternator

Assessment of the alternator operability requires a proper connection of the diagnostic outputs
of the test bench.

Alternator OEM which is commonly placed on the unit body or on the rear cover helps to find the
information on the alternator connector terminal identifications in the integral bench database
(fig. 19) or in the Internet.

SELECT BY NUMBER

P  SERIAL NUMBER
SEARCH 8110
y ” B Y

[ BACK
Figure 19. Database Search Menu and search results

To search the information on alternator in the bench database, do as follows:
1. In the main menu (fig. 4) press SELECT ALTERNATOR BY NUMBER.
2. Enter alternator OEM in the displayed window and press SEARCH.

3. If the bench database finds the required alternator, its type, main technical characteristics,
photo and connection terminal identifications (to enable the display of the connection terminal
identifications press red arrow in the part of the photo). Use the present information and the
information from the Appendix 1 for the proper connection of the bench diagnostic outputs to the
alternator connector.
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Below the example of the Bosch 0986049191 alternator connection is illustrated (fig. 20).

Figure 20. Alternator Bosch 0986049191 and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the connector terminals on the fig. 20 (see the
table with the crossing references of connector terminals and alternator types in the Appendix 1)
In this case, the terminal L refers to the alternator type lamp. Then we refer to the Appendix 1to
check which outputs the alternator should be connected to. The connection chart is in the table
1 below.

Table 1- Connection of alternator Bosch 0986049191 to the test bench

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
L L/D+
S GC yellow

Below the example of the Toyota 2706020230 alternator connection is illustrated (fig. 21).

S DFM
M
IG L

Figure 21. Alternator Toyota 2706020230 and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the connector terminals (fig. 21) referring to the
Appendix 1. In this case, the terminal L refers to the alternator type lamp.

21
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Then we refer to the Appendix 1 to check which outputs the alternator should be connected to.
The connection chart is in the table 2 below.

Table 2 - Connection of alternator Toyota 2706020230

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
S GC yellow

IG B+
L L/D+
DFM (M) FR

LSC

Figure 22. Alternator Nissan 23100EN00O and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the connector terminals (fig. 22) referring to the
Appendix 1. In this case, the terminal C and a Japanese car application refers to C JAPAN alternator
type. Then we refer to the Appendix 1to check which outputs the alternator should be connected
to. The connection chart is in the table 3 below.

Table 3 - Connection of alternator Nissan 23100EN000

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
L L/o> ook
S no connection
C GC yellow
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Below the example of the LUCAS 24157 alternator is illustrated (fig. 23).

\& B+ | =

Figure 23. Alternator LUCAS 24157 and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the connector terminals (fig. 23) referring to the
Appendix 1. In this case, the terminal D+ refers to the alternator type lamp.

Then we refer to the Appendix 1 to check which outputs the alternator should be connected to.
The connection chart is in the table 4 below.

Table 4 - Connection of alternator LUCAS 24157

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
D+ L/D+
B+
B+ B+

There's a feature of the alternator LUCAS 24157 connection: although there’s only one output B+
on the bench, two outputs B+ have to be connected to the alternator connector. In this case, to
connect the missing output, use the spare connection wire (e.g. green) and couple it with the one
of the red connection wires inserting to the special plug socket (fig. 24).

Figure 24. Connection of two wires to the test bench output
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Below the example of Valeo IST60C017 alternator is illustrated (fig. 25).

stop motor mode
D

. LIN BUS
- bat

Figure 25. Alternator Valeo IST60C017 and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the Appendix 1. In this case, the terminal Stop
Motor Mode refers to the I-STARS alternator type.

Then we refer to the Appendix 1 to check which outputs the alternator should be connected to.
The connection chart is in the table 5 below.

Table 5 - Connection of alternator Valeo IST60C017

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
+ bat B+ red
stop motor mode no connection
D no connection
LIN GC yellow
- bat* connection with the
alternator body

* The "- bat" terminal should be connected to the alternator housing using a self-made wire.

6.3. Alternator testing in manual mode

1. To start diagnostics, it is necessary to select the type of the alternator. Go to the “SELECT
ALTERNATOR BY TYPE” menu displayed on the start screen.

2. In the appeared window, select the nominal voltage of the tested alternator (12V or 24V) by
single clicking on the corresponding icon.

3. If it is necessary to test the alternator with the rotation speed that equals the one in the car,
use «-» and «+» buttons to set the diameter of the pulley that is identical to the diameter of the
pulley in the car. To confirm the chosen setting, press USE button.
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/A WARNING! If the alternator speed is different, it doesn’t affect the quality of testing.

4. Press “Test” to start the diagnostic procedure.

A\ warNING! Previously to entering the diagnostic mode by pressing button “Test”, connect the
outputs of the alternator voltage regulator to the corresponding terminals of the Test Bench.

4.1 If the tested alternator is of the COM or I-STARS type, wait for the test bench to identify the
alternator ID and TYPE
4.2. For the lamp alternator types — operation mode of the control lamp should be set at either
50 mA or 500 mA referring to the alternator design.
4.3. For the alternators designed with the voltage regulator terminal A, IG, R, 15, the button K15
should be activated (green light on).
4.4, If the alternator is equipped with the control lamp, the indicator of the control lamp should
light up.
4.5, If the alternator is of type COM, the notification on the mechanical error MEC pops up near
the ERRORS indicator.
5. Turn the “ROTATION SPEED” button to the left or right, depending on the direction of the
alternator rotation to set the rotation speed within 100-150 rpm. Commonly, alternators rotate
clockwise - if you look from pulley side.

A WARNING! If the alternator has a freewheel clutch, carefully select the direction of rotation.

5.1. Visually evaluate the rotation: there should be no vibration of the alternator. Testing
procedure must be stopped in case there is a noise, which is a symptom of a mechanical fault.
6. Check what rotation rate the generation starts at as follows:
6.1. Turn the knob ROTATION SPEED to smoothly increase the rotation until the output voltage
gets the rated one. Most fault-free alternators starts generating from 700-850 rpm. Some
alternators of type COM starts generating at more than 1200 rpm. There are the alternators with
LRC (Load Response Control) function and with the delay at the output voltage adjustment.
6.2. For the Lamp alternator types the voltage regulation rate should be set within 14 - 14.8 V for
12V alternators, within 28 - 29.8 V for 24V alternators.
6.3. For the C JAPAN alternator type the voltage regulation rate should be set within 14 - 14.5 V.
6.4. If the alternator equipped with the control lamp indicator, it should go off.
6.5. If the diagnosed alternator is of COM type, the mechanical error should disappear.
7. Check the voltage regulation operation as follows:
71. Turn the knob ROTATION SPEED to set the rotation within 1500 -
2000 rpm.
7.2. For the Lamp alternators that have the pin S (AS, BVS) in the connector, you should check if
the mentioned pin operates well. Connect the pin S with the bench test lead and press 'Test S
pin' - the output voltage should increase. Press 'Test S pin' one more time - the output voltage
should get back to the previous value.
7.3**, Turn the knob REGULATION GC smoothly to change the alternator output voltage within
13 - 15 V. The adjusted voltage (highlighted by green) should change respectively.
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**For the Lamp alternator types without voltage control, p. 7.2 is skipped.

7.4. For the C JAPAN and I-ELOOP alternator types, change the set stabilization voltage to OFF
mode. The measured stabilization voltage value should be set within 12 - 12.7 V. Then change
the set stabilization voltage to "ON mode. The measured stabilization voltage value should be
within 14 - 14.5 V.
8. Check the alternator operation under the load as follows:
8.1. Turn the knob ROTATION SPEED to set the rotation value within 2500 - 3000.
8.2. Turn the knob REGULATION GC or press once to set the generation voltage 13.8V. For C-JAPAN
and I-ELOOP alternator types switch ON mode.
8.3. Turn the knob ELECTRICAL LOAD smoothly increase the load to alternator up to maximum.
At this time, the output voltage value should be stable, and the alternating current value in the
circuit B+, I, AC should not exceed 10% from the set load value (e.g., at the load 50A the value of
I, AC should not exceed 5A). At the same time, the current oscillogram (highlighted by red) should
not show the high peak points. The values should range within equal values.
9. To stop the diagnostics, throw off the load from alternator and stop the drive shortly pressing
the knobs ELECTRICAL LOAD and ROTATION SPEED. Now you can dismount the alternator from the
bench.
10. If any of 4.1, 4.5, 5 — 8 steps cannot be completed as described, it means that alternator is out
of order.

A WARNING! When the alternator voltage exceeds a permissible value, the protection system
stops the engine. An overvoltage message is displayed on the screen.

OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

Figure 26. Message displayed when the protection system is activated

6.4. Alternator testing in automatic mode

A WARNING! Not available for I-STARS u I-ELOOP alternator types.

1. Follow paragraphs 1to 5 of section 4.1.

2. Set the direction of rotation in auto test mode menu: “CW” - clockwise; “CCW” - counter-
clockwise. Click on the corresponding icon to change the rotation side of the drive.

3. Press the “AUTQ” button. The test bench will start to diagnose the alternator in automatic mode.
The current status of the diagnostic process along with the tested parameters will be displayed.
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4. Upon finishing testing in automatic mode, the message “AUTO TEST COMPLETE” will be
displayed.

sack i -~ Ji[ PRINT

Figure 27. Message displayed when the auto test complete

5. Press PRINT to see the result.
6. The diagnostics result can be printed on Bluetooth printer by pressing PRINT one more time.
7. The alternator is completely tested and it can be dismounted from the bench.

7. TEST BENCH MAINTENANCE

The test bench is designed for long-continued operation and does not have any specific
maintenance requirements. However, a regular inspection of the equipment's technical condition
is necessary to ensure its uptime.
Points to check:

e Engine operation for unusual sounds, vibrations, etc.

e Environmental conditions: temperature, humidity, vibrations, etc.

e Check if the power cables and "crocodile" clamps on the power cables are in good

condition (visual inspection).

7.1. Test bench firmware update
The update procedure will require a 32 Gb USB flash drive formatted to FAT32 file system.

The update procedure is as follows:
- Download a new program version on servicems.eu under the product page MS006.

- Copy file “MS006Update.bin” to the root folder on the USB flash disk.
A\ WARNING! There should be only one file on the USB flash disk - "MS006Update.bin".
- Turn the test bench off.
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- Insert the USB flash disk into the USB port of the test bench.

- Turn on the test bench. When started, the program will automatically detect the new version
and launch the installation.

- Wait until the installation is finished.

A\ WARNING! Do not interrupt the firmware update process. Turning the test bench off or
removing the USB flash disk when the installation is in progress is prohibited.

- After finishing the installation, the calibration window is downloaded. (Fig.28). Keep tapping the
touch pointer until the calibration is finished and the main menu is loaded.

- Turn off the test bench, remove the USB flash disk, and wait for 10 seconds. Now turn on the test
bench and use it as normal.

Figure 28. Touch screen calibration window

The update procedure for the test bench databases is as below:
- Download the new program version under the product page on servicems.eu.
- Copy folder “MS006Base” to the root directory of the USB flash drive.

/\ WARNING! The USB flash drive should not contain more than one “MS006Base” folder.

- Turn the test bench off.

- Insert the USB flash drive in the USB port of the test bench.

- Turn on the test bench. After the launch, the program will automatically find the new firmware
version and start the installation.

- Wait until the installation is finished. It may take some time.

A\ WARNING! Not to interrupt the installation please, do not turn the test bench off or remove
the USB flash drive.
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- When the installation is finished, the main menu will be loaded. Now the test bench is ready for
operation.

7.2. Touch screen calibration

In case of the touch screen improper function, calibrate it as below:

1. Turn the test bench off.

2. Press and hold down the “ELECTRICAL LOAD” knob.

3. Press “ON" to turn on the bench.

4, Press and hold down the “ELECTRICAL LOAD” knob until the touch screen calibration window is
loaded (Fig. 28).

5. Keep tapping the touch pointer until the calibration is finished and the main menu loaded.

6. Now the touch screen calibration is completed, and the test bench is ready for operation.

7.3. Cleaning and care

Use soft tissues or wipe cloths to clean the surface of the device with neutral detergents. Clean
the display with a special fiber cloth and a cleaning spray for touch screens. To prevent corrosion,
failure, or damage to the test bench, do not use any abrasives or solvents.

8. TROUBLESHOOTING GUIDE

Table with the possible problems and the solutions on their elimination:

Failure symptom Potential cause Troubleshooting tips
The EMERGENCY STOP button is
1. The test bench does on. Turn off the emergency button.
not start.

The supply voltage is under

220V, Restore the supply voltage.

Crocodile clips (+)/(-) closure to
the test bench body.

2. Short-circuit sound
alert (bleep) is on when
turning on the test

Break the clips.

The electric wiring of the bench  Contact the sales

bench.

3. The test bench is
running, but the electric
motor does not start.

is damaged.
Frequency converter failure.

The electric wiring of the bench
is damaged.

representative.

Contact the sales
representative.
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4. Unwanted sounds are
heard during the test
bench operation.

5. The drive belt slips
during the test bench
operation. (whistling
sound is heard).

6. Crocodile clips get
overheated during
testing.

The tested unit is installed
improperly (the drive belt is
overtightened).

Wear out of motor bearings.

The belt is undertightened.

The belt is worn out.

The contact spot is too small.

9. RECYCLING

Re-install the tested unit.

Contact the service
department.

Tighten the belt.

Replace the belt.

Use positive terminal adapter.

European WEEE Directive 2002/96/EC (Waste Electrical and Electronic Equipment Directive)

applies to the tester waste.

Obsolete electronic equipment and electric appliances, including cables, hardware, and batteries,
must be disposed of separately from household wastes.

Use available waste collection systems to dispose of outdated equipment.

Proper disposal of old appliances prevents harm to the environment and personal health.
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APPENDIX 1

Connection of terminals to alternators

Indicial Functional burpose Alternator Output
notation purp type terminal
B+
o Battery (+)
A B
IG (Ignition) Input for switch starting
15
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal for measuring GC*
Sense battery voltage
S Sense
B_
3 Battery (-)
E Earth, battery (-)
Used for connection to an indicator lamp that
D+ transfers initial driving voltage and indicates
alternator operability
| Indicator Lamp L/D+
IL Illumination
L (Lamp) Output for alternator operability indicator
61 lamp
FR (Field Report) Output for alternator load control
by an engine control unit
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
Ll (Load Indicator) Same as FR, but with universal
signal
b (Drive) Input of voltage regulator control with oc

terminal P-D of Mitsubishi (Mazda) and Hitachi P/D
(KiaSephia1997-2000) alternators

* For the Lamp alternator diagnostics only
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Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
SIG (Signal) Input of code voltage installation
D (Digital) Input of code voltage installation on SIG
Ford, same as SIG
RC (Regulator control), same as SIG
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Similar to SIG but RVC
voltage change ranges from 11V to 15.5V. Control
L(PWM) signal is sent to L terminal.
C (Communication) Voltage regulator input to C KOREA
control engine ECU. Korean cars.
c(6) Voltage regulator input to control engine ECU. C JAPAN GC
Japanese cars.
(Regulated Load Output) Input to control RLO
RLO stabilizing voltage in the range of 11.8-15V
(TOYOTA)
(Communication) General term for physical
interface for alternator control and diagnostics.
CoM Protocols of use: BSD (Bit Serial Device), BSS (Bit
Synchronized Signal, or LIN (Local Interconnect COM
Network)
Direct indication on interface of alternator control
LIN and diagnostics under LIN protocol (Local
Interconnect Network)
Stop motor Alternator performance mode control in Valeo's I-StARS
Mode Stop-Start Systems
DF
F An output of one of stator windings of an
FLD alternator. Through this output a voltage
67 regulator detects the alternator excitation.
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Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
[3)
S Output of one of alternator stator windings. Used
STA for measuring alternator driving voltage
Stator
(Wave) Output of one of alternator stator
W windings for connection of a tachometer in diesel
engine cars
(Null) Output of average stator winding point.
N Usually used to control operability indicator lamp
of the alternator with mechanical voltage
regulator
D (Dummy) Blank, no connection, mostly in
Japanese cars
N/C (No connect) No connection
(Load Response Control) Function of voltage
LRC regulator response delay on load increase on an
(Options of alternator. Delay duration ranges from 2.5 to 15
voltage seconds. On increasing the load (lights, cooler fan
regulators) on), a voltage regulator adds driving voltage
smoothly ensuring stability of engine drive
rotation. Remarkably seen under idle running.
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BCTYN

[skyemo Bam 3a Bu6ip npogykuii TM MSG Equipment.

L IHCTpyKUis 3 ekcnayaTauil MiCTUTb BiAOMOCTI NPO NMPU3HAYEHHS, KOMMNEKTaLil, TeXHIUHI
XapaKTEPUCTUKM, METOAMKY OLiHIOBAHHS TEXHIYHOro CTaHy aBTOMOGINIbHUX FeHepaTopiB i
npasuna 6esnevHoi ekcnnyaTauii cteHaa MS006.

Mepen BUKOpPUCTAHHAM cTeHAa MS006 (nani 3a TekcTom cTeHs) YBaXXHO BMBYITb Lie NOCIBHUK 3
ekcnnyarauii.

Y 3B'A3KYy 3 MOCTIiHUM MONINWEHHAM CTeHAA B KOHCTPYKLi, KOMMAeKTauilo i nporpamHe
3a6e3neueHHs (M3) MOXyTb 6YTV BHECEHI 3MiHN, He Bijo6paxeHi B Uil IHCTPYKLiT 3 ekcninyaTalii.
MonepeAHbo BCTaHOBMEHe B CTeHAi M3 nignarae OHOBNEHHI0, HaAani Noro NiATPMMKA MoXe 6yTu
npunuHeHa 6e3 nonepesHbOro NOBIAOMMIEHHS.

1. NIPU3HAYEHHA

CTeHA nNpU3HAuUeHWii ANA [AiarHOCTMKM aBTOMO6iNbHUX reHepaTopiB 12/24 B 3 pisHumK
TepMiHanamu nigKnyeHb, reHepaTopis cuctem "crapr-cron” 12B (VALEO I-StARS) i "I-ELOOP" 24B
(Mazda). [liarHocTuka reHepaTopa MOXe NpPOBOAUTUCSA B PyYHOMY Ta aBTOMATMUHOMY PEXMMaX.
Pe3ynbTaTh aBTOMATUYHOI NMepPeBipKM MOXHa po3apyKyBaTu Ha Bluetooth npuHTepi (He BXoauTb
[0 KOMNNEKTY).

JliarHocTnka aBTOMOGiNbHNX FreHepaTopiB NPOBOAUTHLCS 3a TAKUMU KpUTEpiMU:
- Hanpyra cTta6inizauii;
- Mpaue3naTHICTb KOHTPOJIBHOT TaMnu;
- FR (Bigo6paxkeHHs 4acToTw i wnapysatocTi curHany FR, 3BOPOTHUI 3B'A30K perynsTopa
Hanpyru);
- BennumHa nynbcauin 3MiHHOIO CTPyMy.
[JopatkoBo ans reHepartopis Tuny COM:
- ID;
- MpoTokon;
- WBMAKicTb 06MiHY AaHUMY;

- Tun LIN npoTtokony;
- MOMUNKK caMoiarHOCTUKK perynsitopa.
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2. TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKH

Hanpyra »xusneHHs, B
Tun Mepexi KUBNeHHs
MoTyXHicTb NpuBoay, KBT
Fra6aputu (AxLLIxB), Mm
Bara, Kr

KinbkicTb AKB, 10 MOXHa NigKNUNTH

230
OpHohasHa
1.5
570x490x450
42

Hema

MepeBipKa reHepaTopis

Hanpyra reHepaTopis, o nepesipsoTbcs, B
12 B
HaBaHTaXeHHs, A
24 B
PerynioBaHHa HaBaHTaxeHHs (0-100%)
060poTyn npusoay, 06/xs
060poTyn npusoay, 06/xs

Tun nepegaui (npueig-reHeparop)

12, 24
0-50
0-25
MnaBHoO
0-3000
MnaBHoO

PemiHHa KnuMHOBa/MonikAMHOBA
L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,

; 12B
Tunu reHeparopis, Wwo COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO «I-StARS»
nepeBipAtOTbCA
24 B L/FR, COM (LIN), I-ELOOP
AoaaTKoBo

Auncnnen
ABTOMATUYHUI PEXUM MepPeBipKu

ba3a faHuX reHepaTopis
JpYyK pe3ynbTaTiB AiarHOCTUKM

OHoBNeHHsA M3

Mip'eqHanHA USB chnew HakonuyyBaya

CeHcopHumn 7"
Tak
Tak

JocTynHo uepes 30BHiwWHIN Bluetooth
npuHTep (y KOMNAEKTi He MoCTaYaeTbcs)

Tak

1x USB 2.0
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3. KOMMNJIEKTAUIA

Y KOMMN/IEKT NOCTaBKN BXOAUTD:

HaiimeHyBaHHSA KinbKicTb, Wwr.

CteHa MS006 1

MS0105 — KOMMNEKT NPOBOAIB ANA NiAKNIOUEHHS [0 po3'emy (perynatopa
Hanpyru) reHeparopa

ApanTep MOCOBOI KNEMU reHepaTopa 2

MocibHuK 3 ekcnnyaTauii (kapTka 3 QR KogoM) 1

4. ONUC CTEHAOA

CTeH[ CKNafaeTbCs 3 TaKNX OCHOBHMX eniemeHTis (puc. 1):

PUCYHOK 1. 3aranbHuil BUrnag RiarHoCTUYHOrO CTeHAA

1- MexaHi3M HaTsXXKU peMeHs MpuBofy reHepaTopa.

2 - Mnatdopma i naHuor ana dikcawii reHepaTopa Ha CTEHAI.

38



YKpaiHcbKa
|

IHCTpyKUin 3 ekcnayaTauii

3 — 3aXUCHUI KOXYX. [TpK NiZHATOMY 3aXMCHOMY KOXYCi MpoLLec AiarHOCTUKMU GNOKYETbCS.
4 - Cunogi kabeni ana nigknUeHHs 40 reHepaTopa.
5 - lMaHenb KepyBaHHA.

6 — CTeH[ MOXe BUBOAUTY HAa APYK Pe3ynbTaTh aBTOTECTY Ha 30BHiWHiN Bluetooth npunTep (y
KOMNNEKTi He NOCTaYaETbeA).

7 - ApanTep nNnOCOBOI KiemMu reHepaTopa.

8 - KomnnekT ka6eniB Ansa nigknoueHHs A0 PO3'eMy perynsaTopa Hanpyru reHeparopa.

MynbT KepyBaHHA (puc. 2), MiCTUTb TaKi OCHOBHI enemeHTu:

EMERGENCY
STOF

PucyHoK 2. NaHenb KepyBaHHA CTEHAOM

1- CeHCOpHUI aucnnen - BUBEAEHHS AiarHOCTUUHUX NapaMeTpiB reHepaTopa, Wo nepesipseTbCa,
i KepyBaHHA (YHKLiAMYN CTeHAa.

2 - KHonka "OFF/ON" - yBiMKHEHHS [ BUAMKHEHHS XWUBNEHHA CTEeHAA. KL HAaTUCHYTa KHOMKa
"EMERGENCY STOP", kHonKa "OFF/ON" He fie.

3 - KHonka "EMERGENCY STOP" - aBapiliHe BUMKHEHHSI €NeKTPOXUBNEHHA CTeHAa.
4 - PerynaTopw - 34iliCHIOTb HANAWTYBaHHA (BCTAHOBNEHHS) NapameTpis:

*"ELECTRICAL LOAD" - BCTAaHOB/IEHHSA PiBHSA €NEKTPMUHOrO HAaBAHTAXEHHS Ha reHeparop (imiTye
aBTOMOGINbHI CMOXMBaUYi). Y pasi KOPOTKOTrO HAaTUCKAHHA Bif6YBAETbCA MAABHE BUMKHEHHS
HaBaHTAXEHHSA [O HYNbOBOIO PiBHS.

+ "REGULATION GC" - BcTaHOBNeHHsA (perynioBaHHA) BUMXigHOT Hanpyrn reHepartopa.
BMKOPUCTOBYETbCA MifA Yac nig'eqHaHHA reHepaTopa fo pos'emy "GC". Mpu KOPOTKOMY
HaTUCKaHHI BigbyBa€TbCA CKMAAHHS BCTAHOBNEHOI HAMPYrX A0 3HAUEHHS 33 3aMOBUYYBAHHAM
(13.8 B).
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+ "ROTATION SPEED" - kepyBaHHs 06epTamu i HaNnpsAMKOM 06epTaHHA NpuBoay. Y pasi KopoTKoro
HaTUCKaHHA NPUBIA 3YNUHSETbCS.

5 — [liarHOCTUYHI PO3'eEMU - NiAKNIOUEHHSA CTEHAA A0 TePMiHaNiB perynatopa Hanpyru reHeparopa:
« "B+" - NifKNIOYAETbCA A0 TepmiHanis: "B+", "IG", "S", "AS", "BVS", "A", "15";
* "L/D+" - NigKnoyaeTbCca OO0 Mepexi KOHTPONbHOI namnu perynatopa Hanpyru reHeparopa,
TepmiHanu: "L", "D+", "I", "IL", "61";
* "GC" - KaHan KepyBaHHA reHepaTopoMm, NigKMNOYAETLCA A0 TepmiHanis: "COM", "LIN", "D", "RLO",
"C", "G", "SIG", "L(RVC)", "RC";
+ «FR» - KOHTPO/ib HABAHTAXEHHS TreHepaTopa, MNiAKMIOYAETbCA A0 TaKUX TepMiHanis
perynaTtopa Hanpyru reHepatopa: "FR", "DFM", "M", "LI".

Y KOMMNNEKTi 3i CTEH0M NOCTAYAETbCSA KOMMNEKT i3 4 fiarHocTUUHMX Kabenis MS0105 (puc. 3).

PucyHok 3

JliarHocTnuHi kabeni NigknoUYalOTbCA 40 PO3'eMiB cTeHaa (No3. 5 puc. 2), LOTPMMYIOUNCDH
KOMIbOPOBOTO MAapKyBaHHA.

4. MeHI0 CTEeHAA

FonoBHe MeHo cTeHay (puc. 4) micTuts:

"SELECT ALTERNATOR BY TYPE" - BXifl y MeHI0 BU6OpPY TUNY reHepaTopa, Lo AiarHOCTYETbCS;

"SELECT ALTERNATOR BY NUMBER" - BXif, y MEH0 BU6OPY reHepaTopa 3a OpUriHanbHUM
ifeHTudikauinHum Homepom;

"SETTINGS" - BXiJ y MeHI0 HanawTyBaHb CTEHA];

"INFORMATION" - BXig y MmeHI0 "iHchopmauis npo cTeHg".

40



YKpaiHcbKa

IHCTpyKUin 3 ekcnayaTauii

ejotjann

12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER

SELECT
n ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
I ALTERNATOR BY
NUMBER

% SETTINGS
@ INFORMATION

PUCyHOK 4. TonoBHe MeHI0 cTeHay

MeHI0 HanawTyBaHHA cTeHay (puc. 5) MiCTUTb:

SETTINGS

DATE

TIME

SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

PUCYHOK 5

"TIME" i "DATE" - BCTQaHOBNIEHHSA AT i yacy;

"PRINTER SETTING" - nigkntoueHHs Bluetooth-npuHTtepa go creHay;
"MANUAL TEST SETTING" - HanawTyBaHHA PYYHOro pexumy nepeBipKu, MA€ Kifibka napameTpis:
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- "Enable start check for short circuit" - yBiMKHyTK cTapTOBY NepeBipKy Ha KOPOTKe
3aMUKaHHS;

- "Enable K15 in for COM type terminal” - ysimkHyTU Knemy 15 (3anantosaHHa) ana COM
reHepaTopis;

- "Reverse rotation" - pesepcyBaTyt 06epTaHHsA NPUBOAY;

~"Print result in exhibition mode" - [pyKyBaTu pe3ynbTaT TECTY B peXUMi npe3eHTaL;ji.

"SET MEASUREMENT COEFFICIENT" fae 3mory 3aMTu B MeHIO KanibpyBaHHs cTeHAa. Lle meHio
NnpM3HayeHe BUKIIOYHO A5 HanalwTyBaHHA cTeHAa dhaxiBusMu NignpremcTea-Bupo6bHMKa.

"LIN ANALYZING" - MEHI0 YNTAHHA AaHUX i3 WuHu LIN

A\ vBara: 3a60pOHEHO CaMOCTINHO BHOCUTH 6yAb-Ki 3MiHN B Kani6pyBaHHsA cTeHAA.

Y BikHi MeHIo "SELECT ALTERNATOR BY TYPE" ( puc. 6) 3aiNCHIOETbCA BUBIp HOMIHANBHOI Hanpyru
12 B @60 24 B i Tuny reHepaTopa, Lo AiarHoCTyeTbcs. O6paHnMin napameTp NiAcBiYyeTbCS.

SELECT BY TYPE SELECT BY TYPE

[ -12v- | 3
Bm
o]
use il - | + use il - | +

COM 24V CONNECTION

W 15 DFM LIN-GC

DFM - FR
S-8+

PuUcyHOK 6

Y pa3i HeobXigHOCTI AiarHOCTUKM reHepaTopa 3 YacToTaMu o6epTaHH#, WO AOPiBHIOTb YACTOTaM
o6epTaHHA Ha aBTOMOGiNi, KHOMKamm "-" i "+" BCTAHOBITb AiaMeTp LWKiBa, WO JOPIBHIOE AiameTpy
WKiBa HA aBTOMOGiNi. IPUNHATTA BCTAHOBNEHOTO 3HAYEHHSA NMPOBOAUTUCA KHOMNKO "USE".

KHonkoto "TEST" 3iNCHIOETLCA NEpeXif Yy PEXUM LiarHOCTUKN.

Mig yac nepexoAy B peXxum AiarHOCTUKKU reHepaTopa Ha eKpaHi Moxe Bifo6paxaTucs HacTynHa
iHthopmauia gus. puc. 7 - 10:
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A YKOBTMM KONbOPOM NO3HAUeHi 3aAaHi 3HAYEHHs, 3eNeHnM - hakTuuHi (Bumiprosasi).

ﬁS VBATA! Hanuc "COVER IS OPENED" 03Hauag, L0 BiKPUTO 3aXMCHY KPULIKY CTEHAA. AKTUBYBaTH
npoueaypy AlarHOCTUKYM NOKYM BiAKPUTA 3aXMUCHA KPULIKA HEMOXXNUBO.

COVER IS OPENED

MANUAL TEST

I, DC
I, AC 0%
U, DC

SPEED I

FR Freg
FR Duty
K151
K15 U
LAMP |
LAMP U

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C

0%
13.8
o

FR Freq
FR Duty

LAMP |
LAMP U

COVER IS OPENED
MANUAL TEST

I, DC .
I, AC 0%
UDC  13.8
SPEEDE O
FR Freq
FR Duty

COVER |5 OPENED
MANUAL TEST C

U, DC OFF
SPEED X ol

FR Freq

FR Duty

K151

K15 U

LAMP |

LAMP U

PucyHoK 8. MeHI0 pexxumy nepeBipku reHepatopa tuny C KOR i C JAP
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST

0%
13.8
oM

FR Freq
FR Duty

COVER IS OPENED
MANUAL TEST

0%
13.8
ol

COM PROT, ---- ID

COM SPEED -~ TYPE --

EXCITATION
ERRORS EL MEC TH

MANUFACTURE UNKMOWN

PucyHok 10. MeHI0 pexxumy nepesipku reHepatopa tunie COM i SIG

COVER IS5 OPENED
MANUAL TEST

0%
U, DC 13.8
SPEEDEZ oE
FR Freq
FR Duty
K151
K15 U

LAMP |
LAMP U

COVER IS OPENED

MANUAL TEST
0%
13.8

FR Freq
FR Duty
K151 (
Ki5U

4k
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COVER IS OPENED COVER IS OPENED

U, DC 2 U, DC
SPEEDED SPEED G
COM PROT, ---- PROT --- FR Freq

COM SPEED  —-- FR Duty
EXCITATION ---- K15 |

B0 = === Ex= == Sp=--= Ki5U
T s-— B4 = BS =

PucyHoK 11. MeHI0 peXxumy nepeBipku reHepaTopa Tunis I-STARS i I-ELOOP

Incopmauis, wo Bia06paKaETLCA HA €KPaHi ANA BCiX TUNIB reHepaTopis:

"I, DC" - 3HaYEHHA NOCTIVHOrO CTPYMY B NaHLOry B+.

"I, AC" - 3HaUEHHSsl 3MIHHOTO CTPYMy B naHuory B+.

"U, DC" - 3HaUeHHA HaNpyru Ha Knemi B+.

"SPEED" - iHgukaTtop o6epTis npusoay. (CW - clockwise - 3a roanHHUKOBOIO CTpinkot; CCW
counter-clockwise - npoTy roanHHNMKOBOT CTPinKu). CTOpoHa 06epTaHHA NMPUBOAY 3MiHIOETbCA
a60 HaTUCKAHHAM Ha BiAMNOBIAHY iKOHKY Ha eKpaHi, a60 aBTOMATUYHO Mij Yac o6epTaHHA
eHKopepa.

"FR Freq" - 3HaueHHA YacToTN CUTrHany, oTpumaHe no kaHany FR, DFM, M.

"FR Duty" - CKBaXXHiCTb CUTHay, OTPUMAHOrO No KaHany FR, DFM, M (cTyniHb yBIMKHEHOIO CTaHy
06MOTKM poTopa).

"K15 I" - 3HaueHHA CTPYMy B NaHLory 3anantosaHHa (K15).

"K15 U" - 3HaueHHsA Hanpyry B NaHuory 3ananosaHHs (K15).

E — KHOMKA iMITY€E CUTHAN YBIMKHEHHS 3aMastoBaHHSA, WO NOAAETLCS HA PErynsaTop
Hanpyru reHepartopa. fKLo B reHepaTopi KOHCTPYKTUBHO nepepbaveHo BuBig "IG", To
Heo6XigHO Nepen nNepeBipKoo YBIMKHYTM KHOMKY "K15".

— PEXUM KOHTPOJIbHOI Namnu. [Ind reHepaTopie 3 KepyBaHHAM 3a TepMiHanom "LAMP"

- KOHTPONbHY namny nepej nepeBipKol MOTPi6GHO nepeBecTn B pexum 50 MA a6o
500 MA 3anexHo Bifi TUNy reHepatopa.
son — KHOMKOI0 NPOBOANTLCA NepeBipKa npawuesaaTHoCTi TepmiHana 'S ",
* 3a TepmiHanom S (Sense) perynsatop Hanpyru 3uuTye (haKTUUHY Hanpyry Ha 6aTapei Ta 36inblye
BUXiAHY Hanpyry 3 reHepaTopa Ans KOMNEHcawjii BTpaTy 3apagy.
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BumiptoBaHa Hampyra i CrMOXWMBAHUM CTPYM TreHepaTopa, WO MNepeBipsAETbcsA, AOAATKOBO

BiA06PAXAETbCA B rpacdhiuHOMy BUrNAAI y BUrNAAI ocuunorpam. 3efeHUM KONbOPOM Bio6paxeHo
Hanpyry (U), uepsoHum - ctpym (A).

PucyHok 12. FpaciuHe Bigo6paXkeHHs BUMipIOBAHOI HANPYTH, L0 BUMIPIOETLCA
i cTpyMy reHepaTopa, W0 nepeBipsAETbCA
Incdopmauis, Wwo Biao6paKaETLCA HA eKpaHi AnsA reHepaTopis Tuny COM:
"COM PROT." - inankartop Bepcii npotokony (BSS, LIN1, a6o LIN2) perynatopa Hanpyru.

"COM SPEED" - iHAMKaTOp WBMAKOCTEN NepeAaBaHHA AaHMX 3a npotokonom LIN, siki nigTpumye
COM perynaTop; 2400, 9600 i 19200 604 3a CEKYHAY.

"EXCITATION" - 3HaueHHs CTpyMy B 06MOTLi 36yMKeHHA reHepaTopa. BumipioeTbca y BigcoTKax.
3UUTYETHCA 3 perynaTopa Hanpyru 3a npoTokonom LIN.

"ID" - igeHTMdiKaLinHUMA HOMep perynaTopa. 3a UMM HOMepOM 610K KepyBaHHA ABUTYHOM
3A4aTHUI BU3HAUYUTU, IKUI FT€HEpPATOp BCTAHOBEHO.

"TYPE" - Tun perynatopa, BUBOANTbCA KO TUMY Perynatopa, Wo npawtoe 3a npotokonom "LIN":A1,
A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

"ERRORS" - iHiMKaTOP NOMUOK, SIKi perynsitop nepeaac Ha 610K KepyBaHHS ABUTYHOM. MOXNuBI
Taki nomunku: EL (electrical) - enektpuuHa HecnpasHicTb; MEC (mechanical) - mexaHiuna
HecnpaBHicTb; TH (thermal) - neperpis.

"MANUFACTURE" - BUPO6HUK perynstopa Hanpyru.

5. BUKOPUCTAHHA 3A MPU3HAYEHHAM

1 BUKOPUCTOBYNTE CTEHA TiNIbKM 33 NPAMUM NPU3HAYeHHAM (guB. po3ain 1).

2. CTeHA NpU3HaYeHU AN BUKOPUCTAHHS B NMPUMIlLEHHI 3a Temnepatypu Big +10 go +40 °C i
BiAHOCHOI BONOTOCTi MOBITPA He 6inblue 75 % 6e3 KoHAeHcawii Bonoru.

3. BuMuKalTe XMBMEHHA 3a [AOMOMOrol aBapiiHoro Bumukaua (nos.3 puc.2) Tinbku 3a
HeOob6XiAHOCTi eKCTPEHOro BUMKHEHHA XUBMIEHHA CTeHaa.
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4, [liarHOCTMUHI po3'eMun cTeHAy CNif nig'egHyBaTU TiNbKU A0 TepMiHaniB y po3'emi perynaropa
Hanpyru reHepaTopa.

5. BUMuKanTe cTeHa, AKLWO NOro BUKOPUCTAHHA He nepef6advacTbCs.

6. Mig yac po60TK 3i CTEHAOM 3a60POHAETHCA:
- NPOBOANTY AiarHOCTUKY reHepaTopiB 3 HAABHICTIO ABHUX MeXaHiUHMX HeCnpaBHOCTel;
- 6YAb-AKMM YUNHOM BTPyYaTMCA B POBOTY CTEHAR;
- MepewkKoaXaTun pyxy 06epToBUX YACTUH CTeHAaa.

7. lLo6 YHWKHYTM NOLWKOMXEHHS abo BUXOAy CTeHAA 3 nafy, He AOMNYCKAETbCS BHECEHHS 3MiH
CTeHZa Ha BnacHui po3cyd. CTeHA He Moxe 6yTM 3MiHEeHMN 6yab-KUM, Kpim odiliinHoro
BUPOBHMKA.

8. Y pasi BUHUKHEHHs 360iB y po6oTi CTeHAA CMif NPUNUHUTKA NOAaNbLy WOro eKcnayaTauito i
3BEPHYTUCS Ha NiANPUEMCTBO-BUPOBGHMK a60 40 TOProBOro NpeACTaBHUKA.

& MOMNEPEMKEHHA! BUpOo6HUK He Hece BiANOBIAANBHOCTI 3a 6yAb-AKi 36MTKM a60 WwKoAy
3A0pOB'I0 Nlojel, OTPUMAHI BHACTIAOK HEJOTPMMAHHA BUMOT L€l IHCTPYKLiT 3 ekcnnyaTauii.

5.1. IHCTPVKLII 3 TeXHIiKU 6e3neKu

1. lo po60TK Ha CTeHAI AOMYCKalOTbCA CneLianbHO HaBUeHi 0cobu, AKi OTpUManu nNpaso po6oTu
Ha CTeHAaX NeBHUX TUMIB i NPOWLLNAN IHCTPYKTAX 3 6€3NeUHMX NpuinomiB i MeToais po6oTu.

2. BUMKHeHHs cTeHAa 060B'A3K0Be B pasi MPUNUHEHHS NoAAYi CTPYMY, UNLLEHHS | NpU6GMpPaHHSA
CTeHAa, Ta B aBAPiNHMX CUMTyaLifX.

3. Po6boue Mmicue MOBWHHO 3aBXAW YTPUMYBATWUCA B YWUCTOTi, Ao6pe OCBIT/NOBATACA | MaTU
[OCTaTHbO BiNbHOrO MicusA.

4, ins 3a6e3neyeHHs eNeKTPUUHOI Ta NoxexHol 6e3nekn 3ABOPOHAETbCA:

- migKnoyaTu CTeHA A0 eNeKTPUYHOI MepeXxi, WO MAE HecnpaBHWWA 3aXUCT Bif CTPYMOBUX
nepeBaHTaXeHb ab0 He MA€E TAaKOro 3axXUCTY;

- BUKOPWCTOBYBATM ANS MiJKMNIOUEHHS CTEHAA PO3eTKy 6e3 3a3eM/t0BaNbHOIO KOHTAKTY;

- BUKOPUCTOBYBATW ANA NiAKMNIOUEHHA CTeHAa A0 eNeKTPUUHOT Mepexi NoAoBKYBaNbHI LWHYpW.
AKWo po3eTka BigAaneHa Bif Micus BCTAaHOBMEHHS CTeHAa, Heo6XigHO npoBecTh
[J0ONPaLoBAHHA €/IeKTPUYHOI MepeXi Ta NPOBECTU MOHTAX PO3eTKH;

- eKcnnyartauis CTeHAa B HECMPABHOMY CTaHi.
- CaMOCTINHO NPOBOANTY PEMOHT i BHOCUTU 3MiHU B KOHCTPYKLit0 CTEHSA.
5. 3a60POHAETHCA 3aNMWATY HA CTEHAI arperaTy i3 3anyweHM NpUBoOAOM 6e3 Harnsay.

6. MNipg yac ycTaHOBMEHHSA arperaTy Ha CTeHA | NofanblW oMy Oro 3HATTI NPOSBNSNTE NiABULLEHY
06epexHicTb Ans 3ano6iraHHs YWKOMKEHHIO PYK.

7. TeHepaTop, WO AiarHOCTYETbCA, MaE 6yTU HAAINHO 3aKpinneHun (3adikcosaHun).
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5.2. liarotoBKa creHay Ao po6oTu

CTeHJ NOCTaBNIAETbCA YNaKoBaHUM. Micns po3nakyBaHHA HeO6XiAHO NepeKoHaTUCs B TOMY, LLO
CTeHJ Linni i He MA€E XXOLHUX NOLWKOMAXKEHD. Y pasi BUABNEHHA MOLWKOMAXKEHb nepes YBiMKHEHHAM
o6naiHaHHA, HeOH6XiAHO 3B'A3aTUCA i3 3aBOJOM BUPOBHUKOM a60 TOProBMM NPeACTABHUKOM.

CTeHA BCTQHOB/IOETHCA HA CTOMI, 32 HEOBXiAHOCTI KoMMeHcaLlii HepiBHOCTEN NOBEPXHI MOXHA
BiAperynioBaTh HiXKKK CTEHAY 3a BUCOTOIO.

Mig yac BCTAaHOBNEHHSA cTeHAY 3a6e3neuTte MiHiManbHMIA 3a30p 0.5 M Bif NpaBoro 60Ky cTeHay ans
BiNbHOT LMPKyNALiT noBiTps.

Mepea ekcnnyaTali€lo CTeHAY HEOBXIAHO MiAKNIOUNTY:

- eneKTpuuHy mepexy 230B ogHodasHOI Mepexi 3MiHHOro CTpymy 3 060B'A3KOBOI0 HASIBHICTIO
3a3eM/10BaNbHOro APOTY.

A MOMEPEMKEHHA! CteHp 6a)aHO BMKOPUCTOBYBaTH 6€3 MPUCTPOIO 3aXUCHOFO BUMKHEHHS
(n3B), y pasi, AKIL0 HeMa€E TaKoi MOXXNMUBOCTI, XapaKTePUCTUKA CTPYMy BUMKHEHHS N3B mae 6yTu
6inbwoio 3a 100mA.

5.3. NigkntoyeHHa Bluetooth npuHTepa fo cTeHay

Ansa nigknioueHHs Bluetooth npuHTepa Heo6XiAHO BUKOHATU TaKi Ail:
1. YBiMKHiTb Bluetooth npuHTep.
2. YBIMKHIiTb CTeHA i 3anfiTb y meHio "SETTINGS".

3. Y po3gini "PRINTER SETTING" 3anycTiTb NOWYK AOCTYMHUX NPUCTPOIB, HATUCHYBLW Ha KHOMKY
"START SEARCH".

4, Tlicna 3aKiHUEHHA NOLWYKY [OCTYMHUX NPUCTPOIB Yy 30Hi Aii Bluetooth (He 6inbwe 5 meTpis)
HeobXigHO BU6GpaTW MPUHTEP, WO MiAKIOYAETbCA, | NIATBEPANTN NiAKMNIOUEHHS HATMCKAHHAM
KHomnku "CONNECT".

5. Konn npuHTep nig'efHa€eTbcs A0 CTeHAy, KHoMKa "TEST" cTaHe aKTUBHOW. HaTUCHITb KHOMKY
"TEST". MpuHTEP Ma€e HAAPYKyBaTu Takun Hanuc: "MS006 ALTERNATOR TESTER READY TO WORK".
Tenep NnpuHTep rotToBUIN A0 PO6OTU.
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6. AIATHOCTUKA TEHEPATOPA

6.1. BCTaHOB/MIEHHA Ta AEMOHTAX reHepaTopa

- BCTAHOB/IIOEMO reHepaTop Ha po6ounit MangaHumnk.

PucyHoK 13. BCTaHOB/IEHHA reHepaTopa Ha CcTeHA

ﬁX VBATA! LKiB mae nepe6yBaTu napanenbHO BUKOPMCTOBYBAHOMY PeMeHI0, AUB. puc. 14.

PucyHoK14. lpaBunbHe po3TallyBaHHA pemMeHsl NPMBOAY reHepaTopa

- Mponyckaemo NaHLor Nif NAOLWAAKOK | 3aBOAMMO MO0 B 3aTMCKay. O6epTaloun reuHT 3a
rOAVHHWUKOBOIO CTPiNKoto, dikcyemo reHepatop (aus. puc. 15).
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PucyHok 15. dikcauia reHepaTopa

- HagAraemo pemiHb Ha WKiB reHepaTopa. HaTaAryemo pemiHb 40 MOMEHTY, MOKW HaTar 6yae
NPM6IM3HO BIANOBIAATU HATATY HA aBTOMOGINi.

PUCYHOK 16. BCTAaHOB/IEHHSI peMeHsl Ha WKiB reHepaTopa

- HaTAar pemMeHA BU3HAYAETLCA BPYUHY (CY6'€KTUBHO).
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- MigKM0UYAEMO YOPHUI CMNOBMIA NpoBiA "B-" Ha Kopnyc arperaTy.
- Migknoyaemo yepBOHUI ApIT "B+" [0 BiANOBiAHOTrO BMBOAY reHepaTopa.

PucyHok 18. MigknioueHHa cunoBux Kabenis Ao reHepaTopa

- MigKnoyaemo TepMiHann B po3'emMi reHepaTtopa 40 A4iarHOCTMUHMX PO3'eMiB cTeHaa (no3.5
puc.2).

JleMOHTaX reHepaTopa NPOBOAUTUCSA Y 3BOPOTHOMY NOPALKY.

A VBAIA! [lemoHTaX reHepaTopa ,03BONIAETbCA BUKOHYBATU TiNbKM NicNA NOBHOrO 3YNUHEHHA
npuBoay i BUX0OAY 3 PeXNMy TeCTYBaHHS.

6.2. NigKNIOYEHHA OiarHOCTUYHUX PO3'EMIB CTeHAA
[0 reHepaTopa

[ns ouiHKM NpaLe3aaTHOCTI reHepaTopa NoTpibHe NpaBuibHE NIAKNIOUYEHHS A0 AiarHOCTUUHUX
po3'eMiB CTEHAY.

3a opuriHanbHUM HOMEpPOM reHepaTopa, AKUI HaNuacTile PO3TalloBaHO Ha Kopnyci abo 3agHin
KpULW Ui, Heo6XigHO NPOBECTM MOLYK iHopMaL,ii Npo No3HaueHHA TepMiHaniB y po3'emi
reHepartopa B 6a3i creHaa (puc. 19) a6o B iHTepHerTi.
[ns Toro wo6 ckopmcTaTucs nolwykom iHchopmalLii npo reHepaTtop y 6a3i cTeHaa Heob6XigHO:
1. Ha nouaTkoBoMy eKkpaHi (guB. puc. 4) 3aingitb y meHo "SELECT ALTERNATOR BY NUMBER".
2.V BiKHi, Wo Bigkpunocs, BBediTb CEPiNHMIA HOMEpP reHepaTopa i HAaTUCHITb KHOMKyY "SEARCH".

3 AKwo noTpibHM reHepaTop € B 6asi cTeHay, To 6yge BifO6PAXEHO MNOrO TUM, OCHOBHI
XapakTepuctuku, otorpadito Ta No3HauYeHHd TepMiHanis NigknoueHHs (Ana Bigo6pPaXKeHHs
No3HaueHHA TepMiHaniB NigKNIOUEHHA HATUCHITb UEPBOHY CTPINKYy B NpaBiii YacCTWHI
toTorpadii). BukopuctosyiiTe Lo iHhopmaLito Ta iHthopmaLlio B 40oAATKY 1 418 NPaBUIbHOrO
nig'€AHAHHA BiarHOCTUUHUX BUBOAIB CTEHAY A0 PO3'EMY reHepaTopa.
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SELECT BY NUMBER

P  SERIAL NUMBER
SEARCH 8110

PucyHoK 19. MeH10 nowyKy B 6a3i AaHuX i pe3ynbTaTyi NowykKy

AK NpuKnag po3rnaHemMo NiaknoUYeHHs reHepatopa Bosch 0986049191 (puc. 20).

PucyHok 20. FeHepaTop Bosch 0986049191 i no3HaueHHsl TepMiHaniB y po3'emi

3a TepmiHanamu B po3'eMi Ha puc. 20 crouaTky BMU3HAUYAEMO TUN reHepartopa (BignosigHicTb
TepMmiHanam y pos'emMi TNy reHepatopa HaBefleHO B AoAaTky 1). Y ubOoMy BUNaaKy TepmiHan L
BU3HAuae TN reHepatopa Ak Lamp (namnoswit). fani 3a gogaTkoM 1 BU3HAYAEMO, A0 AKUX
BMUBOMIB CTeHAY NOTPI6HO MiA'€eAHATM reHepaTop, cxemy Mig'eqHaHHA HaBedeHO B Tabnuui 1.
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Ta6nuus 1 - NMigknioueHHa reHepaTopa Bosch 0986049191 fo cTeHaa

TepmiHan y po3'emi JiarHocTuuHumn .
! Konip apoty
reHeparopa po3'em cTeHpa
L L/D+
S GC YKOBTUI

AIK NpUKnag po3rnsHemo nigKnoueHHsa reHepatopa Toyota 2706020230 (puc. 21).

S DFM
M
IG L

PucyHok 21. FeHepaTtop Toyota 2706020230 i no3HaueHHs TepMiHaniB y po3'emi

3a TepmiHanamu B po3'emMi Ha puc. 21 cnoyaTky BU3HAUYAEMO TN FreHepaTopa, BUKOPUCTOBYOUN
[0AAaToK 1. Y LlboMy BUMAAKy TepMiHan L BU3Hauae Tun reHepatopa sk Lamp. fani 3a gogatkom 1

BW3HAYAEMO, A0 AKUX BUBOAIB CTeHAa NOTPI6GHO Nig'eqHAaTW reHepartop, Cxemy nif'€qHaAHHA
HaBedeHo B Tabnuui 2.

Ta6nuus 2 - NMigknioueHHs reHepaTopa Toyota 2706020230

Tepminan y pos'emi AiarHocTUUHMi .
. Konip ppoty
reHeparopa po3'em cTeHAa
S GC YKOBTUI
IG B+ YepBOHU
L L/D+ YopHUN
DFM (M) FR 3eN1eHni
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AK NpUKnag po3rnsHemo nigknoueHHsa redeparopa Nissan 23100EN00O (puc. 22).

LSC

PucyHok 22. FeHepatop Nissan 23100ENO0O i no3HaueHHsa TepMiHaniB y pos'emi

3a TepMmiHanamu B po3'eMi Ha puUC. 22 CNOYATKY BU3HAYAEMO TUN FeHepaTopa, BUKOPUCTOBYOUN
[ofaTok 1. Y ubomy BUNaaKy TepmiHan C i NpUHANEXHIcTb [0 ANOHCbKOro aBTOMO6iNs BU3HAYAE
TUN reHepartopa sik C JAPAN. [lani 3a 40AATKOM 1 BU3HAYAEMO, A0 AKMUX BUBOAIB CTEHAY MOTPiGHO
nig'efAHATM reHepaTop, cXxemy Nia'eAHaHHA HaBedeHO B Tabnuui 3.

Ta6nuus 3 - MigknioueHHs reHepatopa Nissan 23100EN00O

TepmiHan y po3'emi JiarHocTuuHum Konip apoty
reHeparopa po3'em cTeHpa
i L/o> - opunii
S Hemae nigKnovYeHHs
(o GC YKOBTUM

Ak NpuKnag po3rnaHemo niaknoyeHHs reHepartopa LUCAS 24157 (puc. 23).

i D+ —_
B+ | =
\‘ B+ —

PucyHok 23. FeHepaTtop LUCAS 24157 i no3HaueHHs TepmiHaniB y po3'emi
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3a TepMiHanamu B po3'eMi Ha puUC. 23 CNoYaTKy BU3HAYAEMO TWUM reHepaTopa, BUKOPUCTOBYIOUM
nopaTok 1. Y ubomy BUNaAKy TepmiHan D+ BU3Hauae Tun reHepatopa Ak Lamp. [ani 3a fogatkom
1 BM3HAUAEMO, JO SIKUX BUBOAIB CTeHAA NOTPIGHO NiA'€qHaTV reHepaTop, CXemy Mig'€aHAHHS
HaBeAeHo B Tabnuu, 4.

Ta6nuus 4 - MigknioueHHs reHepaTopa LUCAS 24157

TepmiHan y po3'emi JiarHocTuuHum .
. Konip ppoty
reHeparopa po3'em cTeHpa
D+ L/D+ YOpHUiA
B+ B -
Be + uepBOHMI

Nig yac nig'efHaHHs reHepaTopa LUCAS 24157 € 0co6AMBICTb: JO PO3'EMY reHepaTopa HeobXigHo
nig'eaHaT ABa BUBOAW B+, y cTeHAi TinbKu ofuH. ToMy AnA NiAKMOUEHHS BUBOAY, AKOTO 6pakKye,
MOTPIGHO CKOPWUCTATUCA HEe33AiHUM MPOBOAOM, HANPUKNAA, 3e/IeHOr0 KOoMbopy, NiA'€aHaBLLM
MOro 4o OJIHOro 3 APOTiB UePBOHOTO KOMbOPY B CNeLianbHe THI3L0 B WUTeKepi, ANB. PUC. 24.

PUCYHOK 24. NMigKnioueHHs ABOX APOTIB A0 AiarHOCTUYHOrO BUBOAY CTEHAA

AIK NpUKNag po3rnsaHemMo NigKnUYeHHn reHepaTtopa Valeo IST60C017 (puc. 25).

e o L BN
1 2 4 5

2. stop motor mode
3. b

4. LIN BUS

5. - bat

PucyHok 25. FeHepaTop Valeo IST60C017 i no3HaueHHs TepMiHaniB y po3'emi
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3a TepmiHanamu B po3'emMi Ha puc. 25 CNOYATKYy BU3HAYAEMO TUM reHepaTopa, BUKOPUCTOBYHOUM
noaaTok 1. Y ubomy BMnaaKy TepmiHan "Stop motor Mode" BM3Hauae TN reHepartopa sk I-STARS.
[Jani 3a gopaTkom 1 BU3HAYAEMO, A0 AKUX BUBOAIB CTEHAA NOTPIGHO MiA'€QHATY reHepaTop, Cxemy
nig'eAHaHHA HaBefeHo B Tabnuui 5.

Ta6nuugs 5 - MigknioueHHs reHepaTopa Valeo IST60C017

TepmiHan y po3'emi JiarHocTUuHMi .
) Konip ppoty
reHeparopa PoO3'eM CTeHaa
+ bat 5
F stop motor mode HeMmae nigknioueHHs
D HeMmae nigknioueHHs
LIN GC YKOBTUI
- bat* 3'eaHaTn 3 KOopnycom
reHeparopa

* TepmiHan "- bat" Heo6XigHO Nia'eaHaTU A0 KOPNYCY reHepaTopa NPOBOAOM, AKNI Heo6XigHO
BUrOTOBUTU CAMOCTIlHO.

6.3. [liarHOCTUKa reHepaTopa B Py4HOMY PEXUMI

1. Mpouec AiarHOCTMKMU reHepaTopa MOUMHAETbCA 3 BMGOPY TUMY reHepatopa, AN LbOTo Ha
nouyaTKOBOMY eKpaHi (puc. 4) 3aiiaitb y meHio "SELECT ALTERNATOR BY TYPE".

2.Y BiKHi, W0 Bigkpunocs, 06epiTb HOMiHaNbHY HANPYry AiArHOCTOBAHOIO reHepaTopa
12B a6o 24B i Tun reHepartopa. Bubip 3AiNCHIOETbCA OAHOPA30BMM HATUCKAHHAM Ha BiANOBIAHY
KHOTKY.

3. Y pasi Heob6XigHOCTI AiarHOCTMKM reHepaTopa 3 4acToTamu O06epTaHHs, WO AOPIBHIOTb
yactoTam o6epTaHHA Ha aBToMO6iNi, KHOMkamu "-" i "+" BCTAHOBITb AiameTp LWKiBa, W0 AOPIBHIOE
fiameTpy WKiBa Ha aBTOMO6ini. N NPUAHATTS BCTAHOBNEHOIO 3HAUYEHHA HATUCHITb KHOMKY

IIUSEII'
A\ yBATA! He BiANOBIAHICTb UACTOTN 06EPTAHHA He 3HNKYE AKOCTI NepeBipKu reHeparTopa.

4. [inA noyaTKy npouecy AiarHOCTUKM HAaTUCHITb KHOMKY "TEST".

A MOMNEPEMKEHHSA! NepexoauTu B peXXum AiarHOCTUKM, HATUCKAHHAM Ha KHONKY "TEST", MOXXHa
TiNbKKM NicnA Nig'eQHaHHA [iarHOCTUYHUX PO3'EMIB CTEHAA A0 TepMiHaNiB perynaTopa Hanpyru
reHeparopa..

4.1 KLLO reHepaTop, WO AiarHOCTYETbCsA, Ma€e TN COM a6o I-STARS - fouekanTecs BU3HaUeHHs
cteHpom ID i TYPE reHepaTopa.

4.2 ins reHepatopiB TUNY "Lamp" - pexum po60TH KOHTPONbHOI Namnu NoTPi6HO nepeBecTu
B pexum 50 MA a6o 500 MA 3aNneXHO Bif KOHCTPYKLii reHepaTopa.
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4.3 [1ns reHepaTopiB, y AKNX KOHCTPYKTUBHO Nepea6ayeHo TepmiHan perynaTtopa Hanpyru: "A",
"IG", "R", "15", HEO6XiAHO AKTMBYBATU KHOMKY "K15", BOHa MOBWHHA 3aropiTucs 3eneHuUM
KOMbOPOM.

4.4 SlKWo B reHepaTtopi nepef6auyeHO KOHTPONbHY Nnamny, TO MA€E 3aropituca iHAUKaTop
KOHTPONbHOI Namnu.

4.5 AKIWoO reHepaTop, WO AiarHOCTYETbCsA, Mae Tun COM, To 6ins iHaukaTopa "ERRORS" mae
3'ABUTMCA NOBIBOMNEHHS NPO MeXaHiuHy HecnpasHicTb "MEC".

5. O6epTaHHAM pyuku "ROTATION SPEED" BniBo a60 BNpaBo, 3a/1eXHO Bifi HANPAMKY 06epTaHHs
reHepaTopa. BCcTaHOBITb WBUAKICTb 06epTaHHA B Mexax Big 100 fo 150 06/xB. Ak npasuno
reHepaTopu 06epTaloTbCA 32 FOAVHHUKOBOI CTPINKOM, AKLLO AMBUTICS 3 6OKY WKiBa.

A MOMNEPEMKEHHA! 32 HasABHOCTI B reHepaTopi 06riHHOI My(hTH YBaXKHO CTeXTe 3a BU6OpOM
HanpsAMKy 06epTaHHs.

5.1. Bi3yanbHO OUiHiTb: UM HOpMaNbHO 06epTAETbCA reHepaTop. 3a HASABHOCTI WyMiB a6o
Bi6pauii reHepaTopa, WO CBiAYaTb MPO MexXaHiYHy HeCMpPaBHICTb, CAiA NPUNUHUTK
AiarHocTuKy.

6. MpoBediTb NepeBipKy 3a AKX 06epTiB BiAGYBAETbCA MOYATOK reHepauii. 114 Lboro:
6.1 06epTaHHAM pyuku "ROTATION SPEED" nnaBHO nigBuiLynTe 06epTh 40 TOrO MOMEHTY, KONK
BMXilHA Hanpyra cTaHe pPiBHOW 3ajaHin. binblicTb CNpaBHUX reHepaTopiB MOUMHAIOTb
reHepauito 3 700-850 06/xB. [lesaki reHepatopu Tuny "COM" nounHaoTb reHepauito 3a 06epTis
noHaz 1200, TakoX iCHyOTb reHepatopu 3 dyHKuielo LRC (Load Response Control), y akux
BifI6yBA€ETbCSA TUMYACOBA 3aTPUMKA Y 3MiHi BUXIZHOT Hanpyru.
6.2 1na reHepatopiB TMNYy "Lamp" BeNMUMHA Hanpyru cTabinisalii Ma€ BCTAaHOBUTUCA B MeXax
Big 14 no 14,8 B onsA 12B reHepaTopiB, Bif 28 Ao 29,8 B anda 24B reHepaTopis..
6.3 ina reHepatopis Tuny C JAPAN BennuuHa Hanpyru ctabinisauii noBUHHA BCTAHOBUTMCA B
Mmexax Big 14 oo 14,5 B.
6.4 SIKWW0 B reHepaTopi nepea6ayveHo iHANKATOP KOHTPOJIbHOI TAMMNK, TO BiH MA€ 3racHyTu.

6.5 AKWO reHepaTop, WO [AiarHOCTYETbCA, HaNeXUTb Ao Tunmy "COM", TO Ma€ 3HUKHYTU
MexaHiuHa nomusnka.

7. OUiHiITb pO60TY perynsaTopa Hanpyru, Ans Lboro:
7.1 06epTaHHAM pyukn "ROTATION SPEED" BCTaHOBITb 06epTu B Mexax 1500 -
2000 06/xs.

7.2 [ina reHepartopie Tuny "Lamp", y akux y po3s'emi € TepmiHan S (AS, BVS) cnig nepesipnutu
Moro npauesaaTHicTb. N8 Luboro Ao TepmiHana S nig'eaHanTe BuBia cteHaa GC i HATUCHITD Ha
KHOMKy "Test S pin" - BUXigHa Hanpyra mae 3poctu (36inbwKnTbcs). MOBTOPHO HATUCHITL Ha
KHOMKy "Test S pin" - BUXiAHA HANpyra Mae NOBEPHYTUCS A0 NONepPeaHbOro 3HaUYEeHHS.

7.3**, 06epTaHHAM pyuku "REGULATION GC" nnaBHO 3MiHiTb BUXiAHY Hanpyry reHeparopa B
mexax Big 13 go 15 B, BumipioBaHa Hanpyra (Bigo6paxaeTbcs 3eNeHUM KONMbOPOM) Mae
3MiHIOBATMCA NPONOPLiHO.
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** Jlna reHepaTtopiB Tuny "L/D+" 6e3 KepyBaHHA Hanpyrol Leil NMyHKT BUKOHYBAaTU He
noTpi6Ho.

7.4 [ins reHepaTtopis Tuny C JAPAN i I-ELOOP nepeBegiTb 3aaaHy Hanpyry ctabinisauii B pexum
(OFF) - BUMipaHe 3HaueHHA Hanpyru cTabinisauii Mae BCTAaHOBUTMCA B MeXax Big 12 go 12,7 B.
MoTim nepesefiTb 3a4aHy Hanpyry ctabinisauii B pexxum (ON) - BUMipsiHe 3HaUEHHSA Hanpyru
cTabinisauii Mae BCTAaHOBUTUCA B MeXax Bif 14 1o 14,5 B.

8. OUiHiTb PO60TYy reHepaTopa Nij HaBaHTAXEHHAM, ANS LbOro:

8.1. O6epTaHHAM pyuky "ROTATION SPEED" BCTaHOBITb 06epTu Npusoay B Mexax 2500 - 3000
06/xB.

8.2 BCcTaHOBITb HaNpyry reHepadii, Wo AopiBHIOE 13.8B, o6epTatoun pyukn "REGULATION GC"
a60 0AHOPA30BUM HATUCKAHHAM. [Ana reHepatopis Tuny C JAPAN i I-ELOOP yBiMKHITb pexum
(ON).

8.3 O6epTaHHAM pyuku "ELECTRICAL LOAD" nnaBHO NiaBULLYATE HABAHTAXEHHS Ha reHepaTop
[0 MAKCUManbHoOro. Mpu LUbOMy 3HAYEHHS BUXIAHOI HaNpyru 3anviaTMMeTbCsl NOCTiIMHKM, a
3HAUYEHHS 3MIHHOTO CTPYMY B naHLo3i B+ "I, AC" He NOBMHHO NepeBuiLyBaTn 10% Bif 3HAUEHHS
33[aHOr0 HaBaHTaXeHHA (Hanpuknag, Npu HaBaHTaxeHHi 50A BenuuuHa "l, AC" He Mae
nepesuuysatu 5A). Mpu LboMy Ha ocumnorpami ctpymy (Bigo6paKeHo UePBOHUM KONbOPOM)
He MOBWHHO CMOCTEPIraTUCA BENMKMUX MiKiB, 3HAUEHHSI MOBUHHI KONMMBATUCA B OAHAKOBUX
MeXax.

9. Mo 3aBeplUeHHI0 AiarHOCTUKM FreHepaTopa CKMHbTE HABAHTAXEHHS Ha reHepaTop i 3ynuHiTb
NPUBIA KOPOTKMMU HAaTUCKAHHAMYK Ha perynaTopu "ELECTRICAL LOAD" i "ROTATION SPEED". Micns
LbOro reHepaTop MOXHa AeMOHTYBATU 3i CTEHAA.

10. He BUKOHAHHSA OAHIEI 3 BUMOT .M. 4.1, 4.5, 5 - 8 CBigUNTbL NPO HECMPABHICTb Y FreHepaTopi.

A MOMNEPEMKEHHA! V pasi nepeBUILEHHA HaNpyru reHepaTopa Bulie AONYCTUMOI CNPaLbOBYE
3aXMCT, AKNIA 3yNNHSAE ABUTYH, | HA eKPaHi 3'ABNAETLCA NOBIAOMNEHHSA NPO NepeBULLEHHSA HANPYTU.

OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

PucyHOK 26. loBigomneHHs B pa3i cnpauboByBaHHSA 3aXUCTY CTEHAA
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6.4. [1ilarHOCTMKA reHepaTopa B aBTOMAaTUUYHOMY PEXUMI

A VBATA! He focTynHa ans reHepatopis Tuny I-STARS u I-ELOOP.

1. BuKkoHawTe nyHKTK 1 -5 po3giny &.1.

2. Y BiKHi pexumy nepeBipku reHepatopa 06paHOro Tumy Heob6xigHO BM6paATWM HAMPSAMOK
ob6epTaHHsA: "CW" - clockwise - 3a roguHHMKOBO CTpinKoto; "CCW" - counter-clockwise - npoTu
rOAVHHUKOBOT CTPiNKKU. CTOPOHA 06epTaHHS NPUBOAY 3MIHIOETbCS HATUCKAHHAM Ha BiANOBigHY
KHOMKY.

3. HaTucHiTb KHonKy "AUTO". CTeHA NOYHe AiarHOCTMKY reHepaTopa B aBTOMaTMUHOMY pexumi. Ha
€KpaHi BUBOAMTUMETbCS iHhopmaLia NMpo NOTOUHMIA CTaH NpoLecy AiarHOCTUKK Ta nepeBipeHi
napameTpu.

4. Micna 3aBepleHHA ABTOMATUYHOI MepeBipKM Ha eKpaHi 3'ABUTbCA Hanuc "AUTO TEST
COMPLETE".

sack i -~ Ji[ PRINT

PuUcyHOK 27. MoBifgoMIEHHSA NPy 3aKiHUEHHI npouecy AiarHOCTUKK
B AaBTOMAaTUUYHOMY PeXMMi

5. HaTucHiTb kHoMKy "PRINT" w06 nognBuMTHCs pesynbTar.

6. Pe3ynbTaT AiarHOCTMKN MOXHA Po3apyKyBaTh Ha Bluetooth npuHTEpi HATUCHYBLLM Ha KHOMNKY
"PRINT" noBTOpHO.

7. TeHepaTop NPOTECTOBAHMIA | AIOr0 MOXXHA AEMOHTYBATH 3i CTeHAA.

/. ObCNYTrOBYBAHHA CTEHAA

TecTep po3paxoBaHuii Ha TPMBaNWN Nepiog ekcnayartauii i He noTpebye NpodinakTMUHUX po6iT,
ofHaK nig yac ekcnnyaTtauii cnif KOHTPONIOBATU HUXUE HABEAEHI MOMEHTU:
* U1 € HABKONMILHE CEepefoBULLE JONYCTUMMM NS eKcnyaTayii (Temnepartypa, BOMOricTb TOLLO).
* Uu nepebyBac y CIpaBHOMY CTaHi fiarHOCTMUHNI Kabenb (BisyanbHuii ornag).
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7.1. OHOBNIEeHHA NporpamHoro 3a6esneyeHHs

0 [ina OHOBNEHHA MPOrpamHOro 3a6esneueHHs cTeHAy 3HAaRo6MTbcA USB dnew-Hakonuuysay
06'emom g0 32 I'6 BigchopmaToBaHun y hannosy cuctemy FAT32.

Mpoueaypa OHOBMEHHS NPOLINBKM Bi6GYBAETbCS TAKUM UNHOM:
- CkauanTe HOBY BEpPCilo NporpamMmHoro 3abesneyeHHs i3 canTy servicems.com.ua, po3TalloBaHy B
KapTui ToBapy MS006.

- CKonitonTe B KopeHeBuiA kKatanor USB ¢new-HakonuuyBava ann "MS006Update.bin".

A NOMEPEMKEHHA! Ha USB (new-HakonuuyBaui Mae 6yTn Tinbku opuH daiin
"MS006Update.bin".

- BUMKHITb CTeHg,

- BctasTe USB hnew Hakonuuysau y USB po3'em cTeHAa.

- YBIMKHIiTb cTeHf. Mig yac 3anycky cTeHga nporpama aBTOMATUYHO BUSBUTb HOBY BepCiio
NPOrpamMHoOro 3a6esneyeHHs i NOYHe NOro BCTAHOBJIEHHS.

- ﬂOquaVITeCﬂ 3aBeplweHHa BCTAHOB/TIEHHA HOBOIo NnporpamMHoro 3a6e3neyeHHs.

A MONEPEMKEHHSA! 3a60poHeHO NnepepuBaTy NPOLIEC OHOBNEHHSA NPOrpamMHOro 3a6esneyeHHs
BifKNIOUEHHAM CTeHAa a60 BUunyYeHHam USB HaKonuuyBaua.

- Micna 3aBeplueHHs BCTAHOB/EHHS 3aBaHTAXWUTbCA BiKHO KanibpyBaHHA CEHCOPHOro eKpaHa
(puc. 28). Heo6XifHO HATUCKATM HA MOKAXKUMK AOTH, AOKU KaNibpyBaHHA eKpaHa He 3aBepLInTbCA
i 3aBaHTAXNUTbHCA rONIOBHE MEHIO.

- BUMKHITb cTeHA. BuiimiTb USB HakonuuyBau. MouekanTe woHanmeHwe 10 cek. fani cTeH MOXHa
BMUKATM i BAKOPUCTOBYBATM B LUTATHOMY PEXMUMi.

PucyHok 28
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Mpoueaypa oHOBNeHHS 633 AaHUX Bia6YBAETbCA TAKUM UMHOM:

- CKauanTe HOBY BepcCilo MPOrpamHOro 3a6esneuyeHHs 3 CalTy servicems.ru, po3TaloOBaHy B
KapTui ToBapy MS006.

- CkonitonTe B kopeHeBuI kaTanor USB dnew HakonuuyBaya nanky "MS006Base".

A MOMEPEMKEHHSA! Ha USB chnew-HakonuuyBaui Ma€ 6yTu Tinbku ogHa nanka "MS006Base".

- BUMKHITb CTeHA,.
- BctaBTe USB chnew Hakonuuvyeay y USB po3'em cTeHaa.

- YBIMKHITb cTeHa. Mig yac 3anycKy cTeHa nporpama aBTOMATUYHO BMSIBUTb HOBY Bepcito 6asu
NlaHUX | MOYHE NOro BCTAHOBNEHHA.

- louekanTecs 3aKiHUeHHS BCTAHOBMEHHSA. Lie MOXe 3alHATY TPUBanum yac.

- MNicnsa 3aBeplleHHA BCTAHOB/EHHS 3aBAHTAXNUTLCA FOTOBHE MeH0. Bumitb USB HakonunuyBau.
CTeHA MOXXHa BUKOPUCTOBYBATU B LUTATHOMY PEXUMi.

7.2. Kani6pyBaHHSA CEHCOPHOIro eKpaHy

Y pasi HEKOpPEeKTHOT po60TM CEHCOPHOrO eKpaHa HeobXiAHO NPOBECTU NOTo KanibpyBaHHS, TaKMM
YNHOM:

1. BAMKHITb CTeHA,.

2. HaTucHiTb i yTpumynTte perynatop "ELECTRICAL LOAD".

3. YBIMKHIiTb CTeHA, HATUCHYBLM KHOMKY "ON".

4, YTpumynTe HaTUCHYTUM perynaTtop "ELECTRICAL LOAD" AOTM, JOKW 3aBaHTaXWUTbCH BiKHO
KanibpyBaHHA CEHCOPHOTO ekpaHa (puc. 28).

5. HeobxifHO HaTWCKaTW Ha BKA3iBHUK AOTU, JOKU KanibpyBaHHS €KpaHa 3aBepuTbCs i
3aBaHTAXUTbCS TONIOBHE MEHIO.

6. KaniépyBaHHA CEHCOPHOrO eKpaHa 3aKiHueHo. CTeHA rotToBuii 4o po6oTu.

7.3. lornan 3a ctTeHAOM

[ns ounleHHA NOBEpXHi TecTepa CNig BUKOPUCTOBYBATM M'sIKi CepBeTKM abo raHuip's,
BMKOPWCTOBYIOUM HENTpanbHi 3acobm AnA uunweHHsa. [iucnnen cnif oyuwaTtn 3a AONOMOrow
cneLianbHOI BOMIOKHUCTOI CEPBETKM i CPE AN OUULLEHHS EKPaHiB MOHITOPIB. 06 YHUKHYTK
Kopos3ii, Buxogy 3 nagy abo NOLWKOAXEHHA TecTepa HenpunycTMMO 3acTOCYBaHHA abpasusis i
PO3UYMHHUKIB.
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8. OCHOBHI HECNPABHOCTI | METOAMW IX YCYHEHHS

Hukue HaBefeHO TabNMLI0 3 ONUCOM MOXIUBUX HeCI'IpaBHOCTeI;I Ta cnoco6amu ix YCYHEHHA:

O3HaKa HecnpaBHOCTI

1. CTEHA, HE BMUKAETbCA.

2. Mig yac 3anycky Tecty
CTeH/ BUAAE 3aXUCHUN
CUTHAN 3aMUKaHHA
(nunck).

3. CTeHp npauioe, ane
€NeKTPOABUIYH He
3anycKaeTbcA

4. Mig yac po6oTu
CTEHAA UYTU CTOPOHHI
WyMU.

5. Mig yac po6oTu
CTeHAa peMmiHb
npocnusac (cBMcTuTb).

6. MNig yac nepeBipku
reHepartopa CunbHo
rpitoTbCA CTPYMO3'EMHI
3aTuckaui. (kpokoaunm)

Mo)xnuBi npuunHn

YBiMKHeHa KHomnka "ABAPIS".

Hemae Hanpyru 230B y mepexi.

3aMUKaHHA BUBOAIB
(Kpokoaunis) (+) i (-) Ha
Kopnyci cTeHAa.

EnekTponpoBoAaKy cTeHaa
NOLWKOAXKEHO.

36in nporpamHoro
3a6e3MneyeHHs YacTOTHOrO
nepeTBoploBaya.

MowkKoaXeHo NpoBOAKY
CcTeHpa.

HenpaBunbHO BCTaHOBJ/IEHO
arperart, WO nepeBipsA€eTbCA.
(MpnBOAHWI pemiHb
nepeTArHyTuim).

MigWWNHNKN eNeKTPoABMUIYyHA
3HOLIEH.

HeHaTATHYTU PEMiHb.

3HOC pemeHs.

Mana ginsgHKa KOHTaKTy.

PeKomeHpaw,ii LoAo YCYHEHHSA

BigkntounTy KHonky "ABAPIS".

BiAHOBUTU XXNBNEHHSA.

Po3BecTu BUCHOBKM.

3BepHyTUCA A0 CNYX6M
TEXNIATPUMKMN.

3BepHyTUCA A0 CNYX6M
TeXMiATPUMKMN.

MepeycTaHOBUTb MPOBEPSEMblii
arperar.

3BepHYTUCA [0 CYXOM
TeXMiATPUMKMN.

MpoBecTy HATAXKKY PeMEHS.

3aMiHUTU peMiHb.

BukopuctosyBaTu agantep
NACOBOI KNEeMMN reHepaTopa.
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9. YTUNI3AUIA

Mpwu yTunisauii Tectepa Aie eBponencbka anpexkTmsa 2202/96/EC [WEEE (ampekTusa npo sigxoau
BiJl @NeKTPUUHOro Ta eneKTPoHHOro obnagHaHHA)].

3acTapini enekTPOHHI NPUCTPOI Ta eneKkTpPonpuiaan, BKIYalun Kabeni Ta apmatypy, a Takox
AKYMyNSTOPY Ta aKyMynsiTOPHi 6aTapel MOBUHHI YTUAI3yBaTUCA OKPEMO Bifi AOMALIHbOIO CMITTS.

[Ansa yTunisauii BioXoAiB BUKOPUCTOBYNTE HasiBHI Y BaLOMY PO3MNOPSAKEHHI CUCTEMU NOBEPHEHHSA
Ta 360py.

HanexHo npoeefeHa yTui3auia cTapux Npunagie A03BOMATb YHUKHYTW 3aNOfiAHHA LIKOAM
HABKOMMLWHbOMY CEPEAO0BMLLY Ta 0COBMCTOMY 340POB'I0.
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OOOATOK 1
TepMiHanu niaknoYeHHa Ao reHepaTopis

YMOBHI . Tun BuBip
®yHKUiOHaNbHEe NPN3HAYEHHS
NO3HaYeHHsA reHeparopa cTeHpa
B+
20 BaTapes (+)
B+
A
IG (Ignition) Bxif BBIMKHEHHS 3anantoBaHHsA
15
AS Alternator Sense
TepmiHan ans
BVS Battesr;/n\gc;ltage BUMIPIOBAHHS HANpyru Ha GC*
AKyMynATOpHii 6aTapei
S Sense
B_
3 BaTapes (-)
E (Earth) 3emns, 6aTapes (-)
Cnyrye ansa nig'eaqHaHHA iHQMKATOPHOT namnu,
D+ L0 3AiNCHIOE Mofauy NOYaTKOBOI Hanpyru
36y)KEHHSA Ta iHAMKALI NpaLe3aaTHoCTI
reHepaTtopa
.p = Lamp L/D+
| Indicator
IL Illumination
L (Lamp) Buxig Ha namny iHgukaTopa
61 npawesaaTHOCTi reHepaTopa
(Field Report) Buxig s KOHTPOnio
FR HaBaHTAXXEHHA Ha reHepaTop 610KOM
KepyBaHHA ABUrYHOM
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) AnanoriuHo "FR", ane 3
iHBEPCHUM CUTHANIOM
b (Drive) Bxig KepyBaHHS perynatopom i3 o
TepmiHanom "P-D" reHepaTopis Mitsubishi P/D
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

* TinbKuW NiJ vac JiarHOCTUKKU reHepaTopis Tuny Lamp
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YMOBHi . Tun Busig
@OyHKUiOHaNbHe NPU3HAYEHHSA
NO3HAYeHHs reHeparopa cTeHpa
SIG (Signal) Bxia K040BOro BCTAHOBNEHHS HANPYry
D (Digital) Bxia KOAOBOro BCTAHOB/IEHHSA HANpyru SIG
Ha amepuKaHcbKux Ford, Te came, wo i "SIG"
RC (Regulator Control) Te came, wo i "SIG"
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Cxoxe Ha "SIG", RVC
TiNbKK Aiana3oH 3MiHKM Hanpyru 11.0-15.5V.
L(PWM) Kepyloumnin curHan nogaeTbca Ha TepmiHan "L"
(Communication) Bxig KepyBaHHs perynatopom
C C KOREA
Hanpyru 6710KOM KepyBaHHA ABUTYHOM.
Kopencbki aBTo.
) BXif KepyBaHHS perynaTopom Hanpyr 610Kom C JAPAN GC
KepyBaHHA ABUIYHOM. IMOHCbHKi aBTo.
(Regulated Load Output) Bxig kepyBaHHs
RLO Han GinisaLii RLO
pyroto ctabinisau,ii
perynatopa B fiiana3oHi 11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) 3aranbHe no3HaueHHA
hizmuHoro iHTepgelcy KepyBaHHS Ta
coM AiarHoCTUKM reHepaTopa. MoxyTb
BMKOPUCTOBYBATUCA NpoTokonu "BSD" (Bit
Serial Device), "BSS" (Bit Synchronized Signal) com
a6o "LIN" (Local Interconnect Network).
be3snocepeaHsa BKasiBKa Ha iHTepdelic
LIN KepyBaHHA Ta [iarHOCTMKN reHepaTtopa 3a
npotokonom "LIN" (Local Interconnect Network)
Stop motor KepyBaHHSA pexumom po6oTu reseparopa. LLSTARS
Mode Valeo, 0 BCTAHOBNIOIOTbCA Ha aBTOMOGINsAX i3
dyHKuieto "CtapT-CTon"
DF
F Buxig 06MOTKM poTopa.
FLD 3'elHaHHA perynaTopa 3 06MOTKOI poTopa
67
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perynaTopis)

perynsaTop nnaBHO LOAAE HANPYry 36yMKEHHS,
3a6e3neuyoumn TUM CaMUM CTa6iNbHICTb
niaTPMMaHHs 06epTiB ABMTYHA. OC06M1MBO
NMOMITHO Ha X0N0CTUX o6epTax

YMOBHi . Tun Busig,
@OyHKUiOHaNbHe NPU3HAYEHHSA
NO3HAaUeHHsA reseparopa cTeHpa
P Buxia 3 ofjHi€l 3 06MOTOK CTaTopa reHepaTopa.
S CnyXnTb ANA BU3HAUYEHHA PerynaTopom
STA Hanpyru 36y)KeHOro CTaHy 36YAXeHoro
Stator reHeparopa
(Wave) Buxia 3 ofiHi€l 3 06MOTOK cTaTOpa
w reHepaTtopa 18 nigKnoUYeHHA TaxomeTpa B
aBTOMO6iNAX 3 AN3ENbHUMMN ABUTYHAMY
(Null) BBuBig cepeiHboT TOUKM 06MOTOK
cTatopa. 3a3Buuan CnyXuTb ANA KepyBaHHSA
N iHOMKATOPHOI TAMMOI0 NPaLEe3aaATHOCTI
reHeparTopa 3 MexaHiYHMM perynsaTopom
Hanpyru
D (Dummy) MopoXHii, HEMAE NiAKMIOUEHHS,
3/e6inblOro Ha AMNOHCbKUX aBTOMOGINAX
N/C (No connect) Hemae nigkntoueHHs
(Load Response Control) ®yHKLiA 3aTPUMKU
peakLii perynaTtopa Hanpyru Ha 36inblIeHHA
HaBaHTAXeHHs Ha reHepaTop. Cknagae Big 2.5
LRC [0 15 cekyHA. Mig Yac yBiMKHEHHS! BENNKOTO
(Onuis HaBaHTaXeHHs (CBITNO, BEHTUNATOP pajiaTopa)
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Stanowisko MS006

SPIS TRESCI
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Instrukcja obstugi

WSTEP

Dziekujemy za wybor produktow marki handlowej MSG Equipment.

Niniejsza Instrukcja obstugi zawiera informacje na temat przeznaczenia, zestawu, danych
technicznych oraz metod oceny stanu technicznego alternatorow samochodowych i zasad
bezpiecznej obstugi stanowiska MS006.

Przed uzyciem MS006 (dalej w tekscie - stanowisko) nalezy uwaznie przeczytac niniejsza Instrukcje
obstugi.

W zwiazku z ciggtym ulepszaniem stanowiska w zakresie konstrukcji, zestawu i oprogramowania
moga zostac wprowadzone zmiany, ktore nie zostaty uwzglednione w niniejszej Instrukcji obstugi.
Oprogramowanie zainstalowane na stanowisku podlega aktualizacji, a jego wsparcie moze zostac
zakonczone bez wczesniejszego powiadomienia.

1. PRZEZNACZENIE

Stanowisko przeznaczone do diagnostyki alternatorow samochodowych 12/24 V z roznymi
terminalami przytaczeniowymi, alternatorow uktadow ,start-stop” 12V i ,I-ELOOP” 24V (Mazda).
Diagnostyka alternatora moze odbywac sie w trybie recznym i automatycznym. Wyniki badania
automatycznego mozna wydrukowac za pomoca drukarki Bluetooth (w zestawie).

Diagnostyka samochodowych alternatorow odbywa sie zgodnie z ponizszymi kryteriami:
- Napiecie stabilizacji;
- Sprawnos¢ lampki kontrolnej;
- FR (WySwietlanie czestotliwosci i wypetnienia impulsu sygnatu FR, sprzezenie zwrotne
regulatora napiecia).
- Wartosc tetnien pradu przemiennego.

Dla alternatoréow COM:
- ID;
- Protokot;
- Szybkos¢ wymiany danych;
- Typ protokotu LIN;
- Btedy autodiagnozy regulatora
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2. DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania, W 230

Typ sieci zasilajacej Jednofazowa
Moc napedu, kW 1.5

Wymiary (DxSxW), mm 570x490x450
Masa, kg 42

Ilos¢ podtaczanych baterii Nie

Badanie alternatorow

Napiecie badanych alternatorow, w 12, 24
12v 0-50
Obciazenie, A
24V 0-25
Regulacja obcigzenia (0-100%) Ptynnie
Obroty napedu, obr/min 0-3000
Regulacja obrotow napedu Ptynnie
Typ przektadni (naped-alternator) Pas klinowy / wieloklinowy
v L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,
Rodzaje testowanych alternatorow COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO ,,|-StARS”
26V L/FR, COM (LIN), I-ELOOP
Dodatkowo
WysSwietlacz Dotykowy 7"
Automatyczny tryb diagnostyczny Tak
Baza alternatorow Tak

Dostepne za posrednictwem zewnetrznej

Wydruk wynikow diagnostycznych drukarki Bluetooth (Brak w zestawie)

Aktualizacja oprogramowania Tak

Podtaczenie dysku flash USB 1x USB 2.0
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3. ZESTAW
Zestaw dostawy zawiera:
Nazwa Liczba, szt.

Stanowisko MS006 1

MS0105 - zestaw przewodow do podtaczenia do ztacza (regulatora napiecia)

1
alternatora

Adapter dodatni klemy alternatora 2
Instrukcja obstugi (karta z kodem QR) 1

4. OPIS STANOWISKA

Stanowisko zawiera ponizsze podstawowe elementy (rys. 1):

Rysunek 1. 0golny wyglad stanowiska diagnostycznego
1- Mechanizm napinajacy pas napedu alternatora.
2 - Platforma i tanhcuch do mocowania alternatora na stanowisku.

3 - Ostona ochronna. Po podniesieniu ostony proces diagnostyczny zostaje zablokowany.
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4 - Przewody zasilajgce podtaczenia do alternatora.
5 - Panel sterowania.

6 - Stanowisko moze drukowac wyniki autotestu na zewnetrznej drukarce Bluetooth (Brak w
zestawie).

7 - Adapter dodatniej klemy alternatora.

8 - Zestaw przewodow do podtaczenia do ztacza regulatora napigcia alternatora.

Panel sterowania (rys. 2) zawiera ponizsze podstawowe elementy:

EMERGENCY
STOF

Rysunek 2. Panel sterowania stanowiska
1 - Wyswietlacz dotykowy - wyprowadzanie parametrow diagnostycznych badanego alternatora i
sterowanie funkcjami stanowiska.
2 - Przycisk ,,OFF/ON" - wytaczanie / wtaczanie zasilania stanowiska. Po nacisnieciu przycisku
+EMERGENCY STOP" przycisk ,OFF/ON" nie dziata.
3 - Przycisk ,EMERGENCY STOP” - awaryjne wytaczanie zasilania stanowiska.
4 - Regulatory - dokonuja regulacji (ustawienia) parametrow:

« ,ELECTRICAL LOAD” - ustawienie poziomu obciazenia elektrycznego alternatora (symuluje
konsumentow samochodowych). Krotkie nacisniecie powoduje ptynne wytaczenie obcigzenia do
poziomu zerowego.

- ,REGULATION GC” - ustawienie (regulacja) napiecia wyjSciowego alternatora. Stuzy do
podtaczenia alternatora do ztacza ,GC". Krotkie naciSnigcie powoduje zresetowanie
ustawionego napigcia do wartosci domyslnych (13,8 V).

+ ,ROTATION SPEED” - sterowanie obrotami i kierunkiem obrotow napedu. Po krotkim
nacisnieciu naped sie zatrzymuje.
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5. Wyprowadzenia diagnostyczne - podtgczenie stanowiska do terminali regulatora napigcia
alternatora:

- ,B+" - podtaczanie do terminali: ,B+", ,1G", ,S", ,AS", ,BVS", ,A", ,15";

+,LID+" —wyjScie do lampki kontrolnej regulatora napiecia, podtaczanie do terminali: ,L”, ,D+",
"I"I "IL"' "61";

+ ,GC" — sterowanie alternatorem, podtaczanie do terminali: ,COM", ,LIN", ,D", ,RLO", ,C", ,G",
,SIG”, ,L(RVC)", ,RC";

* ,FR” - kontrola obciazenia alternatora, podtaczanie do nastepujacych terminali regulatora

”

napiecia alternatora: ,FR”, ,DFM”, ,M", LI".

W komplecie ze stanowiskiem dostarczany jest zestaw 4 przewodow diagnostycznych (rys. 3).

Rysunek 3. MS0105 - zestaw przewodow do podtaczenia do terminali regulatora napiecia
alternatora

Przewody diagnostyczne s3 podtaczane do gniazd stanowiska (poz.5 rys.2) wg kolorowego
oznakowania.

4.1. Menu stanowiska

Menu gtowne stanowiska (rys. 4) zawiera:
~SELECT ALTERNATOR BY TYPE” - wejScie do menu wyboru typu diagnostycznego alternatora;

~SELECT ALTERNATOR BY NUMBER” - wejScie do menu wyboru alternatora wedtug oryginalnego
numeru identyfikacyjnego;

»SETTINGS” - wejScie do menu Parametry stanowiska;
»INFORMATION” - wejScie do menu ,Informacje o stanowisku”.
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ejotjann

12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER

SELECT
n ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
I ALTERNATOR BY
NUMBER

@ INFORMATION

Rysunek 4. Menu gtowne stanowiska diagnostycznego

Menu ustawienia stanowiska (rys. 5) zawiera:

SETTINGS

DATE

2R aoEm

SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

Rysunek 5. Menu parametrow stanowiska diagnostycznego

»TIME” i ,DATE” — ustawianie daty i godziny.
»PRINTER SETTING” - Podtaczanie drukarki Bluetooth do stanowiska.

»MANUAL TEST SETTING” - ustawienie trybu recznego badania, ma kilka parametrow:
- ,Enable start check for short circuit” - wtaczanie poczatkowego sprawdzania zwarcia;
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- ,Enable K15 in for COM type terminal” - wtaczanie klemy 15 (zapton) dla alternatorow COM;
- ,Reverse rotation” - odwrot obrotu napedu;
- ,Print result in exhibition mode” - wydruk wyniku testu w trybie prezentacji.

»~SET MEASUREMENT COEFFICIENT” pozwala przejs¢ do menu kalibracji stanowiska. To menu stuzy
wytacznie do konfigurowania stanowiska przez specjalistow producenta.

+LIN ANALYZING” - menu odczytu danych z magistrali LIN.

A\ 0STRZEZENIE! Zabronione jest samodzielne wprowadzanie jakichkolwiek zmian w kalibracji
stanowiska.

W oknie menu ,SELECT ALTERNATOR BY TYPE” (rys. 6) nalezy dokona¢ wyboru napiecia
znamionowego 12 V lub 24 V oraz typu diagnozowanego alternatora. Wybrany parametr jest
podswietlany.

SELECT BY TYPE SELECT BY TYPE

mmnm 1Em
5 3 o
] ] =
use[Rarall - || + [ Wuse -ﬁ%fbﬁ -]+

COM (BSS) CONMNECTION COM 24V CONNECTION

W 15 DFM LIN-GC
15-B+

DFM - FR
S-8+

Rysunek 6. Menu wyboru typu diagnostycznego alternatora

Do diagnostyki alternatora o czestotliwosciach obrotowych rownych czestotliwosciom obrotowym
w samochodzie nalezy ustawic przyciskami ,-" i ,,+" Srednice kota pasowego rowna Srednicy kota
pasowego w samochodzie. Akceptacja ustawionej wartosci odbywa sie za pomoca przycisku ,,USE”.

Przycisk ,TEST” przetacza tryb na tryb diagnostyczny.
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Po przejsciu do trybu diagnostycznego alternatora na ekranie moga pojawic sie nastepujace
informacje, p. rys. 7 - 10:

A Zottym kolorem oznaczane s3 wartosci zadane, zielonym - rzeczywiste (mierzone).

A\ 0STRZEZENIE! Napis ,COVER IS OPENED” oznacza, ze pokrywa ochronna stanowiska jest
otwarta. Nie mozna aktywowac procedury diagnostycznej, gdy pokrywa ochronna jest otwarta.

COVER IS OPENED COVER IS OPENED

Rysunek 8. Menu trybu badania alternatora typu C KOR i C JAP.

MANUAL TEST

SET

0%

U, DC
SPEED @

FR Freg
FR Duty
K151
K15 U
LAMP |
LAMP U

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C

0%
13.8
o

FR Freq
FR Duty

LAMP |
LAMP U

MANUAL TEST R
0%
EX:

om

FR Freq
FR Duty

COVER |5 OPENED
MANUAL TEST C

U, DC OFF
SPEED X

FR Freq

FR Duty

K151

K15 U

LAMP |

LAMP U
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COVER IS OPENED COVER IS5 OPENED
MANUAL TEST P/I MANUAL TEST

0% 0%
13.8 U, DC 13.8
oE C SPEEDEZ oE
FR Freq ) FR Freq
FR Duty H FR Duty
K151
K15 U n
LAMPI 0.000
LAMP U

COVER IS OPENED
MANUAL TEST

SET
0.0
0% \ ) 0%
13.8 13.8
o@ o om

COM PROT, ---- ID - FR Freq D
COM SPEED -~ TYPE —-- FR Duty
EXCITATION K151

ERRORS EL MEC TH Ki5U
MANUFACTURE UNKMOWN

Rysunek 10. Menu trybu badania alternatora typu COM i SIG

77



Polski

Stanowisko MS006

COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST |
SET

U, DC U, DC
SPEEDED SPEED G
COM PROT. ---- PROT --- FR Freq
COM SPEED —-- FR Duty
EXCITATION ———- K151
B0 = === Ex= == Sp=--= Ki5U
il e P B5 =

Rysunek 11. Menu trybu badania alternatora typu I-STARS i I-ELOOP

Informacje wyswietlane na ekranie dla wszystkich typow alternatorow:

»h DC” — wartos¢ pradu statego w obwodzie B+.

»h AC” —wartos¢ pradu przemiennego w obwodzie B+.

»U, DC” —wartos¢ napiecia na zacisku B+.

~SPEED” - wskaznik obrotow napedu. (CW - clockwise - zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara;

CCW counter-clockwise - przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara). Strona obrotu napedu zmienia

sie poprzez naciSniecie odpowiedniej ikony na ekranie lub automatycznie po obroceniu

enkodera.

~FR Freq” — wartoS¢ czestotliwosci sygnatu uzyskana przez kanat FR, DFM, M.

»FR Duty” - wypetnienie impulsu sygnatu odbierany przez kanat FR, DFM, M (stopief stanu

uzwojenia wirnika).

K15 1" - wartos¢ pradu w obwodzie zaptonu (K15).

»K15 U” - wartoS¢ napigcia w obwodzie zaptonu (K15).
- przycisk symuluje sygnat wtaczenia zaptonu podawany do regulatora napiecia
alternatora. Jesli w alternatorze jest strukturalnie przewidziane wyjscie ,1G", przed
sprawdzeniem nalezy wtaczy¢ przycisk ,,K15".

- tryb lampki kontrolnej. W przypadku alternatorow sterowanych przez terminal
+LAMP” - przed badaniem nalezy przetaczy¢ lampe kontrolna w tryb 50 mA lub 500 mA,
w zaleznoSci od rodzaju alternatora.

B

= - za pomoca przycisku jest przeprowadzane badanie sprawnosci terminala ,S™*.

SFIN

* Przez terminal S (Sense) regulator napiecia odczytuje rzeczywiste napigecie akumulatora i
zwigksza napigcie wyjSciowe z alternatora, aby zrekompensowac utrate tadunku.
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Zmierzone napiecie i pobor pradu testowanego alternatora sg dodatkowo wySwietlane w formie
graficznej w postaci oscylogramow. Napiecie (U) jest wySwietlane na zielono, a prad (A) na
czerwono.

Rysunek 12. Graficzne wyswietlanie mierzonego napiecia
i pradu badanego alternatora

Informacje wysSwietlane na ekranie dla wszystkich alternatorow typu COM:

»~COM PROT.” - wskaznik wersji protokotu (BSS, LIN1 lub LIN2) regulatora napigcia.

»Com SPEED” - wskaznik szybkosci transmisji danych za poSrednictwem protokotu LIN, ktory
obstuguje regulator COM: 2400, 9600 i 19200 bodow na sekunde.

+EXCITATION” - wartoS¢ pragdu w uzwojeniu wzbudzenia alternatora. Mierzone w procentach.
Odczytywana z regulatora napiecia za pomoca protokotu LIN.

»ID” — numer identyfikacyjny regulatora. Na podstawie tego numeru jest mozliwoS¢ ustalenia,
ktory alternator jest zainstalowany, przez jednostke sterujaca silnika,.

~TYPE” - typ regulatora, wySwietlany jest kod typu regulatora dziatajacego wedtug protokotu
LLIN™: A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

~ERRORS” - wskaznik btedow, ktore regulator przesyta do jednostki sterujacej silnika. Mozliwe sa
nastepujace btedy: EL (electrical) - awaria elektryczna; MEC (mechanical) - usterka mechaniczna;
TH (thermal) - przegrzanie.

».MANUFACTURE" - producent regulatora napigcia.

5. ZASTOSOWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

1. Stanowisko nalezy stosowac wytacznie zgodnie z jego przeznaczeniem (p. sekcje 1).

2. Stanowisko przeznaczone do uzytku w pomieszczeniach o temperaturze od + 10 do + 40 °C i
wilgotnosci wzglednej nie wigkszej niz 75% bez kondensacji wilgoci.

3. Wytacz zasilanie za pomoca wytacznika awaryjnego tylko wtedy, gdy konieczne jest awaryjne
wytaczenie zasilania stanowiska.

4, Przewody diagnostyczne stanowiska powinny by¢ podtaczone tylko do terminali w ztaczu
regulatora napiecia alternatora.

6. Wytacz stanowisko, jesli nie ma by¢ uzywane.
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7. Podczas pracy ze stanowiskiem zabrania sie:

- przeprowadzenia diagnostyki alternatoréw z oczywistymi usterkami mechanicznymi;

- ingerencji w prace stanowiska w jakikolwiek sposob;

- utrudnienia ruchu obracajacych sie czesci stanowiska.
8. Aby unikna¢ uszkodzenia lub awarii stanowiska, nie wolno wprowadza¢ zmian w stanowisku
wedtug wtasnego uznania. Stanowisko moze by¢ modyfikowane wytacznie przez oficjalnego
producenta.
9. W przypadku awarii Testera nalezy przerwac jego dalsza eksploatacje i skontaktowac sie z
producentem lub przedstawicielem handlowym.

A OSTRZEZENIE! Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub szkody dla
zdrowia ludzkiego wynikajace z nieprzestrzegania wymagain niniejszej Instrukcji obstugi.

5.1. Wskazowki dotyczace BHP

1. Do pracy ze stanowiskiem dopuszczane sa specjalnie przeszkolone osoby, ktore uzyskaty prawo
do pracy na stanowiskach okreslonych typow i przeszty szkolenie w zakresie bezpiecznych technik
i metod pracy.

2. Wytaczenie stanowiska jest obowiazkowe w przypadku przerw w dostawie pradu, czyszczenia i
sprzatania stanowiska oraz w sytuacjach awaryjnych.

3. Miejsce pracy powinno byc zawsze czyste, dobrze oSwietlone i mie¢ duzo wolnego miejsca.

4, W celu zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego i przeciwpozarowego ZABRANIA SIE:

— podtaczenia stanowiska do sieci elektrycznej, ktora ma wadliwe zabezpieczenie przed
przeciazeniami pragdowymi lub nie ma takiego zabezpieczenia;

— uzycia do podtaczenia stanowiska gniazda bez styku uziemiajacego;

— uzycia przedtuzaczy do podtaczenia stanowiska do sieci elektrycznej. Jesli gniazdo jest oddalone
od miejsca instalacji stanowiska, konieczne jest modyfikacja sieci elektrycznej i zainstalowanie
gniazdka;

- obstugi stanowiska w stanie wadliwym.

- samodzielnego przeprowadzania naprawy i wprowadzania zmian w konstrukcji stanowiska,
poniewaz moze to spowodowac powazne uszkodzenie stanowiska i pozbawic prawa do naprawy
gwarancyjnej.

5. Zabrania si¢ pozostawiania na stanowisku urzadzehn z uruchomionym napedem bez nadzoru.

6. Podczas montazu urzadzenia na stanowisku i podzniejszego demontazu nalezy zachowac
szczegblng ostroznos¢, aby zapobiec uszkodzeniu rak.

7. Diagnozowany alternator musi by¢ bezpiecznie zabezpieczony (zamocowany).
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5.2. Przygotowanie stanowiska do pracy

Stanowisko jest dostarczane w postaci zapakowanej. Po rozpakowaniu nalezy upewnic sig, ze
stanowisko jest cate i nie ma zadnych uszkodzen. W przypadku stwierdzenia uszkodzen przed
wtaczeniem urzadzenia nalezy skontaktowac sie z producentem lub przedstawicielem handlowym.

Stanowisko jest zainstalowane na stole, w razie potrzeby kompensacji nierownosci powierzchni
mozna dostosowac stopy stanowiska do wysokosci.

Podczas montazu stanowiska nalezy zapewni¢ minimalny odstep 0.5 m od prawej strony
stanowiska, aby umozliwi¢ swobodna cyrkulacje powietrza.

Przed eksploatacja stanowiska nalezy podtaczyc:
- sieC elektryczna 230V jednofazowej sieci pradu przemiennego z obowiazkowa obecnoscia
przewodu uziemiajacego.

A\ OSTRZEZENIE! Zaleca sie uzywanie stanowiska bez wytacznika roznicowopradowego (RCD), w
przypadku, gdy nie ma takiej mozliwosci, charakterystyka pradu wytaczenia RCD powinna by¢
wieksza niz 100mA.

5.3. Podtaczanie drukarki Bluetooth do stanowiska

Aby podtaczyc Bluetooth drukarke, wykonaj kroki:
1. Wtacz drukarke Bluetooth.
2. Wtacz stanowisko i przejdz do menu ,Ustawienia”.

3. W sekcji ,PRINTER SETTING” rozpocznij wyszukiwanie dostepnych urzadzen, naciskajac przycisk
~START SEARCH".

3. Po zakohczeniu wyszukiwania dostepnych urzadzen w zasiegu Bluetooth (nie wigkszym niz 5
metrow) nalezy wybraé¢ podtaczona drukarke i potwierdzi¢ potaczenie za pomoca przycisku
~CONNECT".

4. Po podtaczeniu drukarki do stanowiska przycisk ,TEST” stanie sie aktywny. Kliknij przycisk
#TEST”. Drukarka powinna wydrukowac ponizszy napis: ,MS006 ALTERNATOR TESTER READY TO
WORK?". Drukarka jest teraz gotowa do pracy.
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6. DIAGNOSTYKA ALTERNATORA

6.1. Montaz i demontaz alternatora

- Montaz alternatora na miejscu roboczym.

Rysunek 13. Montaz alternatora na stanowisku

A OSTRZEZENIE! Koto pasowe powinno byé rownolegte do uzywanego pasa.

Rysunek 14. Prawidtowe ustawienie pasa napedowego alternatora

- Zatozyc tancuch pod platforma i wtozyc go do zacisku. Obracajac Srube zgodnie z ruchem
wskazowek zegara, zamocowac alternator.
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Rysunek 15. Mocowanie alternatora

- Zatozyc pas na koto pasowe alternatora. Napinac pas, az napiecie w przyblizeniu odpowiada
napieciu w samochodzie.

Rysunek 16. Montaz pasa na kole pasowym alternatora

- Napiecie pasa okreslane jesz recznie (subiektywnie).

Rysunek 17. Badanie napiecia pasa alternatora
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- Podtaczyc¢ czarny przewod zasilajacy ,B -” do obudowy urzadzenia.
- Podtaczy¢ czerwony przewod ,B +” do odpowiedniego styku alternatora.

Rysunek 18. Podtaczenie przewodow zasilajacych do alternatora
- Podtaczyc terminale w ztaczu alternatora do ztaczy diagnostycznych stanowiska (poz.5 rys.2).

Demontaz alternatora odbywa si¢ w odwrotnej kolejnosci.

/\ OSTRZEZENIE! Demontaz alternatora mozna wykonac dopiero po catkowitym zatrzymaniu
napedu i wyjsciu z trybu testowego.

6.2. Podtaczanie ztaczy diagnostycznych stanowiska do
alternatora

Aby oceni¢ wydajnos¢ alternatora, wymagane jest prawidtowe podtaczenie do przewodow
diagnostycznych stanowiska.

Wyszukaj informacje o oznaczeniu terminali w ztaczu alternatora w bazie stanowiska (rys. 19) lub
przez Internet wedtug oryginalnego numeru alternatora, ktory najczeSciej znajduje sie na
obudowie lub tylnej pokrywie.

Aby skorzystac z wyszukiwania informacji o alternatorze w bazie danych, nalezy:
1. Na ekranie startowym (p. rys. 4) przejdz do menu ,,SELECT ALTERNATOR BY NUMBER".
2. W otwartym oknie wprowadzi¢ numer seryjny alternatora i klikna¢ przycisk ,SEARCH”.

3. Jesli poszukiwany alternator znajduje sie w bazie stanowiska, zostanie wySwietlony jego typ,
gtowne cechy, zdjecie i oznaczenia terminali przytaczeniowych (aby wyswietli¢ oznaczenie
terminali przytaczeniowych, nalezy kliknac czerwona strzatke po prawej stronie zdjgcia). Uzyj tych
informacji i informacji zawartych w zataczniku 1, aby prawidtowo podtaczy¢ przewody
diagnostyczne stanowiska do ztacza alternatora.
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SELECT BY NUMBER

P  SERIAL NUMBER
SEARCH 8110

[eack Jomowolf Test

Rysunek 19. Menu wyszukiwania w bazie danych i wyniki wyszukiwania

Jako przyktad podano podtaczenie alternatora Bosch 0986049191 (rys. 20).

Rysunek 20. Alternator Bosch 0986049191 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztgczu na rys. 20 najpierw nalezy okreslic typ alternatora (zgodnos¢ terminali w
ztaczu z typem alternatora podano w zataczniku 1). W tym przypadku terminal L definiuje typ
alternatora jako lampowy. Nastepnie, zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, do ktorych
wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczy¢ alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 1.
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Tabela 1 - Podtaczenie alternatora Bosch 0986049191 do stanowiska

. Diagnostyczne
Terminal w ztgczu .
wyprowadzenie Kolor przewodu
alternatora .
stanowiska
L L/D+
S GC zotty

Jako przyktad podano podtaczenie alternatora Toyota 2706020230 (rys. 21).

S DFM
M
IG L

Rysunek 21. Alternator Toyota 2706020230 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminaldow w ztaczu na rys. 21 najpierw nalezy okreslic typ alternatora za pomoca
zatacznika 1. W tym przypadku terminal L okresla typ alternatora jako lampowy. Nastepnie,
zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okresli¢, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc
alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 1.

Tabela 2 - Podtaczenie alternatora Toyota 2706020230

. Diagnostyczny
Terminal w ztgczu >
wyprowadzenie Kolor przewodu
alternatora .
stanowiska

3 GC 26tty

IG B+ Czerwony

L L/D+ czarny
DFM (M) FR Zielony
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Jako przyktad podano podtaczenie alternatora Nissan 23100EN00O (rys. 22).

LSC

Rysunek 22. Alternator Nissan 23100EN00O i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 22 najpierw nalezy okreslic typ alternatora za pomoca
zatacznika 1. W tym przypadku Terminal C i przynaleznos¢ do japonskiego samochodu okresla typ
alternatora jako C JAPAN. Nastepnie, zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, do ktorych
wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczy¢ alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 3.

Tabela 3 - Podtaczenie alternatora Nissan 23100EN000

. Diagnostyczne
Terminal w ztaczu .
wyprowadzenie Kolor przewodu
alternatora .
stanowiska

L L/o-
S Brak podtaczenia

C GC 26tty
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Jako przyktad podano podtaczenie alternatora LUCAS 24157 (rys. 23).

Rysunek 23. Alternator LUCAS 24157 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 23 najpierw nalezy okreslic typ alternatora za pomoca
zatacznika 1. W tym przypadku terminal D+ okresla typ alternatora jako lampowy. Nastepnie,
zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc
alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 4.

Tabela 4 - Podtaczenie alternatora LUCAS 24157

. Diagnostyczne
Terminal w ztaczu .
wyprowadzenie Kolor przewodu
alternatora .
stanowiska
D+ L/D+ czarny
B+ B C
+
B zerwony

W podtaczaniu alternatora LUCAS 24157 istnieje osobliwoSC: do ztacza alternatora nalezy
podtaczy¢ dwa wyprowadzenia B+, w stanowisku jest tylko jedno. Dlatego, aby podtaczyc
brakujace wyprowadzenie, nalezy uzy¢ nieuzywanych przewodow, na przyktad zielonego koloru,
podtaczajac go do jednego z czerwonych przewodow w specjalnym gniezdzie w wtyczce, patrz
rys.24.

Rysunek 24. Podtaczenie dwoch przewodow do wyprowadzenia diagnostycznego stanowiska
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Jako przyktad podano podtaczenie alternatora VALEO IST60C017 (rys. 25).

1

2. stop motor mode
2D

4. LIN BUS

E. - bat

Rysunek 25. Alternator Valeo IST60C017 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 25 najpierw nalezy okreslic typ alternatora za pomoca
zatacznika 1. W tym przypadku ,Stop motor Mode” okresla typ alternatora jako I-STARS. Nastepnie,
zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc
alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 5.

Tabela 5 - Podtaczenie alternatora Valeo

. Wyprowadzeni
Terminal ypro a(.‘ enie Kolor przewodu
stanowiska

hat B

F stop motor mode Brak podtaczenia
D Brak podtaczenia
LIN GC 20tty
" Potaczy¢ z obudowa
- bat
alternatora

* Terminal ,,- bat” ma by¢ podtaczony do obudowy alternatora za pomoca przewodu, ktéry nie
jest dotaczony.

6.3. Diagnostyka alternatora w trybie recznym
1. Proces diagnostyki alternatora rozpoczyna sie od wyboru typu alternatora, w tym celu na
ekranie startowym (rys. 4) przejdz do menu ,SELECT ALTERNATOR BY TYPE".

2. W otwartym oknie wybierz napiecie znamionowe alternatora diagnostycznego 12V lub 24 Vi typ
alternatora. Wybor odbywa sie jednym kliknieciem odpowiedniego przycisku.

3. Do diagnostyki alternatora o czestotliwoSciach obrotowych roéwnych czestotliwoSciom
obrotowym w samochodzie nalezy ustawi¢ przyciskami ,-" i ,+" Srednice kota pasowego rowna
Srednicy kota pasowego w samochodzie. Aby zaakceptowac ustawiona wartos¢, kliknij przycisk
JUSE".
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A\ uwaGa! Brak dopasowania predkosci obrotowej nie obniza jakosci badania alternatora.
4, Aby rozpoczac proces diagnostyczny, kliknij przycisk ,TEST".
A\ 0STRZEZENIE! Przejscie do trybu diagnostycznego poprzez nacisnigcie przycisku ,, TEST” jest

mozliwe dopiero po podtaczeniu wyprowadzen diagnostycznych stanowiska do zaciskow
regulatora napiecia alternatora.

4.1 Jesli typ badanego alternatora COM lub I-STARS - poczekaj na okreslenie przez stanowisko
ID i TYPE alternatora.

4.2. W przypadku alternatorow lampowy - tryb pracy lampki kontrolnej nalezy przetaczyc na tryb
50 mA lub 500 mA, w zaleznosci od konstrukgji alternatora.

43. W przypadku alternatorow, ktore maja strukturalnie przewidziany terminal regulatora
napiecia: ,A”, ,IG", ,R", 15", nalezy aktywowac przycisk ,K15", ma Swieci¢ na zielono.

4.4, Jesli w alternatorze jest lampka kontrolna, wskaznik lampki kontrolnej powinien sie
zaswiecic.

4. 5. Jesli badany alternator jest typu COM, wowczas przy wskazniku ,ERRORS” powinien pojawic
sie komunikat o awarii mechanicznej ,MEC".

5. Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED” w lewo lub w prawo, w zaleznosci od kierunku obrotu
alternatora, ustaw predkos¢ obrotowa w zakresie od 100 do 150 obr/min. Najczesciej koto pasowe
alternatora obraca sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara, patrzac od strony kota pasowego.

A\ 0STRZEZENIE! Jesli w alternatorze jest sprzegto wyprzedzajace, uwaznie obserwuj wybor
kierunku obrotu.

5.1. Ocen wizualnie: czy alternator obraca sie normalnie. W przypadku hatasu lub wibracji
alternatora wskazujacych na awarie mechaniczna nalezy przerwac diagnostyke.

6. Sprawdz, przy jakich predkosciach rozpoczyna sie generowanie. W tym celu:

6.1. Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED”, ptynnie zwigkszaj obroty do momentu, gdy napiecie
wyjsciowe bedzie rowne zadanemu. Wigkszos¢ sprawnych alternatorow rozpoczyna generowac
od 700-850 obr. / min. Niektore alternatory typu ,,COM” zaczynaja generowac przy predkosciach
powyzej 1200, istniejg rowniez alternatory z funkcja LRC (Load Response Control), w ktorych
wystepuje opdznienie czasowe w zmianie napiecia wyjsciowego.

6.2. W przypadku alternatorow typu Lampowy wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna wynosic od
14 do 14,8 V dla alternatorow 12V, od 28 do 29,8 V dla alternatorow 24V.

6.3. W przypadku alternatorow typu C JAPAN wartoS¢ napigcia stabilizacji powinna wynosic od 14
do 14,5 V.

6.4. Jesli w alternatorze jest wskaznik lampki kontrolnej, powinien zgasnac.

6.5. Jesli zdiagnozowany alternator jest typu ,COM”, btad mechaniczny powinien zniknac.
7. Ocen dziatanie regulatora napiecia, w tym celu:

7.1. Obracajac pokrettem ,ROTATION SPEED” ustaw obroty na 1500 — 2000 obr/min.
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7.2. W przypadku alternatorow typu ,Lamp” z terminalem S (AS, BVS) w ztgczu, nalezy sprawdzic
jego sprawnosc. W tym celu nalezy podtaczyC wyprowadzenie stanowiska GC do terminala S i
nacisnac przycisk ,Test S pin” - napiecie wyjSciowe powinno wzrosnac (sie zwigkszyc). Ponowne
nacisniecie przycisku ,Test S pin” powoduje powrdt napigcia wyjSciowego do poprzedniej
wartosci.

7.3**. Obracajac pokretto ,REGULATION GC”, ptynnie zmieniaj napigecie wyjsciowe alternatora w
zakresie od 13 do 15 V, zmierzone napiecie (wyswietlane na zielono) powinno sig¢ zmieniac
proporcjonalnie.

** W przypadku alternatorow typu ,Lampowy” bez kontroli napigcia ten element nie musi by¢
wykonywany.
7.4. W przypadku alternatoréw typu C JAPAN | I-ELOOP ustaw napiecie stabilizacji w tryb (OFF) -
zmierzona wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna wynosi¢ od 12 do 12,7 V. Nastepnie ustaw
napiecie stabilizacji w tryb (ON) - zmierzona wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna wynosi¢ od
14 do 12,7 V.

8. Ocen prace alternatora pod obcigzeniem, w tym celu:
8.1. Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED” ustaw obroty w zakresie 2500 - 3000.

8.2. Ustaw napiecie generacji na 13,8V obracajac pokretta ,REGULATION GC” lub jednym
nacisnieciem. W przypadku alternatoréw typu C JAPAN | i-ELOOP wtacz tryb (ON).

8.3. Obracajac pokretto ,ELECTRICAL LOAD" ptynnie zwiekszaj obcigzenie alternatora do
maksimum. W takim przypadku wartoS¢ napiecia wyjSciowego pozostaje stata, a wartos¢ pradu
przemiennego w obwodzie B+ I, AC" nie powinna przekraczac 10% wartosci zadanego obciazenia
(na przyktad przy obciagzeniu 50A wartosc ,I, AC” nie powinna przekraczac 5A). Jednoczesnie na
oscylogramie pradu (wySwietlane na czerwono) nie majg wystepowac duze szczyty, wartosci
powinny oscylowac w tych samych granicach.

9. Po zakonczeniu diagnostyki alternatora zresetuj obciazenie alternatora i zatrzymaj naped,
naciskajac krotko regulatory ,ELECTRICAL LOAD” i ,,ROTATION SPEED”. Nastepnie alternator mozna
zdemontowac ze stanowiska.

10. Nie spetnienie jednego z wymagan pkt 4.1, 4.5, 5-8 wskazuje na niesprawnosc alternatora.
A\ 0STRZEZENIE! Gdy napiecie alternatora jest wyzsze niz dopuszczalne, uruchamia si¢

zabezpieczenie, ktore zatrzymuje silnik, a na ekranie pojawia si¢ komunikat o przekroczeniu
napiecia.

OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

Rysunek 26. Komunikat po uruchomieniu zabezpieczenia stanowiska

9N



Polski
]

Stanowisko MS006

6.4. Diagnostyka alternatora w trybie automatycznym

A\ uwaga: Nie jest dostepna dla alternatorow typu I-START i I-ELOOP.

1. Wykonaj punkty 1-5 sekgcji 4.1.

2. W oknie trybu badania alternatora wybranego typu nalezy wybrac kierunek obrotu: ,CW” -
clockwise - zgodnie z ruchem wskazowek zegara; ,CCW” - counter-clockwise - przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara. Strona obrotu napedu zmienia po nacisnigeciu odpowiedniego przycisku.

3. Kliknij przycisk ,AUTO". stanowisko zacznie diagnostyke alternatora w trybie automatycznym.
Na ekranie zostana wyswietlone informacje o aktualnym stanie procesu diagnostycznego i
badanych parametrach.

4, Po zakohczeniu automatycznego badania na ekranie pojawi si¢ napis ,,AUTO TEST COMPLETE".

sack i -~ Ji[ PRINT

Rysunek 27. Komunikat po zakofczeniu procesu diagnostycznego
w trybie automatycznym

5. Nacisnij przycisk ,Drukuj”, aby wyswietli¢ wynik.

6. Wynik diagnostyki mozna wydrukowac na drukarce Bluetooth naciskajac przycisk ,Drukuj”
ponownie.

7. Alternator zostat zbadany i mozna go zdemontowac ze stanowiska.

7. OBStUGA STANOWISKA

Stanowisko zostato zaprojektowane z mysla o dtugim okresie uzytkowania i nie ma specjalnych
wymagah w zakresie obstugi technicznej. Dla maksymalnego okresu bezawaryjnej eksploatacji
stanowiska konieczne jest jednak regularne monitorowanie jego stanu technicznego, a
mianowicie:

« Prawidtowa praca silnika (brak nietypowych dzwigkow, wibragji itp.).

« Zgodnos¢ warunkow Srodowiskowych z dopuszczalnymi warunkami uzytkowania stanowiska
(temperatura, wilgotnos¢, wibracje itp.).

92



Polski
]

Instrukcja obstugi

» Czy kable zasilajace i zaciski krokodylkowe na kablach zasilajacych sa sprawne (kontrola
wzrokowa).

7.1. Aktualizacja oprogramowania stanowiska

Do aktualizacji oprogramowania stanowiska konieczna jest pamiec flash USB o pojemnosci do
32GB sformatowana w systemie plikow FAT32.

Procedura aktualizacji oprogramowania uktadowego jest ponizsza:

- Pobierz nowa wersje oprogramowania ze strony msgequipment.pl, umieszczona na karcie towaru
MSO006.

- Skopiuj do katalogu gtownego pamieci USB plik ,MS006Update.bin”.
A\ OSTRZEZENIE: Na pamieci flash USB powinien by¢ tylko jeden plik ,,MS006Update.bin”.

- Wytacz stanowisko.
- Wt6z pamiec flash USB do gniazda USB stanowiska.

- Wtacz stanowisko. Po uruchomieniu stanowiska program automatycznie wykryje nowa wersje
oprogramowania i rozpocznie instalacje.

- Poczekaj na zakonczenie instalacji.

A\ OSTRZEZENIE: Nie wolno przerywac procesu aktualizacji oprogramowania przez wytaczenie
stanowiska lub usuniecie pamieci flash USB.

- Po zakohczeniu instalacji zostanie zatadowane okno kalibracji ekranu dotykowego (rys. 28).
Nalezy klikac wskaznik do czasu zakonczenia kalibracji ekranu i zatadowania menu gtownego.

- Wytacz stanowisko. Wyjmij pamiec flash USB. Odczekaj co najmniej 10 sekund. Nastepnie
stanowisko mozna wtaczy¢ i uzywac w trybie normalnym.
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Rysunek 28. Ekran kalibracji ekranu dotykowego
Procedura aktualizacji baz danych przebiega nastepujaco:
- Pobierz nowa wersje oprogramowania ze strony msgequipment.pl umieszczona na karcie towaru
MS006.
- Skopiuj do katalogu gtownego pamieci USB folder ,,MS006Base”.

A\ OSTRZEZENIE: Na pamieci flash USB powinien tylko jeden folder ,,MS006Base”.

- Wytacz stanowisko.

- Wt6z pamiec flash USB do gniazda USB stanowiska.

- Wtacz stanowisko. Po uruchomieniu stanowiska program automatycznie wykryje nowa wersje
oprogramowania i rozpocznie instalacje.

- Poczekaj na zakohczenie instalacji. Moze to zajac duzo czasu.

A\ 0STRZEZENIE: Nie wolno przerywac procesu aktualizacji oprogramowania przez wytaczenie
stanowiska lub usuniecie pamigci flash USB.

- Po zakonczeniu instalacji zostanie zatadowane menu gtowne. Wyjmij pamiec flash USB.
Stanowisko mozna wtaczy¢ i uzywac w trybie normalnym.

7.2. Kalibracja ekranu dotykowego

W przypadku nieprawidtowego dziatania ekranu dotykowego nalezy go skalibrowac w ponizszy
sposob:

1. Wytacz stanowisko.

2. Nacisnij i przytrzymaj regulator ,,ELECTRICAL LOAD".

3. Wtacz stanowisko naciskajac przycisk ,,ON".

4, Przytrzymaj regulator ,ELECTRICAL LOAD", az zostanie zatadowane okno kalibracji ekranu
dotykowego (rys. 28).

5. Naciskac wskaznik, az kalibracja ekranu zakonczy sig, a menu gtdwne zostanie zatadowane.

6. Kalibracja ekranu dotykowego zakonczona. Stanowisko jest gotowe do pracy.

7.3. Czyszczenie i codzienna obstuga

Do czyszczenia powierzchni stanowiska nalezy uzywac miekkich chusteczek lub Sciereczek oraz
neutralnych Srodkow czyszczacych. Wyswietlacz nalezy czySci¢ z pomoca specjalnej wtoknistej
Sciereczki i sprayu do czyszczenia ekranow wySwietlaczy. W celu unikniecia korozji, awarii lub
uszkodzenia stanowiska niedopuszczalne jest stosowanie materiatow Sciernych i
rozpuszczalnikow.
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8. GROWNE USTERKI | METODY ICH USUNIECIA

Ponizej umieszczona tabela z opisem mozliwych usterek i sposobow ich usuniecia:

Objaw usterki

1. Stanowisko sie nie
witacza

2. Po uruchomieniu
testu stanowisko
emituje sygnat
zabezpieczajacy przed
zwarciem (pisk).

3. Stanowisko dziata, ale
silnik elektryczny nie
uruchamia sie.

4. Pod czas pracy
stanowiska stychac obce
odgtosy.

5. Podczas pracy
stanowiska pas Slizga
sie (gwizdze).

6. Podczas badania
alternatora zaciski
kontaktowe s3 bardzo
gorace (zaciski
krokodylkowe)

Mozliwe przyczyny

Wtaczony przycisk ,AWARIA”.
Brak napiecia 220V w sieci.

Zwarcie wyprowadzen
(Krokodylkow) ( +)i(-)na
obudowie stanowiska.

Okablowanie stanowiska jest
uszkodzone.

Awaria oprogramowania
przetwornicy czestotliwosci.

Uszkodzone okablowania
stanowiska.

Nieprawidtowo zainstalowane
testowane urzadzenie. (Pas
napedowy jest przeciagniety).

tozyska silnika sa zuzyte.

Pas nie napiety.

Zuzycie pasa.

Maty punkt kontaktowy.

Zalecenia dotyczace usunigcia

Wytaczy¢ przycisk ,,AWARIA”.

Przywracic zasilanie.

Roztaczy¢ wyprowadzenia

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym.

Skontaktowac sie z
przedstawicielem handlowym.

Ponownie zainstalowac
testowane urzadzenie.

Skontaktowac sie z serwisem.

Napiac pas.

Wymienic pas.

Uzy¢ adaptera dodatniej klemy
alternatora.

95



Polski

Stanowisko MS006

9. UTYLIZACJA

W przypadku utylizacji testera obowiazuje europejska dyrektywa /2202/96/EC [WEEE (dyrektywa
w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego)].

Zuzyte urzadzenia elektroniczne i elektryczne, w tym kable i osprzet, a takze akumulatory, powinny
by¢ usuwane oddzielnie od odpadow domowych.

W celu utylizacji odpadow nalezy skorzystac z dostepnych systemow zwrotu i odbioru.
Wtasciwa utylizacja starych urzadzen pozwoli uniknac¢ szkod dla Srodowiska i zdrowia osobistego.
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ZALACZNIK 1

Terminale przytaczeniowe do alternatorow

T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alterr):gtora wadzenie
stanowiska
B+
Bateria (+)

30 B+

A

IG (Ignition) Wejscie wtaczania zaptonu

15

AS Alternator Sense

BVS Battery Voltage Terminal do pomiaru GC*

Sense napiecia akumulatora

S Sense

B- .

3 Bateria (-)

E (Earth) Ziemia, bateria (-)

Stuzy do podtaczenia lampki kontrolnej, ktora
D+ dostarcza poczatkowe napigcie wzbudzenia i
wskazuje sprawnoS¢ alternatora

' Indicator Lamp L/D+

L Illumination

L (Lamp) Wyjscie na lampke wskaznika sprawnosci

61 alternatora

FR (Field Report) Wyjscie do kontroli obcigzenia

alternatora przez jednostke sterujaca silnika

DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor

L (Load Indicator) jest podobny do ,FR”, ale z

sygnatem odwrotnym
b (Drive) Wejscie sterowania regulatorem z oc
terminalem ,P-D” alternatorow Mitsubishi P/D
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

* Tylko podczas diagnozowania alternatorow typu lamp
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T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny yp wadzenie
alternatora .
stanowiska
SIG (Signal) Wejscie urzadzenia kodowego
napiecia
(Digital) Wejscie urzadzenia kodowego SIG
D napiecia w amerykanskim Fordzie, takie samo
jak ,SI1G”
RC (Regulator Control) to samo co ,,SIG”
L(RVC) (Regulated Voltage Control) podobnie do
»S1G”, tylko zakres zmian napigcia RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. Sygnat sterujacy jest podawany do
terminala ,L”
(Communication) Wejscie sterujace C KOREA
C regulatorem napiecia przez jednostke
sterujaca silnika. Koreahskie samochody.
Wejscie sterujace regulatorem napiecia przez C IAPAN GC
c(a) jednostke sterujaca silnika. Japonskie J
samochody.
(Regulated Lead Output) Wejscie sterujace RLO
RLO napiecia stabilizacji regulatora w zakresie
11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) Ogdlne oznaczenie
fizycznego interfejsu sterowania i diagnostyki
coM alternatora. Moga by¢ uzywane protokoty
,BSD” (Bit Serial Device), ,BSS” (bit
Synchronized Signal) lub ,,LIN” (Local com
Interconnect Network)
Bezposrednie wskazanie interfejsu sterowania
LIN i diagnostyki alternatora za pomoca protokotu
LLIN” (Local Interconnect Network)
Stop motor Sterowanie trybem pracy alternatora Va!eo I-STARS
Mode montowanego w samochodach z funkcja
LStart-Stop”
DF
F Wyjscie uzwojenia wirnika.
FLD Potaczenie regulatora z uzwojeniem wirnika
67
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Instrukcja obstugi

Polski

Wypro-

Oznakowanie

Cel funkcjonalny

Typ
alternatora

wadzenie
stanowiska

p
S
STA

Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
alternatora. Stuzy do okreslania przez
regulator napiecia stanu wzbudzonego

alternatora

Stator

W

(Wave) Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
alternatora do podtaczenia obrotomierza w
samochodach z silnikami wysokopreznymi

(Null) Wyprowadzenie punktu srodkowego
uzwojen stojana. Zwykle stuzy do sterowania
lampka kontrolng sprawnosci alternatora za
pomoca mechanicznego regulatora napiecia

(Dummy) Pusty, brak podtaczenia, gtownie na
japonskich samochodach

(No connect) Brak podtaczenia

N/C

LRC
(Opcja
regulatorow)

(Load Response Control) Funkcja op6znienia
reakcji regulatora napiecia na zwigekszenie
obcigzenia alternatora. Wynosi od 2.5 do 15

sekund. Po wtaczeniu duzego obciazenia

(Swiatto, wentylator chtodnicy) regulator
ptynnie dodaje napiecie wzbudzenia,
zapewniajac w ten sposob stabilnos¢

utrzymania predkosci obrotowej silnika.

Szczegblnie widoczne na biegu jatowym
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INTRODUCCION

Gracias por elegir los productos de TM MSG Equipment.

Este Manual de usuario contiene informacion sobre el propdsito, componentes, caracteristicas
técnicas, métodos de evaluacion del estado técnico de los alternadores automotrices y normas
de uso seguro del banco de pruebas MS006.

Antes de utilizar el banco de pruebas MS006 (en adelante, el banco de pruebas), lea atentamente
este Manual de usuario y, si es necesario, reciba formacion especial del fabricante del probador.

Dado su perfeccionamiento continuo, en el disefio, componentes y software del banco de pruebas
pueden ser introducidos cambios no reflejados en este Manual de usuario. El software
preinstalado en el banco de pruebas esta sujeto a actualizaciones y su soporte puede terminarse
posteriormente sin aviso previo.

1. DEFINICION

El banco de pruebas esta disenado para diagnosticar alternadores automotrices de 12/24 V con
diferentes terminales de conexion, alternadores de sistemas "start-stop" de 12 V (VALEO I-StARS)
y "I-ELOOP" 24 V (Mazda). El diagnéstico de alternadores puede realizarse en modo manual o
automatico. Los resultados de la prueba automatica se pueden imprimir en una impresora
Bluetooth (suministrada).

Los alternadores automotrices se diagnostican segin los siguientes criterios:
- Tension de estabilizacion;
- Si la lampara de control esta operativa;
- FR (Visualizacion de la frecuencia y del ciclo de trabajo de la sefial FR, realimentacion del
regulador de tension);
- Magnitud de ondulaciones de CA.

Opcional para alternadores tipo COM:
- 1D;
- Protocolo;
- Velocidad de transmision de datos;
- Tipo de protocolo LIN;
- Errores de autodiagnostico del regulador.
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2. CARACTERISTICAS TECNICAS

Tension de alimentacion, V
Tipo de red eléctrica

Potencia de accionamiento, kW
Dimensiones (LxAnxAl), mm
Peso, kg

NGmero de baterias a conectar

230
Monofasica
1.5
570x490x450
42

No

Diagnostico de alternadores

Tension de alternadores diagnosticados, V
12B
Carga, A
24 B
Ajuste de carga (0-100%)
Velocidad de actuador, rpm
Ajuste de velocidad de actuador

Tipo de transmision (actuador-alternador)

Tipos de alternadores 12V

diagnosticados
24V

Pantalla
Modo de prueba automatico

Base de datos de alternadores
Impresion de los resultados de diagnostico

Actualizacion del software

Conexion de una memoria USB

12, 24
0-50

0-25
Suavemente
0-3000
Suavemente

Correa trapezoidal / estriada

L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,
COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO «I-StARS»

L/FR, COM (LIN), I-ELOOP

Extras

Pantalla tactil de 7"

Si

Si

Disponible a través de una impresora
externa Bluetooth (no se suministra)

Si
1x USB 2.0
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3. CONTENIDO DEL PAQUETE

El paquete de suministro incluye:

Nombre Cantl.dad,
unid.
Banco de pruebas MS006 1
MS0105: kit de cables para conectarse al conector (regulador de tension) del .
alternador
Adaptador de terminal positivo del alternador 2
Manual de usuario (tarjeta con codigo QR) 1

4. DESCRIPCION DEL BANCO DE PRUEBAS

El banco de pruebas consta de los siguientes elementos principales (Fig. 1):

Figura 1. Vista general del banco de pruebas

1. Mecanismo tensor de la correa del alternador.

2. Plataforma y cadena para fijar el alternador en el banco de pruebas.
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3. Cubierta protectora. Cuando se levanta la cubierta protectora, se bloquea el proceso de
diagnostico.

4. Cables de alimentacion para conectar con el alternador.

5. Panel de control.

6. El banco de pruebas puede imprimir los resultados de la prueba automatica en una impresora
Bluetooth externa (no se suministra).

7. Adaptador del terminal positivo del alternador.

8. Kit de cables para conectarse al conector del regulador de tension del alternador.

El panel de control (Fig. 2), contiene los siguientes elementos principales:

EMERGENCY
STOP

Figura 2. Panel de control del banco de pruebas

1. Pantalla tactil: para visualizar los parametros de diagnostico del alternador diagnosticado y
controlar las funciones del banco de pruebas.

2. Boton "OFF/ON": enciende y apaga el banco de pruebas. En caso de pulsar el boton
"EMERGENCY STOP", el boton "OFF/ON" no tiene ningln efecto.

3. Boton "EMERGENCY STOP": parada de emergencia del banco de pruebas.
4, Reguladores: realizan el ajuste (configuracion) de los parametros:

- "ELECTRICAL LOAD": ajuste del nivel de carga eléctrica del alternador (simula los consumidores
del vehiculo). Al pulsarlo brevemente, reduce suavemente la carga a cero.

+ "REGULATION GC™: ajuste (regulacion) de la tension de salida del alternador. Se utiliza cuando
se conecta un alternador al conector "GC". Al pulsarlo brevemente se restablece la tension
ajustada al valor por defecto (13,8 V).
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+ "ROTATION SPEED": controla la velocidad y el sentido de giro del actuador. Si pulsarlo
brevemente, el actuador se para.
5. Cables de diagnostico: conexion del banco de pruebas a los terminales del regulador de tension
del alternador:
« "B+": se conecta a los terminales: «B+», «I1G», «S», «AS», «BVS», «A», «15»;
+ "L/D+": salida al indicador luminoso del regulador de tension, se conecta a los terminales:
«Ly», «D+», «I», «IL», «61»;
+ "GC": control del alternador, se conecta a los terminales: «COM», «LIN», «D», «KRLO», «C», «G»,
«SIG», «L(RVC)», «RCx»;
* "FR"™: control de carga del alternador; se conecta a los siguientes terminales del regulador de
tension del alternador: «FR», «<DFM», «M», «LI».

Con el banco de pruebas se suministra un kit de 4 cables de diagnéstico (Fig. 3).

Figura 3. MS0105: kit de cables para conectarse a los terminales del regulador de tension del
alternador

Los cables de diagnéstico se conectan a las tomas del banco de pruebas (Fig. 2, pos. 5),
respetando el codigo de colores.

4.1. Menu del banco de pruebas

El men( principal del banco de pruebas (Fig. 4) contiene:

"SELECT ALTERNATOR BY TYPE": acceso al meni de seleccion del tipo de alternador a
diagnosticar;

"SELECT ALTERNATOR BY NUMBER": acceso al men de seleccion del alternador por nimero de
identificacion original;
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"SETTINGS": acceso al menii de parametros del banco de pruebas;
"INFORMATION": acceso al men( "informacion sobre el banco de pruebas”.

12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER

SELECT
n ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
I ALTERNATOR BY

NUMBER

SETTINGS

Figura 4. Meni principal del banco de pruebas

El mend de ajustes del banco de pruebas (Fig. 5) contiene:

SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

Figura 5. Menii de parametros del banco de pruebas

"TIME" y "DATE": ajuste de la fecha y hora;
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"PRINTER SETTING™: conexion de la impresora Bluetooth al banco de pruebas;

"MANUAL TEST SETTING": configuracion del modo de prueba manual, tiene varios parametros:
- "Enable start check for short circuit™: activar el diagnostico inicial de cortocircuito;
- "Enable K15 in for COM type terminal™: activar el terminal 15 (encendido) para alternadores
tipo COM;
- "Reverse rotation™: invertir la rotacion del actuador;
- "Print result in exhibition mode": imprimir el resultado de la prueba en modo de
presentacion.

"SET MEASUREMENT COEFFICIENT": permite entrar en el mend de calibracion del banco de
pruebas. Este men( esta destinado exclusivamente a la configuracion del banco de pruebas por
especialistas del fabricante.

"LIN ANALYZING": meni para leer datos del bus LIN.
A {ADVERTENCIA! Esta prohibido realizar cambios en la calibracion del banco de pruebas por
cuenta propia.

El mend "SELECT ALTERNATOR BY TYPE" (Fig. 6) permite seleccionar la tension nominal de 12V o
24 Vy el tipo de alternador a diagnosticar. El parametro seleccionado aparece resaltado.

SELECT BY TYPE SELECT BY TYPE

%2
=
B3 oo HE i [ 00 B3

COM 24V CONNECTION

W 15 DFM LIN-GC

o)

DFM - FR
S-8+

Figura 6

Si es necesario diagnosticar un alternador con velocidades iguales a las del vehiculo, utilice los
botones "-" y "+" para ajustar el diametro de la polea equivalente al de la polea del coche. Para
aceptar el valor ajustado, pulse el boton "USE".

Pulse el boton "TEST" para pasar al modo de diagnostico.
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Al entrar en el modo de diagnostico del alternador, en la pantalla puede aparecer la siguiente
informacion (ver Fig. 7 - 10):

A\ El amarillo indica los valores preestablecidos, el verde - los valores reales (medidos).
A {ADVERTENCIA! "COVER IS OPENED" significa que la cubierta protectora del banco de pruebas

esta abierta. No es posible activar el procedimiento de diagnéstico con la cubierta protectora
abierta.

COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST MANUAL TEST

0%
13.8
C o0&

FR Freq 0 FR Freq
FR Duty FR Duty
K151 o
K15 U
LAMP |
LAMP U

COVER IS OPENED COVER |5 OPENED
MANUAL TEST C MANUAL TEST C

‘ 0.0

0%
13.8 u, DC OFF .
o o SPEEDEI o
FR Freq ) FR Freq
FR Duty HI FR Duty
Far) K151
K15 U
LAMP | 0.000 LAMP |
LAMP U 11.8 LAMP U
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Figura 8. Meni del modo de prueba de alternadores tipo C KORy C JAP

COVER IS OPENED
MANUAL TEST

0%
13.8
oM

FR Freq
FR Duty

COVER IS OPENED
MANUAL TEST

0%
13.8
ol

COM PROT, ---- ID

COM SPEED -- TYPE ---

EXCITATION
ERRORS EL MEC TH

MANUFACTURE UNKMOWN

Figura 10. Meni del modo de prueba de alternadores tipo COM y SIG

COVER IS5 OPENED
MANUAL TEST

SET
0%
13.8
oE
FR Freq
FR Duty
K151
K15 U

LAMP |
LAMP U

COVER IS OPENED

MANUAL TEST

0%
13.8
o@
FR Freq [
FR Duty

K151
Ki5U
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COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST |
SET

U, DC U, DC
SPEEDED SPEED G
COM PROT. ---- PROT --- FR Freq
COM SPEED —-- FR Duty
EXCITATION ———- K151
B0 = === Ex= == Sp=--= Ki5U
il e P B5 =

Figura 11. Meni del modo de prueba de alternadores tipo I-STARS e I-ELOOP

Informacion que se muestra en la pantalla para todos tipos de alternadores:

"I, DC": el valor de CC del circuito B+.

"I, AC"™: el valor de AC del circuito B+.

"U, DC": el valor de tension en el terminal B+.

"SPEED": el indicador de velocidad del actuador. (CW - clockwise - en sentido horario; CCW -
counter-clockwise - en sentido antihorario). El sentido de giro del actuador se cambia tocando
el icono correspondiente en la pantalla o automaticamente al girar el codificador.

"FR Freq": el valor de frecuencia de la sefal recibido a través del canal FR, DFM, M.

"FR Duty™: el ciclo de trabajo de la sefial recibida a través del canal FR, DFM, M (el grado de
conexion del devanado de rotor).

"K15 I": el valor de la corriente en el circuito de encendido (K15).

"K15 U": el valor de tensidn en el circuito de encendido (K15).

E : el botdn simula la sefal del interruptor de encendido transmitida al regulador de
tension del alternador. Si el alternador tiene prevista una salida "IG", el boton "K15"
debe estar encendido antes del diagnostico.

: el modo de la lampara indicadora. Para alternadores controlados a través del
terminal "LAMP": antes de la prueba la lampara de control debe ajustarse a 50 mA o
500 mA dependiendo del tipo de alternador.

: el boton comprueba que el terminal "S"* esta operativo.

* En el terminal S (Sense) el regulador de tension lee la tension real de la bateria y aumenta la
tension de salida del alternador para compensar la pérdida de carga.
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La tension medida y la corriente consumida del alternador diagnosticado se muestran también
graficamente en forma de oscilogramas. El verde indica la tension (U) y el rojo la corriente (A).

Figura 12. Visualizacion grafica de la tension medida
y corriente del alternador sometido a prueba

Informacion que aparece en la pantalla para los alternadores tipo COM:

"COM PROT.": indicador de la version del protocolo (BSS, LIN1 o LIN2) del regulador de tension.
"COM SPEED": indicador de las velocidades de transmision de datos a través del protocolo LIN
que admiten el regulador COM; 2400, 9600 y 19200 baudios por segundo.

"EXCITATION": el valor de la corriente del devanado de campo del alternador. Se mide en
porcentaje. Se lee del regulador de tension a través del protocolo LIN.

"ID": el nimero de identificacion del regulador. A partir de este nimero, la ECU del motor puede
determinar qué tipo de alternador esta montado.

"TYPE": tipo de regulador, se muestra el codigo del tipo de regulador que funciona a través del
protocolo "LIN": A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

"ERRORS": el indicador de errores que el regulador transmite a la unidad de control del motor.
Pueden producirse los siguientes errores: EL (electrical): fallo eléctrico; MEC (mechanical): fallo
mecanico; TH (thermal): sobrecalentamiento.

"MANUFACTURE": el fabricante del regulador de tension.

5. USO PREVISTO

1. Utilice el banco de pruebas Gnicamente para los fines previstos (ver el Parrafo 1).

2. El banco de pruebas esta disenado para su uso en interiores a una temperatura entre +10 °Cy
+40 °Cy una humedad relativa 75% como maximo sin condensacion.

2. Desconecte la alimentacion eléctrica mediante el interruptor de emergencia (Fig. 2, pos. 3) s6lo
cuando sea necesario desenergizar el banco de pruebas en caso de emergencia.

3. Los cables de diagnostico del banco de pruebas deben conectarse solo a los terminales en el
conector del regulador de tension del alternador.

4. Desconecte el banco de pruebas si no se va a utilizar.
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5. En el proceso de trabajo con el banco de pruebas esta prohibido:

- realizar diagnostico de los alternadores con fallos mecanicos evidentes;

- interferir de alguna manera en el trabajo del banco de pruebas;

- impedir que se muevan las piezas giratorias del banco de pruebas.
6. Para evitar danos o fallos en el banco de pruebas, no lo modifique a su discrecion. El banco de
pruebas no puede ser modificado por nadie que no sea el fabricante oficial.
7. En caso de mal funcionamiento del banco de pruebas, deje de utilizarlo y pongase en contacto
con el fabricante o con un representante comercial.

& {ADVERTENCIA! El fabricante no se hace responsable de los daiios o lesiones a las personas
derivados del incumplimiento de los requisitos de este Manual de usuario.

5.1. Normas de seguridad

1. El trabajo con el banco de pruebas esta permitido solo a las personas especialmente formadas
que hayan recibido el derecho a trabajar con determinados tipos de bancos de pruebas y que
hayan sido instruidas en practicas y métodos de trabajo seguros.
2. La desconexion del banco de pruebas es obligatoria en caso de corte de corriente, limpieza del
banco de pruebas y en situaciones de emergencia.
3. El lugar de trabajo debe estar siempre limpio, bien iluminado y disponer de espacio suficiente.
4, Para garantizar la seguridad eléctrica y contra incendios NO esta permitido:
- conectar el banco de pruebas a un sistema eléctrico con proteccion contra
sobreintensidades defectuosa o sin dicha proteccion;
- usar un tomacorriente sin contacto de puesta a tierra para conectar el banco de pruebas;
- usar alargadores para conectar el banco de pruebas a la red eléctrica. Si el tomacorriente
esta alejado del lugar de instalacion del banco de pruebas, es necesario rehacer la red
eléctrica y montar un tomacorriente;
- usar el banco de pruebas en condiciones defectuosas.
- realizar reparaciones y modificaciones en el banco de pruebas por cuenta propia.
5. Esta prohibido dejar las unidades con el actuador en marcha en el banco de pruebas sin
vigilancia.
6. Extreme las precauciones al colocar la unidad en el banco de pruebas y después al retirarla
para evitar danarse las manos.
7. El alternador diagnosticado debe estar bien fijado (asegurado).
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5.2. Preparacion del banco de pruebas para su
funcionamiento

El banco de pruebas se entrega embalado. Después de desembalar el producto, aseglrese de que
el banco de pruebas esta intacto y sin danos. En caso de detectar danos, pongase en contacto
con el fabricante o distribuidor antes de encender el equipo.

El banco de pruebas se monta sobre una mesa y sus soportes pueden ajustarse en altura si es
necesario para compensar superficies irregulares.

Alinstalar el banco de pruebas, deje un espacio minimo de 0,5 m desde el lado derecho del banco
de pruebas para que el aire circule libremente.

Antes de usar el banco de pruebas hay que conectar:
- red eléctrica monofasica de 230 V de corriente alterna con toma de tierra obligatoria.

A {ADVERTENCIA! El banco de pruebas debe utilizarse preferiblemente sin dispositivo de
corriente residual (RCD), en caso de que no exista tal posibilidad, la caracteristica de corriente
de activacion del RCD debe ser superior a 100mA.

5.3. Conexion de la impresora Bluetooth al banco de
pruebas

Para conectar una impresora Bluetooth, debe hacer lo siguiente:

1. Encienda la impresora Bluetooth.

2. Encienda el banco de pruebas y acceda al mend "SETTINGS".

3. En "PRINTER SETTING" inicie la bisqueda de dispositivos disponibles pulsando el boton "START
SEARCH".

4, Al finalizar la bisqueda de dispositivos disponibles en el area de cobertura de Bluetooth (max.
5 metros), seleccione la impresora que desea conectar y confirme la conexion pulsando el boton
"CONNECT".

5. Cuando la impresora esté conectada al banco de pruebas, se activara el boton "TEST". Pulse el
boton "TEST". La impresora debe imprimir el siguiente texto: «MS006 ALTERNATOR TESTER READY
TO WORK». La impresora ya esta lista para su uso.
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6. DIAGNOSTICO DEL ALTERNADOR

6.1. Instalacion y retirada del alternador

- Coloque el alternador en la plataforma de trabajo.

A {ADVERTENCIA! La polea debe estar paralela a la correa utilizada
ver Fig. 14.

Figura 14. Como colocar correctamente la correa de transmision del alternador

- Pase la cadena por debajo de la plataforma y enganchela en la abrazadera. Gire el tornillo en
el sentido de las agujas del reloj para fijar el alternador (ver Fig. 15).
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Figura 15. Fijacion del alternador

- Ponga la correa sobre la polea del alternador. Tense la correa hasta que la tension sea
aproximadamente la misma que en el coche.

Figura 16. Instalacion de la correa en la polea del alternador

- La tension de la correa se determina manualmente (de forma subjetiva).

Figura 17. Como comprobar la tension de la correa del alternador
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- Conecte el cable de alimentacion negro "B-" a la carcasa de la unidad.
- Conecte el cable rojo "B+" al terminal correspondiente del alternador.

Figura 18. Como conectar los cables de alimentacion con el alternador

- Conecte los terminales del conector del alternador a los conectores de diagnostico del banco
de pruebas (Fig.2, pos.5).

El desmontaje del alternador se realiza en orden inverso.

A {ADVERTENCIA! El alternador puede desmontarse solo después de parar completamente el
actuador y salir del modo de prueba.

6.2. Conexion de los conectores de diagnostico del banco
de pruebas al alternador

La conexion correcta a las salidas de diagnostico del banco de pruebas es necesaria para evaluar
el funcionamiento del alternador.

Utilizando el nimero original del alternador, que la mayoria de las veces se encuentra en la
carcasa o en la tapa trasera, busque informacion sobre las designaciones de los terminales en el
conector del alternador en la base de datos del banco de pruebas (Fig. 19) o en Internet.

Para buscar informacion sobre alternador en la base del banco de pruebas debe hacer lo
siguiente:
1. Desde la pantalla de inicio (ver Fig. 4), acceda al men( "SELECT ALTERNATOR BY NUMBER".
2. En la ventana que se abre, introduzca el nimero de serie del alternador y pulse el boton
"SEARCH".
3. Si el alternador correspondiente esta en la base de datos del banco de pruebas, aparecera
su tipo, caracteristicas principales, foto y designaciones de los terminales de conexion (para
visualizar las designaciones de los terminales de conexion, pulse la flecha roja situada a la
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derecha de la foto). Utilice esta informacion y la del Apéndice 1 para conectar correctamente
los cables de prueba del banco de pruebas al conector del alternador.

SELECT BY NUMBER

P  SERIAL NUMBER
SEARCH 8110
e y "

Figura 19. Menii de biisqueda en la base de datos y resultados de bisqueda

Tomemos como ejemplo la conexion del alternador Bosch 0986049191 (Fig. 20).

Figura 20. Alternador Bosch 0986049191y designacion de los terminales en el conector

En primer lugar, determine el tipo de alternador a partir de los terminales del conector de la Fig.
20 (consulte en el Anexo 1 la correspondencia entre los terminales del conector y el tipo de
alternador). En este caso, el terminal L determina el tipo de alternador como Lamp (lampara). A
continuacion, utilice el Anexo 1 para determinar a qué terminales del banco de pruebas debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se muestra en la Tabla 1.
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Tabla 1 - Conexion del alternador Bosch 0986049191 al banco de pruebas

Terminal en el salida de diagnésti
conector del alida de clagnostico Color del cable
del banco de pruebas
alternador
L L/D+
S GC amarillo

Tomemos como ejemplo la conexion del alternador Toyota 2706020230 (Fig. 21).

S DFM
M
IG L

Figura 21. Alternador de Toyota 2706020230 y designacion de terminales en el conector

Segln los terminales del conector de la Fig. 21, determinamos primero el tipo de alternador
utilizando el Anexo 1. En este caso, el terminal L determina el tipo de alternador como Lamp. A
continuacion, utilice el Anexo 1 para determinar a qué terminales del banco de pruebas debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se muestra en la Tabla 2.

Tabla 2 - Conexion del alternador Toyota 2706020230

Terminal en el Salida de diagnostico
conector del 8 Color del cable
del banco de pruebas
alternador
S GC amarillo
IG B+
L L/D+
DFM (M) FR
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Como ejemplo, considere la conexion del alternador Nissan 23100EN00O (Fig. 22).

LSC

Figura 22. Alternador Nissan 23100EN000 y designacion de los terminales en el conector

Utilizando los terminales del conector de la Fig. 22, determine primero el tipo de alternador
utilizando el Anexo 1. En este caso, el terminal Cy el hecho de que él pertenece a un vehiculo
japonés define el tipo de alternador como C JAPAN. A continuacion, utilice el Anexo 1 para
determinar a qué terminales del banco de pruebas debe conectarse el alternador; el esquema de

conexion se muestra en la Tabla 3.

Tabla 3 - Conexion del alternador Nissan 23100EN00O

Terminal en el Salida de diagnéstico

conector del Color del cable
del banco de pruebas
alternador
L L/o- | nego |
S Sin conexion
C GC amarillo

Como ejemplo, considere la conexidn del alternador LUCAS 24157 (Fig. 23).

) D+ —_
B+ | =
& B+ | =

Figura 23. Alternador LUCAS 24157 y designacion de terminales en el conector
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Con los terminales del conector de la Fig. 23, determinamos primero el tipo de alternador
utilizando el Anexo 1. En este caso, el terminal D+ define el tipo de alternador como Lamp. A
continuacion, utilice el Anexo 1 para determinar a qué terminales del banco de pruebas debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se muestra en la Tabla 4.

Tabla 4 - Conexion del alternador LUCAS 24157

Terminal en el Salida de diagnostico
conector del terminal del banco de Color del cable
alternador pruebas
D+ L/D+
B+
B+ B+

Hay una particularidad en la conexion del alternador LUCAS 24157: hay que conectar dos clavijas
B+ al conector del alternador, y en el banco de pruebas sélo hay una. Por lo tanto, para conectar
el cable que falta, use un cable no utilizado, por ejemplo, el verde, conectandolo a uno de los
cables rojos en la toma especial del conector (ver Fig. 24).

Figura 24. Conexion de dos cables a la salida de diagnostico del banco de pruebas

Como ejemplo usaremos la conexion del alternador Valeo IST60C017 (Fig. 25).

e o L BN
1 2 4 5

2. stop motor mode
3. b

4. LIN BUS

5. - bat

Figura 25. Alternador Valeo IST60C017 y designacion de los terminales en el conector

121



Espaiiol

-
Banco de pruebas MS006

Utilizando los terminales del conector de la Fig. 25, determine primero el tipo de alternador
utilizando el Anexo 1. En este caso, el terminal "Stop motor Mode" define el tipo de alternador
como I-STARS. A continuacion, utilice el Anexo 1 para determinar los terminales a los que debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se muestra en la Tabla 5.

Tabla 5 - Conexion del alternador Valeo IST60C017

Terminal Salida del banco de Color del cable
pruebas
“bat 5 oo
F stop motor mode Sin conexion
D Sin conexion
LIN GC amarillo
- bat* Conectar a la carcasa
del alternador

* el terminal "- bat" debe conectarse a la carcasa del alternador con el cable, que debe
fabricarse por cuenta propia.

6.3. Diagnostico del alternador en modo manual

1. El proceso de diagnostico del alternador comienza con la seleccion del tipo de alternador
accediendo al mend "SELECT ALTERNATOR BY TYPE" en la pantalla de inicio (Fig. 4).

2. En la ventana que se abre, seleccione la tension nominal del alternador diagnosticado
12 V o 24 V y el tipo de alternador. La seleccion se realiza pulsando una vez el boton
correspondiente.

3. Si es necesario diagnosticar un alternador con velocidades iguales a las del coche, utilice los
botones "-"y "+" para establecer el diametro de la polea igual al de la polea del coche. Pulse el
boton "USE" para aceptar el valor ajustado.

ZB;OJO! El desajuste de la velocidad de rotacion no reduce la calidad de la prueba del alternador.
4. Pulse el boton "TEST" para iniciar el proceso de diagnostico.
A {ADVERTENCIA! Acceda al modo de diagnostico al pulsar el boton "TEST" solo después de

conectar las salidas de diagnéstico del banco de pruebas a los terminales del regulador de
tension del alternador.

4.1 Si el alternador diagnosticado es de tipo COM o I-STARS, espere a que el banco de pruebas
determine ID y TYPE del alternador.

4.2. Para alternadores tipo "Lamp" el modo de lampara de control debe ajustarse a 50 mA o
500 mA dependiendo del diseno del alternador.

4.3. Para alternadores con terminal de regulador de tension previsto: "A", "IG" "R", "15" hay que
activar el boton "K15" que debe iluminarse en verde.
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4.4, Si el alternador tiene prevista una lampara de control, el indicador de la lampara de control
debe encenderse.

4.5, Si el alternador diagnosticado es de tipo COM, debe aparecer el mensaje de fallo mecanico
"MEC" cerca del indicador "ERRORS".

5. Gire el boton "ROTATION SPEED" hacia la izquierda o hacia la derecha, segin el sentido de
rotacion del alternador. Ajuste la velocidad de rotacion entre 100 y 150 rpm. Generalmente, los
alternadores giran en el sentido horario cuando se mira desde el lado de la polea.

A {ADVERTENCIA! Si hay un piiion libre en el alternador, preste mucha atencion al sentido de
giro.
5.1. Inspeccione visualmente si el alternador gira con normalidad. Si se produce algin ruido o
vibracion del alternador que indique una averia mecanica, interrumpa el diagnostico.

6. Compruebe a qué velocidad comienza la generacion. Para ello:

6.1. Gire suavemente el boton "ROTATION SPEED" para aumentar la velocidad hasta que la
tension de salida sea igual al valor ajustado. La mayoria de los alternadores en buen estado
comienzan a generar a partir de 700-850 rpm. Algunos alternadores tipo "COM" empiezan a
generar a mas de 1200 rpm y también hay alternadores con funcion LRC (Load Response Control)
que tienen un retardo en la variacion de la tension de salida.

6.2. Para los alternadores tipo "Lamp" el valor de tension de estabilizacion debe ajustarse entre
14 Vy 14,8 V para los alternadores de 12 Vy entre 28 Vy 29,8 V para los alternadores de 24 V.

6.3. Para los alternadores tipo C JAPAN, la tension de estabilizacion debe ajustarse entre 14 V'y
14,5 V.

6.4. Si el alternador esta equipado con un indicador luminoso, éste debe apagarse.
6.5. Si el alternador diagnosticado es de tipo "COM", el error mecanico deberia desaparecer.
7. EvalUe el funcionamiento del regulador de tension:

7.1. Gire el boton "ROTATION SPEED" para ajustar la velocidad entre 1500 -
2000 rpm.

7.2. Para los alternadores tipo "Lamp", que tienen un terminal S (AS, BVS) en el conector, hay
que comprobar su funcionamiento. Para ello, conecte la salida del banco de pruebas GC al
terminal Sy pulse "Test S pin": la tension de salida deberia crecer (aumentar). Pulse de nuevo
el boton "Test S pin": la tension de salida deberia volver a su valor anterior.

7.3**. Girando el mando "REGULATION GC" modifique suavemente la tension de salida del
alternador en el rango de 13 a 15 V; la tension medida (visualizada en verde) debe variar
proporcionalmente.

**Para los alternadores de tipo "L/D+" sin control de tension, no es necesario hacer esto.
7.4. Para los alternadores tipo C JAPAN e I-ELOOP, ajuste la tension de estabilizacion en modo
(OFF): el valor medido de la tension de estabilizacion debe establecerse entre 12 Vy 12,7 V. A

continuacion, ajuste la tension de estabilizacion en modo (ON): el valor medido de la tension
de estabilizacion debe establecerse entre 14y 14,5 V.
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8. Evalie el funcionamiento del alternador bajo carga:

8.1. Gire el boton "ROTATION SPEED" para ajustar la velocidad de accionamiento entre 2.500 y
3.000 rpm.

8.2. Ajuste la tension de generacion a 13,8V girando el mando "REGULATION GC" o pulsandolo
una vez. Para los alternadores tipo C JAPAN e I-ELOOP, enciende el modo (ON).

8.3. Gire el mando "ELECTRICAL LOAD" para aumentar suavemente la carga del alternador hasta
el maximo. La tension de salida debe permanecer constante y la corriente alterna en el circuito
B+ "I, AC" no debe superar el 10% del valor de carga ajustado (por ejemplo, con una carga de
50A el valor de "I, AC" no debe superar los 5A). El oscilograma de la corriente (mostrado en rojo)
no debe mostrar grandes picos y los valores deben fluctuar dentro de los mismos limites.

9. Una vez finalizado el diagnostico del alternador, libere la carga del alternador y pare el
actuador pulsando brevemente los mandos "ELECTRICAL LOAD" y "ROTATION SPEED". A
continuacion, el alternador puede ser desmontado del banco de pruebas.

10. Incumplimiento de uno de los requisitos de los parrafos 4.1, 4.5, 5 - 8 indica una averia en el
alternador.

A ;ADVERTENCIA! Si la tension del alternador supera la tension permitida, se activa la proteccion
que para el motor y en la pantalla aparece un mensaje de sobretension.

OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

Figura 26. Mensaje en caso de activacion de la proteccion del banco de pruebas

6.4. Diagnostico automatico del alternador

ﬁSiOJOE No disponible para los alternadores tipo I-STARS e I-ELOOP.

1. Realice los puntos 1a 5 del Parrafo 4.1.

2.Enlaventana del modo de prueba del alternador de tipo seleccionado, hay que elegir el sentido
de giro: "CW" (clockwise) en el sentido horario; "CCW" (counter-clockwise) en sentido antihorario.
El sentido de giro del actuador se cambia pulsando el boton correspondiente.

3. Pulse el boton "AUTO". El banco de pruebas iniciara el diagnostico del alternador en modo
automatico. La pantalla mostrara informacion sobre el estado actual del proceso de diagnostico
y los parametros comprobados.

4, "AUTO TEST COMPLETE" aparecera en la pantalla cuando se finalice la prueba automatica.
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sack i -~ Ji[ PRINT

Figura 27. Mensaje al final del proceso de diagnoéstico
en el modo automatico

5. Pulse el boton "PRINT" para ver el resultado.

6. El resultado de diagnostico puede imprimirse en la impresora Bluetooth pulsando de nuevo
el boton "PRINT".

7. El alternador ha sido diagnosticado y puede desmontarse del banco de pruebas.

/. MANTENIMIENTO DEL BANCO DE PRUEBAS

El banco de pruebas esta disenado para una larga vida Gtil y no requiere mantenimiento
periodico. Pero durante su funcionamiento debe vigilarse lo siguiente:
« Si el ambiente es adecuado para su funcionamiento (temperatura, humedad etc.).
* Si los cables de alimentacion y las pinzas cocodrilo de los cables de alimentacion estan bien
(inspeccion visual).

7.1. Actualizacion del software

Para actualizar el software del banco de pruebas se necesitara una memoria USB de hasta 32 GB
formateada en FAT32.

El procedimiento de actualizacion del software es el siguiente:
- Descargue la nueva version del software en el sitio web servicems.eu, indicado en la tarjeta de
producto MS006.

- Copie el archivo "MS006Update.bin" en el directorio raiz de la memoria USB.

A {ADVERTENCIA! En la memoria USB debe haber sélo un archivo "MS006Update.bin".

- Apague el banco de pruebas.
- Inserte la memoria USB en el conector USB del banco de pruebas.
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- Encienda el banco de pruebas. Al encender el banco de pruebas, el programa detectara
automaticamente la nueva version de software y comenzara su instalacion.

- Espere a que finalice la instalacion.

A {ADVERTENCIA! Esta prohibido interrumpir el proceso de actualizacion de software
desconectando el banco de pruebas o extrayendo la memoria USB.

- Una vez finalizada la instalacion, se cargara la ventana de calibracion de la pantalla tactil
(Fig. 28). Pulse el puntero hasta que se complete la calibracion de la pantalla y se cargue el meni
principal.

- Apague el banco de pruebas. Retire la memoria USB. Espere al menos 10 segundos. A
continuacion, el banco de pruebas puede encenderse y utilizarse con normalidad.

Figura 28. Pantalla de calibracion de la pantalla tactil

El procedimiento de actualizacion de las bases de datos es el siguiente

- Descargue la nueva version de software en el sitio web servicems.eu que puede encontrar en la
tarjeta del producto MS006.

- Copie la carpeta "MS006Base" en el directorio raiz de la memoria USB.

A {ADVERTENCIA! En la memoria USB debe haber solo una carpeta "MS006Base".

- Apague el banco de pruebas.

- Inserta la memoria USB en el conector USB del banco de pruebas.

- Encienda el banco de pruebas. Al encender el banco de pruebas, el programa detectara
automaticamente la nueva version de software y comenzara su instalacion.

- Espere a que finalice la instalacion. Esto puede llevar mucho tiempo.

A ;ADVERTENCIA! Esta prohibido interrumpir el proceso de actualizacion de software
desconectando el banco de pruebas o extrayendo la memoria USB.

126



Espanol

Manual de usuario

- Una vez finalizada la instalacion, se cargara el mend principal. Retire la memoria USB. El banco
de pruebas puede utilizarse normalmente.

7.2. Calibracion de la pantalla tactil

Si la pantalla tactil no funciona correctamente, calibrela de la manera siguiente:

1. Apaga el banco de pruebas.

2. Mantenga pulsado el boton "ELECTRICAL LOAD".

3. Encienda el banco de pruebas pulsando el boton "ON".

4, Mantenga pulsado el mando "ELECTRICAL LOAD" hasta que se cargue la ventana de
calibracion de la pantalla tactil (Fig. 28).

5. Pulse el puntero hasta que se complete la calibracion de la pantalla y se cargue el meni
principal.

6. La calibracion de la pantalla tactil ha finalizado. El banco de pruebas esta listo para su uso.

7.3. Limpieza y cuidado

Utilice un pano suave o un trapo para limpiar la superficie del banco de pruebas, utilizando un
producto de limpieza neutro. La pantalla debe limpiarse con un pano de fibra especial y un spray
limpiador de pantallas. No utilice abrasivos ni disolventes para evitar la corrosion, averias o
danos en el banco de pruebas.

8. FALLOS PRINCIPALES Y COMO CORREGIRLOS

A continuacion, se muestra una tabla con posibles fallos y como corregirlos:

Recomendaciones para su

Sintoma del fallo Causas posibles Y
eliminacion

1. EL banco de pruebas
no se enciende.

2. El banco de pruebas
emite una senal de
proteccion contra
cortocircuitos (pitido)
cuando se inicia la
prueba.

El boton "EMERGENCIA" esta
encendido.

No hay tension de red de 220 V.

Cortocircuito de los terminales
(cocodrilos) (+) y (-) en la
carcasa del banco de pruebas.

El cableado eléctrico del banco
de pruebas esta danado.

Desactivar el boton
"EMERGENCIA".

Recuperar la alimentacion.

Separar los terminales.

Hablar con un representante
comercial.
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3. El banco de pruebas
funciona, pero el motor
eléctrico no arranca.

4. Se oyen ruidos
extranos cuando el
banco de pruebas esta
en marcha.

5. La correa patina
(silba) cuando el banco
de pruebas esta en
marcha.

6. Al diagnosticar el
alternador, las pinzas de
corriente se calientan
mucho (cocodrilos)

Fallo de software del
convertidor de frecuencia.

El cableado del banco de
pruebas esta danado.

La unidad sometida a prueba
esta mal instalada. (La correa
de transmision esta demasiado
tensa).

Los cojinetes del motor estan
desgastados.

La correa no esta tensada.

Desgaste de la correa.

Pequefa zona de contacto.

9. RECICLADO

Hable con un representante
comercial.

Volver a instalar la unidad
diagnosticada.

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico.

Tensar la correa.

Sustituir la correa.

Utilizar un adaptador del
terminal positivo del
alternador.

La Directiva europea 2202/96/EC [WEEE (Directiva sobre residuos de aparatos eléctricos y
electronicos)] se aplica a la utilizacion del probador.

Los aparatos electronicos y eléctricos obsoletos, incluidos los cables y accesorios, asi como las
pilas y baterias recargables, deben ser utilizados por separado de los residuos domeésticos.

Utilice los sistemas de devolucion y recogida disponibles para reciclar los residuos.

La correcta utilizacion de los aparatos viejos evita dafos al medio ambientey a la salud personal.
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ANEXO 1
Terminales para conectarse con los alternadores
Terminal
Designacion Objetivo funcional Tipo del banco
convencional Alternador de
pruebas
B+
Bateria (+)
30 B+
A
IG (Ignition) Entrada del interruptor de encendido
15
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal para medir la IG*
Sense tension del acumulador
S Sense
B- ;
3 Bateria (-)
E (Earth) Tierra, bateria (-)
Se utiliza para conectar la lampara indicadora
D+ que suministra la tension de excitacion inicial e
indica la disponibilidad del alternador.
' Indicator Lamp L/D+
IL Illumination
L (Lamp) Salida a la lampara del indicador de
61 funcionalidad del alternador.
FR (Field Report) Salida para controlar la carga del
alternador por la unidad de control del motor
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) Similar a "FR" pero con una
senal inversa
b (Drive) Entrada de control del regulador con el o
terminal "P-D" de los alternadores Mitsubishi P/D
(Mazda) e Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

* Solo al diagnosticar generadores de tipo Lamp
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Terminal
Designacion Objetivo funcional Tipo del banco
convencional Alternador de
pruebas
SIG (Signal) Entrada de codificacion de tension
D (Digital) Entrada de codificacion de tension en SIG
los Ford americanos, igual que "SIG"
RC (Regulator Control) Igual que "SIG"
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Similar a "SIG", s6lo
que el rango de variacion de tension es RVC
L(PWM) 11.0-15.5 V. La sefal de control se transmite al
terminal "L".
(Communication) Entrada de control del C KOREA
C regulador de tension de la ECU del motor.
Coches coreanos.
(G) Entrada de control del regulador de tension de C JAPAN GC
la ECU del motor. Coches japoneses.
(Regulated Load Output) Entrada de control de RLO
RLO tension de estabilizacion del

regulador en el rango 11,8-15 V (TOYOTA)

(Communication) Denominacion general de la
interfaz fisica de control y diagnostico del
alternador. Pueden utilizarse los protocolos

coMm . R . .
"BSD" (Bit Serial Device), "BSS" (Bit
Synchronised Signal) o "LIN" (Local Interconnect com
Network).
Referencia directa a la interfaz de controly
LIN diagnéstico del alternador a través del
protocolo "LIN" (Local Interconnect Network)
Stop motor Control.del modo trabajo del alternaqE)r Valeo, I-STARS
Mode que se instala en los coches con funcion Start-
Stop
DF i
F Salida del devanado del rotor.
Conexion del regulador con el devanado del
FLD rotor
67
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regulador afade suavemente tension de
excitacion, garantizando asi que el régimen del
motor se mantenga estable. Especialmente se

nota en el régimen de ralenti

Terminal
Designacion Objetivo funcional Tipo del banco
convencional Alternador de
pruebas
P Salida de uno de los devanados de estator del
S alternador. Sirve para que el regulador de
STA tension determine el estado de excitacion del
Stator alternador
(Wave) Salida de uno de los devanados del
W estator del alternador para la conexion del
tacometro en coches con motor diesel.
(Null) Salida del punto medio del devanado del
estator. Normalmente sirve para controlar la
N capacidad de trabajo del alternador con
regulador de tension mecanico a través del
indicador luminoso.
D (Dummy) Vacio, sin conexidon, sobre todo en
coches japoneses.
N/C (No connect) Sin conexion
(Load Response Control) Funcion para retrasar
la respuesta del regulador de tension al
aumento de carga en el alternador. Tarda entre
LRC 2,5y 15 segundos. Cuando se conecta una carga
(Opcion de elevada (luz, ventilador del radiador), el
reguladores)
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BBEAEHUE

Bnarogapum Bac 3a Bbi6op npoaykuuu TM MSG Equipment.

HacTosuee PYKOBOACTBO MO 3KCMyaTauun COAEPXMUT CBeleHUsI O Ha3HAUeHUW, KOMMNIeKTaumuu,
TEXHUUECKUX XAPaKTepWCTMKaX, METOANKE OLEHKN TeXHUUYECKOro COCTOAHUSA aBTOMOGUMbHbIX
reHepaTopoB 1 Npaeunax 6e3onacHoii 3KCnayaTaunm cteHga MS006.

Mepepn ucnonb3osaHnem cteHga MS006 (nanee no TekcTy CTeHA) BHUMATENbHO n3yuymte gaHHoe
PykoBoacTBO MO 3KCnayaTaumu.

B CBSI3M C MOCTOAAHHbIM Y/ydlleHWeM CTeHAA B KOHCTPYKLMIO, KOMMMEKTaUuio M NporpammHoe
o6ecneueHue (M0O) MoryT 6bITb BHECEHbI U3MEHEHMA, He OTPAXKEHHbIE B JaHHOM PyKoBOACTBE MO
aKcnnyaTauum. MpegyctaHoBneHHoe B cTeHae MO nognexut 06HOBNEHUIO, B Aa/ibHENLIEM ero
noAaepKKa MOXeT 6bITb NpeKpalLeHa 6e3 npefBapuTebHOro yBeAOMNEHUS.

1. HASHAYEHUE

CTeHA npefHasHAuYeH AN AMArHOCTUKW AaBTOMOGUIbHBIX reHepaTopoB 12/24 B ¢ pas3fnyHbiMU
TepMUHaNamu MOAKMIOYEHNN, TEHepaToOpoB CUCTEM «cTapT-cton» 12B (VALEO I-StARS) u
«I-ELOOP» 24B (Mazda). [lnarHocTuka reHepatopa MOXeT MPOBOAUTLCA B PYyYHOM W
ABTOMATMUYECKOM pexumax. Pe3ynbTaTbl aBTOMATUUYECKOW MPOBEPKM MOXHO pacrneyaTatb Ha
Bluetooth npuHTepe (He BXOAUT B KOMNAEKT NOCTABKN).

[narHocTnka aBTOMO6U/bHbIX FeHepaTOpOB NPOU3BOANTHLCA MO CEAYIOLWMM KpUTepusm:
- HanpsxeHue ctabunusaunu;
- Pa60TOCNOCO6HOCTL KOHTPONbHOW Namnbl;
- FR (OTo6paxeHue u4acToTbl M CKBAXHOCTM curHana FR, ob6paTHas cBA3b perynartopa
HanpsxeHus);
- BennunHa nynbcaunin nepemeHHoro Toka.

[lononHuTenbHO Ans reHepaTtopos Tuna COM:
- 1D;
- MpoTokon;
- CKOpOCTb 06MeHa AaHHbIMU;
- Tun LIN npoTtokona;
- OWM6BKM CaMOANArHOCTUKIM perynsTopa.
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2. TEXHWYECKWUE XAPAKTEPUCTUKH

Hanpsi)xkeHne nutaHus, B
Tun NuTaKOLLEen ceTu
MolwwHocTb npusoga, KBT
Fa6aputbi (AxLLxB), Mmm
Bec, Kkr

Konuuectso nogkntouyaembix AKb

230
OpHohasHasn
1.5
570x490x450
42

HeTt

NpoBepKa reHepaTopoB

Hanps)xeHne npoBepsiembiX reHepaTopos, B 12, 24
12B 0-50

Harpy3ka, A
24 B 0-25

Perynuposka Harpysku (0-100%) MnaeHo

060poTbl NpuBOAA, 06/MUH 0-3000

PerynupoBka 060poToB nprneoaa MnaBHO

Tun nepegauu (NpuBoOA-reHeparop) PemeHHas KNMHOBas/MONUKNNHOBAS
B L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,

TWMbl NPOBEPSAEMbIX FTEHEPATOPOB COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO «I-StARS»
24 B L/FR, COM (LIN), I-ELOOP
AononHuTenbHO

Auncnnen
ABTOMATUUYECKUIA PEXMM NPOBEPKN

ba3a faHHbIX reHepaTopoB
MeyaTb pe3ynbTaToB AMATHOCTUKN

0O6HoBneHue MO

MogkntoueHune USB chnaw HakonuTens

CeHCopHbIi 7"
EcTb
EcTb

[JocTynHo yepe3 BHewHuN Bluetooth
npuHTep (B KOMNNEKTe He NoCTaBnAETCA)

EcTb

1x USB 2.0
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3. KOMMNJIEKTAUNA

B KOMNNeKT NoCcTaBKN BXOAUT:

HaumeHoBaHue Kon-Bo, wr.

CteHg MS006 1

MS0105 — KOMMNEKT NPOBOAOB A8 NOAKNIOUYEHUs K pa3bémy (perynatopy
HanpsKeHus) reHepatopa

ApanTep NAOCOBOW KNeMMbl reHepaTopa 2

PykoBoACTBO Mo 3kcnnyaTauuu (kaptouka ¢ QR Kogom) 1

4. ONMNCAHUE CTEHOA

CTeHp BKMIOYAET crefyiollne OCHOBHbIe 3nemeHTbl (puc. 1):

PUCYHOK 1. 061Ul BUA AUArHOCTUUECKOrO CTEHAA

1 - MexaHU3M HaTAXKN PeMHSA NpuMBOLa reHeparopa.
2 - Mnowaaka u uenb Ans ukcaumm reHepaTtopa Ha cTeHe.

3- 3aUJ,I/1THbII7I KOXYX. [1py NoAHATOM 3aLUUTHOM KOXYXe npoLecc ANarHoCTUKu 6I'IOKI/IpyeTCFI.
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4 — Cunosble NPOBOAA AN NOAK/IIOYEHUSA K reHepaTopy.
5 - llaHenb ynpasneHus.

6 — CTeH/[ MOXEeT BbIBOJUTb Ha NeyaTb pe3ynbTaTbhl aBTOTECTA Ha BHewwHu Bluetooth npuntep (B
KOMMIEKTE He NOCTaBASETCA).

7 - AfanTep NOCOBOI KNeMMbl reHepaTopa.

8 - KomnneKkT NpoBOAOB ANS MOAKMOUEHUS K Pa3bEéMy perynsiTopa HanpsxeHus reHepaTopa.

NynbT ynpaenexus (puc. 2), COLEPXKUT CIEAYIOLLNE OCHOBHbIE 3IEMEHTbI:

EMERGENCY
STOF

PucyHok 2. lNaHenb ynpasneHus CTeHA0M

1 - CeHCOpHbII aucnnen - BbIBOJ AMArHOCTUYECKMX NapaMeTpoB NPOBEPSIEMOro reHepaTtopa u
ynpasneHue GyHKLUAMM CTEHAA.

2 - KHonka «OFF/ON» - BknoueHune/oTKoUYeHe NnutaHus cteHaa. Ecnm Haxata KHomka
«EMERGENCY STOP», kHonka «OFF/ON» He aencTsyerT.

3 - KHonka «EMERGENCY STOP» - aBapuiiHoe OTK/IloUeHMe 3/1IeKTPONUTaHNuA cTeHaa.
4 — PerynsaTopbl — OCYLLECTBNAIOT HACTPOMKY (YCTaHOBKY) NapamMeTpoB:

+ «KELECTRICAL LOAD» - yCTaHOBKa YPOBHSA 3/1EKTPUUECKON HArpy3Kun Ha reHepatop (umutupyet
aBTOMO6UbHbIE NOTpe6uTenn). MpyU KPaTKOM HaXKATUM MPOMCXOAUT MNABHOE OTKIIOUEHUe
HarpysKu A0 HYNeBOro YpoBHS.

+ «REGULATION GC» - ycTaHOBKa (perynupoBKa) BbIXOHOro HanpsKeHWs reHeparopa.
WNcnonb3yeTcs npu MOAKMIOYEHUM TeHepaTopa K pasbémy «GC». lpu KpaTKOM HaxaTum
MPONCXOAMNT COPOC YCTAHOBNEHHOTO HAMPSAXEHUA K 3HaUeHUto no ymonuanuio (13.8 B).

+ «ROTATION SPEED» - ynpaBneHue o60poTamn U HanpaBfieHWeM BpalLeHus npusoga. Mpu
KPaTKOM HaxaTuu NpuBoA OCTaHABNUBAETCA.

137



Pyccknid

CreHpg MS006

5 — iIarHoCcTUYECKNe pasbeémbl — NOAKMIOUEHME CTEHAA K TEPMUHANAM perynatopa HanpsxeHus
reHeparopa:
* «B+» — nogknoyaeTca K TepMmuHanam: «B+», «IG», «S», «AS», «BVS», «A», «15»;
* «L/D+» — NoAK/OYAETCS K LLenn KOHTPOSbHOW Namnbl perynatopa HanpsxeHus reHepaTopa,
TePMUHANbI: «L», «D+», «I», «IL», «61»;
+ «GC» — KaHan ynpasfieHNsa reHepaTopoM, NofKyaeTca K TepmuHanam: «COM», «LIN», «D»,
«RLO», «C», «G», «SIG», «L(RVC)», «RC»;

* «FR» - KOHTPOMb HAarpy3kuM reHepaTopa, MOAKNKYAETCA K Cneaylowum TepMuHanam
perynaTopa HanpseHus redHepatopa: «FR», «DFM», «M», «LI».

B KoMnneKkTe co CTeHAOM MOCTABAAETCA KOMMNEKT U3 4 narHocTnuyeckux nposogos MS0105
(puc. 3).

PucyHok 3

[narHoctnueckne NpoBoaa NOAKMIOUATCA K pasbémam cTeHaa (N03.5 puc.2) cobniogas LBETOBYIO
MapKUpOBKY.

4. MeHI0 CTEeHAA

FnaBHoe MeHI0 cTeHaa (puc. 4) conepxuT:
«SELECT ALTERNATOR BY TYPE» - BX0/i B MeHI0 Bbi6Opa TUMa AMArHOCTUPYEMOro reHepaTopa;

«SELECT ALTERNATOR BY NUMBER» - BX0J, B MeHI0 Bbi6opa reHepaTopa no opuruHanbHoOMy
NAEHTN(UKALMOHHOMY HOMEPY;

«SETTINGS» - BXO, B MEHIO HAaCTPOeK CTeHA];
«INFORMATION» - BX0 B MeHI0 «uHhOpMaLMs O CTeHae».
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ejotjann

12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER

SELECT
n ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
I ALTERNATOR BY
NUMBER

% SETTINGS
@ INFORMATION

PUCYHOK 4. FnaBHOE MEHI0 CTeHAa

MeHI0 HacTpoikn cTeHaa (puc. 5) comepxuT:

SETTINGS

DATE

TIME

SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

PUCyHOK 5. MeHI0 napameTpoB cTeHaa

«TIME» 1 «DATE» - yCTaHOBKa AaTbl 1 BpeMeHH;

«PRINTER SETTING» - nogkntoueHue Bluetooth-npuHtepa k ctenay;
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«MANUAL TEST SETTING» — HacTpoiKa py4yHOro pexuma npoBepKu, MMeeT HeCKONTbKO
napameTpoB:
- «Enable start check for short circuit» - BkounTb CTapTOBYIO NPOBEPKY HA KOPOTKOE
3aMblKaHue;
- «Enable K15 in for COM type terminal» — BkntouuTb Knemmy 15 (3axuranue) gns COM
reHepaTopos;
- «Reverse rotation» - peBepcMpoBaTh BpalLeHNe NpUBOA3;
- «Print result in exhibition mode» - neuartaTb pe3ynbTaT TecTa B pexume npeseHTaLmu.

«SET MEASUREMENT COEFFICIENT» no3B0o/sieT 3aMTK B MEHI0 Kanu6poBKU CTeHAa. [laHHOe MeHto
npefHasHauyeHo NCKIOUYMTENbHO AN HACTPOMKM CTeHAA CreunanucTamu npeanpusTus-
n3rotosutens.

«LIN ANALYZING» — MeHI0 UTeHMA AaHHbIX C WnHbI LIN.

ﬁX NMPEAYNPEXXAEHUNE! 3anpeleHO CaMOCTOATE/NIbHO BHOCUTb KaKue-nm6o MN3MEHeHus B
Kanu6bpoBKy CTeHaa.

B okHe MeHt0 «SELECT ALTERNATOR BY TYPE» (puc. 6) ocyw,ecTBAseTca BbI6OP HOMUHAMBHOTO
HanpsyxeHus 12 B unm 24 B v Tuna AMArHoctupyemoro reHepaTtopa. BbibpaHHbIN napameTp
noacBeyvnBaeTCs.

SELECT BY TYPE SELECT BY TYPE

[ -24V- | [ -12v- |
I 0 3 | i
5 3
] ] =
se [PAradl - |+ WuseRArad - || + |

COM (BSS) CONMNECTION COM 24V CONNECTION

W 15 DFM LIN-GC
15-B+

DFM - FR
S-8+

PucyHok 6

B cnyyae Heo6X0AMMOCTM AMAFHOCTUKM FreHepaTopa € 4acToTaMn BPALLEHMS PaBHbIM YacToTam
BpalLeHUsi Ha aBTOMO6MIE, KHOMKAMMK «-» U «+» YCTAaHOBUTE ANaMeTp WKUBA PaBHbIM AUaMeTpy
WKMBa Ha aBTomo6une. MPUHATAA YCTAHOBNEHHOTO 3HAUEHUS NPON3BOANTHLCA KHOMKOMN «USE».

KHonkon «TEST» OCyLLeCTBNAETCA NePEeXoq B PEXUM ANArHOCTUKN.
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Mpy nepexofe B PeXum ANArHOCTUKM reHepaTopa Ha IKpaHe MOXeT oTobpaxaTbca cnegytolas
nHopmauma cm. puc. 7 - 10:

A XenTbim uBeTOM 0603HaueHbl 3afildHHbl€ 3HAUYeHUA, 3€1eHbIM — (baKTMlIeCKI/Ie (M3Mepﬂ8Mble).

ﬁﬁ NPEAYNPEXXAEHUE! Hapgnuch «COVER IS OPENED» 03HavaeT 4To OTKPbITa 3aLUMTHAA KpbIWKa
cTeHga. AKTUBUPOBATb NpoLeaypy ANAarHOCTMKU NOKA OTKPbITA 3aLUTHAA KPbIWKA HEBO3MOXKHO.

COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST MANUAL TEST R

SET

0% 0%

U, DC 13.8
SPEED 0 o

FR Freq 0 g FR Freq

FR Duty FR Duty

K151

K15 U

LAMP |

LAMP U

U, DC OFF
SPEED & oE
FR Freq ) FR Freq
FR Duty HI FR Duty
) K151
K15 U
LAMP | 0.000 LAMP |
LAMP U 11.8 LAMP U

PucyHok 8. MeHio pexxuma nposepku reHepatopa tuna C KOR u C JAP.
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COVER IS OPENED COVER IS5 OPENED
MANUAL TEST MANUAL TEST

0% s 0%
13.8 U, DC 13.8
oE ( SPEED & oE
FR Freq ) FR Freq
FR Duty H FR Duty
K151
K15 U
LAMP |
LAMP U

COVER IS OPENED
MANUAL TEST

SET
0% o 0%
13.8 13.8
om om
COM PROT, ---- ID - FR Freq D
COM SPEED -~ TYPE -- FR Duty
EXCITATION K151

ERRORS EL MEC TH Ki5U
MANUFACTURE UNKMOWN

PucyHok 10. MeHto pexxuma nposepKu reHepaTtopa Tunos COM u SIG
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COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST I-ELOOP

U, DC 12. U,DC  OFF j
SPEEDED o SPEED G 0@ 0
COM PROT. ---- PROT --- FR Freq 0
COM SPEED —-- FR Duty
EXCITATION ———- K151
B0 = === Ex= == Sp=--= Ki5U
il e P B5 =

PucyHok 11. MeHi0 pexxuma nposepku reHepaTtopa Tunos I-STARS un I-ELOOP

UHdopmauus, oTo6paXkaemas Ha 3KpaHe Ans BCeX TUNOB reHepaTopoB:

«l, DC» — 3HaYeHMe NOCTOAHHOIO TOKA B Lenun B+.

«l, AC» — 3HaueHVe NepemMeHHOro Toka B Lenun B+,

«U, DC» - 3HaueHne HanpsXXeHnsa Ha Knemme B+,

«SPEED» - nnaukatop o6opotos npusoga. (CW - clockwise - no uacosoi ctpenke; CCW counter-
clockwise — npoTnB uacoson cTpenku). CTOpoHa BpalleHns NPUBOAa MeHaeTca NM6o Haxatnem
Ha COOTBETCTBYIOLLYIO MKOHKY HA 3KpaHe, Nn60 aBTOMATUUYECKN NMPpY BpaLLEHMM IHKOAepa.

«FR Freq» — 3HaueHne 4yacToTbl CMrHanNa nonyyeHHoe no KaHany FR, DFM, M.

«FR Duty» — CKBa)XHOCTb CMrHana nonyyeHHoe no KaHany FR, DFM, M (cTeneHb BKNIOYEHHOTO
COCTOAHNA 06MOTKM poTOpa).

«K15 I» - 3HaueHue Toka B uenu 3axuranus (K15).

«K15 U» — 3HaueHue HanpshxkeHus B uenu 3axuranus (K15).

E — KHOMKa UMUTUPYET CUTHAN BKMKOUYEHUS 3aXNUraHus, NoJaBaeMblil Ha PerynaTop
HanpsxeHus reHepaTtopa. ECn B reHepaTope KOHCTPYKTUBHO NpeaycMOTPEH BbiBOA
«IG», To HeO6X0AMMO Nepes NPOBEPKON BKMOUNTb KHOMKY «K15%.

— PeXUM KOHTPONbHOW Nnamnbl. [N reHepaTopoB C ynpasfeHWem Mo TepMmuHany
«LAMP» - KOHTPO/IbHYIO flamny nepes NPOBEPKOMN HY)XHO MepeBecTn B pexum 50 mA

mnu 500 MA B 3aBUCMMOCTU OT TUNA reHepaTopa.

TEST -
— KHONMKOW Npon3soanTbCA npoBepKa pa60TOCI'IOCO6HOCTI/I TepMUHana «S»*,

* Mo TepmuHany S (Sense) perynaTop HaNpPsXKEHNA CUMTHIBAET (PAKTUUECKOE HaNpsKeHne Ha
6aTapee ¥ yBenuuMBaeT BbIXOAHOE HaNpsXXeHne C reHepaTopa ANs KOMNEeHCauumn noTepm 3apsaaa.
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I/I3mepﬂeM0e HanpsaXeHune un I'IOTpe6J'IF|EMbII7I TOK npoBepAemMmoro reHepartopa AOMNONHUTENbHO

oTobpaxaeTcs B rpauueckom Buae B BUAE OCLMANOrpamMmm. 3e/eHbIM LBETOM OTOBpPaXeHo
HanpsykeHne (U), KpacHbiM — TOK (A).

PucyHok 12. Fpachnueckoe 0To6paxkeHne u3mepaemoro HanpsKeHus
1 TOKa NpoBepsiemMoro reHeparopa

Undopmauus, oTob6paxkaemas Ha 3KpaHe ans reHeparopos Tuna COM:

«COM PROT.» — uHaukartop sepcun npotokona (BSS, LIN1, unu LIN2) perynatopa HanpsaxeHus.
«COM SPEED» - WHAUKATOP CKOPOCTeN nepefaunm AaHHbIX Mo npoTokony LIN, KoTopble
nogaepxusaet COM perynsatop; 2400, 9600 1 19200 604 B CekyHAy.

«EXCITATION» - 3HaueHune TOKa B 06MOTKe BO36YXAEHNA reHepaTopa. iamepsaeTcs B NpoLeHTax.
CunTbiBaeTCA C perynatopa Hanps)XeHus no npotokony LIN.

«ID» - naeHTU(UKALNOHHBIN HOMep perynsTopa. Mo gaHHOMY Homepy 650K ynpaBneHus
ABUraTenem cnocobeH onpeaennTb KAKON reHepaTop YCTaHOBIEH.

«TYPE» - TN perynstopa, BbIBOAUTCA KOA TUMa perynaropa, paboTawoLero no npotokony «LIN»:
A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

«ERRORS» - uHAuKaTop OWM6GOK, KOTOpble perynsTop nepefaer Ha 650K ynpaBneHus
Asuratenem. BosmoxHsl cregytowme ownbku: EL (electrical) — anekTpuueckas HeMCNpPaBHOCTD;
MEC (mechanical) - mexaHnueckas HemcnpasHocTb; TH (thermal) - neperpes.

«MANUFACTURE» — U3rotToBuUTeNb perynsatopa HanpsxeHus.

5. UICNOJ/Ib30BAHUE NO HASHAYEHUIO

1. icnonb3yiiTe CTEH[ TONbKO MO NPAMOMY Ha3HaueHuio (cm. pasgen 1).

2. CTeHp npefHa3Ha4veH AN Ucrnonb3oBaHMA B MomelleHnmn npu temnepatype ot +10 go +40 °Cun
OTHOCUTENbHON BAAXHOCTM BO3AyXa He 6onee 75 % 6e3 KoHAeHcauuu Braru.

3. OTkntouaiiTe NUTaHMe C MOMOLLbIO AaBApWUIAHOrO BbikMouaTtens (no3.3 puc.2) ToNbko npu
HEeo6X0ANMOCTUN IKCTPEHHOMO OTKNOUEHUSA NUTAHNA CTeHaA.

4. [lnarHocTmueckue BbIBOAbI CTeHAA cnefyeT MOAKAUATb TONbKO K TEPMUHANam B pasbeme
perynaTopa Hanps)XeHusa reHeparopa.
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5. BbiKntoualnTe CTEHS eC/M ero UCMonb30BaHNe He NpeanonaraeTcs.
6. Mpu paboTe co CTEHAOM 3anpeLlaeTcs:
— NPOBOAUTb ANATHOCTUKY FEHEPATOPOB C HANTMUNEM ABHbBIX MEXAHNUECKNX HEUCTPABHOCTEN;
— nto6bIM 06pa30M BMELWNBAETCS B paboTy CTEHAa;
— NpensTCTBOBAaTb ABVMXKEHWIO BPALLAKLLMXCS YaCTen cTeHaa.
7. Bo n3bexaHne MOBpeXAEHUA WM BbIXOAA CTeHAA W3 CTPOS He [AONYCKAeTCs BHeCeHue
M3MEHEeHUN cTeHAa No CBOeMy YCMOTpeHuto. CTeH He MOXeT 6biTb U3MeHeH KeM-nu6o, Kpome
oduumanbHOro npoussoauTens.
8. B cnyyae BO3HMKHOBEHUs c60eB B paboTe CTeHAa cCrefyeT MPeKpaTUTb AanbHENWyl ero
3KCMyaTaumto 1 06paTuTbCs Ha NpeaAnpuaTNe-N3roToBUTENb UM K TOProBOMY NpeAcTaBuUTento.

& MPEAYVNPEXAEHWVE! U3roToBUTENb HE HECeT OTBETCTBEHHOCTU 3a nioboi ywep6 unu Bpep
3A0pPOBbIO NioAEN, NONYUYEHHbIN BCNeAcTBUe HecobnoaeHns Tpe6osaHuii AaHHOro PykoBoacTsa
no aKcnayartauum.

5.1. YKa3aHua no TexHUKe 6e30nacHOCTU

1. K paboTe Ha cTeHAe AONYCKAKTCA CneunanbHo 0byyeHHble nuua, NoayynsLwne npaso paboTbl
Ha CTeHAAxX onpefeneHHbIX TUMOB W MpowWeAWwne WHCTPYKTAX Mo 6e30macHbIM npuemam u
meToAam paboTbl.
2. BblKnoueHne CTeHAa 0653aTenbHO B Cflyyae NpeKpalleHUs nogauy ToKa, YMCTKe U Y6OpKu
CTeHAa, U B aBapUiHbIX CUTYaLMUSIX.
3. Pabouee MeCTO AO/MKHO BCerga COAepXaTbCA B UYMCTOTE, XOPOLWIO OCBEWATbCA U MMETb
[OCTaTOYHO CBOGOAHOIO MecTa.
4. ina o6ecneyueHuns INeKTPUUYECKON 1 NoxapHo 6e3onacHocTu 3AMNPELLAETCA:
— NOAKNIOUATb CTeHA K 3NeKTPUYECKOW CeTu, UMEIoLLEei HEUCNPABHYI0 3alUTy OT TOKOBbIX
neperpysoK Uiy He MMeloLEen TaKoW 3aLWnTbl;
— MCNONb30BaTb ANA MNOAKMNIOUEHUS CTEHAA PO3ETKY 6€3 3a3eMNAIOLWEro KOHTAKTA;
— NCNONb30BaTb ANA NOAKNKYEHUNA CTeHAa K 3ﬂeKTpI/IHECKOI7I CeTn yannHutenbHble LWHYPbI.
Ecnu po3eTka yaaneHa OT MecTa YCTAaHOBKM CTeHAd, HEO6XOAMMO NpoBecTu A0opaboTKy
3NEKTPUYECKON CeTH M MPOBECTM MOHTAX PO3ETKY;
— 3KCNAyaTauusa cTeHha B HEMCMPABHOM COCTOSIHUMN.
— CaMOCTOATENbHO NPOU3BOAUTL PEMOHT U BHOCUTb M3MEHEHUSI B KOHCTPYKLMIO CTEHAA.
5. 3anpelaeTcs oCTaBNATb HA CTEHAE arperatbl C 3anyLWeHHbIM NPUBOAOM 6€3 NpUcMoTpa.
6. Mpu ycTaHOBKe arperaTa Ha CTEHA M NOCNeAyloWEM ero CHATUW MPOSABAANTE MOBbILEHHYIO
OCTOPOXXHOCTb ANA NPeAOTBPALLEHNS MOBPEXAEHUN PYK.
7. ANArHOCTMPYEMbIi TeHepaTop A0/MKEH 6biTb HAAEKHO 3aKpennéH (3adukcnpoBaH).
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5.2. MoaroToBKa cTeHaa K paéorte

CTeH/ NOCTaBNAETCA YNAKOBAHHbIM. [1oC/e pacnakoBKN HEOBXOAMMO Y6eaNTbCSA B TOM, UTO CTEH[,
LLeN N He UMeeT HMKAKUX NoBpexaeHunid. Mpn o6HapyXeHUn NoBpexaeHnn nepes BKIIOUYEHNEM
060pyfoBaHNA, HEOBXOAMMO CBA3aThCA C 3aBOJOM  W3rOTOBUTENEM WA TOProBbiM
npeacrTaBuTenem.

CTeHA yCTaHABNMBAETCA Ha CTO/e, NPU HEO6XOAUMOCTY KOMMEHCaL M HEPOBHOCTEN NOBEPXHOCTU
MOXHO OTPerynupoBaTb HOXKK CTEHAA NO BbiCOTE.

Mpu ycTaHoBKe cTeHAa obecneybTe MUHUMANbHbIA 3a30p 0.5M OT NPaBOi CTOPOHbI CTEHAA ANA
cBO6OAHON LMPKYNSLUN BO3AYXA.

MNepep 3kcnnyaTaunei cTeHaa He06X04MMO MOLKTIOUUTD:
- 3/1IeKTpnYeckylo ceTb 230B ofHO(]A3HON CETV NepemMeHHOro Toka € 06s3aTe/ibHbIM Hanuunem
3a3emnAloLero NpoBoAaa.

& MPEAVMNPEXXAEHNE! CTeHA )KenaTenbHO WCNONb30BaTb 6€3 YCTPOWCTBA 3aLMUTHOrO
otkmoueHus (Y30), B cnyuae ecnu HeT TaKOW BO3MOXXHOCTM, XapaKTEPUCTUKA TOKA OTK/IOUeHNs
V30 gomxHa 6biTb 60nblue 100mA.

5.3. MogkntoueHune Bluetooth npuHTEpa K CTeHAY

Ona nogknioueHus Bluetooth npuHTepa Heo6xoANMO BbIMONHUTL CeayloLne AeiCTBUA:
1. Bkntounte Bluetooth npunTep.
2. BKkntouuTe cTeHA n 3anante B MeHto «SETTINGS».

3. B pa3gene «PRINTER SETTING» 3anycTuTe MOMCK AOCTYMHbIX YCTPOWCTB HaXaB Ha KHOMKY
«START SEARCH».

4, Tlocne OKOHYAHWA MOWCKA AOCTYMHbIX YCTPOMCTB B 30He gencteus Bluetooth (He 6onee 5
MeTPOB) Heo6X0AMMO Bbl6paTb MOAK/MOUYAEMbIA MPUHTEP W NOATBEPAUTb MOAK/IOUYEHMe
HaXkaTmem KHonkn « CONNECT».

5. Korga npuHTep NogKnoounTbCA K CTEHAY KHOMKa «TEST» CTaHeT akTWBHOW. HaxmuTe KHOMKY
«TEST». MMpuHTEp AOMKEH HaneyaTaTb cnefyoLwyto Haagnucb: «kMS006 ALTERNATOR TESTER READY
TO WORK». Tenepb npuHTep roToBs K paboTe.
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6. AIMATHOCTUKA T'EHEPATOPA

6.1. YCTAaHOBKAa 1 1IeMOHTaXX reHepatopa

- YcTaHaBnMBaem reHepartop Ha pabouyio niowWwaaKy.

PucyHoK 13. YcTaHOBKa reHepaTopa Ha CTeH],

ﬁX MPEAVNPEXXAEHUE! LIKMB AOMKEH HAXOAUTLCA NapanienbHO UCMNONb3yeMOMY PEMHIO
CM. puc. 14.

PucyHok14. lpaBunbHOE pacnonoXeHne peMHs NpMBoAa reHeparopa

- Mponyckaem wenb Nog nowaaKon 1 3aBoauM e€ B 3aXKMM. Bpalias BUHT Mo 4acoBoOW CTpenke
dukcupyem reHeparop (cm. puc. 15).
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PucyHok 15. dukcauus reHepatopa

- HageBaem pemeHb Ha WKMB reHepatopa. Hatarneaem pemeHb O MOMEHTA, NMOKa HaTsKeHue
6yaeT NpMbNM3NTeNbHO COOTBETCTBOBATb HATAXEHMIO HA aBTOMOGMNE.

PucyHOK 16. YCTaHOBKa peMHs Ha WKUB reHepaTopa

- HaTsxeHuMe pemHs onpeaenserca BpyuHyto (Cy6beKTUBHO).

PucyHok 17. [IpoBepka HaTAXeHnA peMHs reHeparopa
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- MoaKniouaem YepHbIA CUNOBON NPOBOJA «B-» HA KOpMyC arperaTa.
- MoaKniouaem KpacHbl MPOBOJ «B+» K COOTBETCTBYIOLIEMY BbIBOAY reHepaTopa.

PucyHok 18. NogknioueHuns cunonlx NpoBOAOB K reHepaTopy

- MoAKnYaem TepM1Hasbl B pa3béme reHepaTopa K AUarHoCcTMyeckum pasbemam creHaa (nos.s
puc.2).

[leMmoHTaX reHepaTopa NPon3BOAUTLCA B 06paTHOM nopsaake.

A MPEAYNPEXXAEHUE! [leMOHTaX reHepaTopa paspeLaeTcs BbiMONHATb TONbKO NOCne NoMHOM
OCTaHOBKM NPUBOAA U BbIX0AA U3 PeX1Ma TeCTUPOBaHMUS.

6.2. [loaknYeHne AMarHoCTUYEeCKUX pa3bEMOB CTEHAA
K reHepartopy

[lns oueHkM paboTOCNOCOBHOCTU reHepaTopa TpebyeTca MpaBuNbHOE MOAKIOUEHME K
OMArHOCTMUYECKUM pasbeéMam CTeHaa.

Mo opuruHaNbHOMY HOMepYy reHepaTopa, KOTOPbLIN Yalle BCEro pacrnosioXeH Ha Kopnyce wim
3afiHel KpbllwKe, HEO6XOAMMO MPOBECTU NOUCK MHopMauum 06 0603HAYEHUN TEPMUHANOB B
pasbéme reHepatopa B 6a3e cTeHga (puc. 19) Unu MHTEpPHET.

[ns Toro yTo6bI BOCNOMBL30BATLCSA NOMCKOM MH(OPMaL MK 0 reHepaTope B 6ase cTeHAa
Heob6xoanmo:
1. Ha HauanbHoM 3KpaHe (cM. puc. 4) 3aiiauTte B meHto «SELECT ALTERNATOR BY NUMBERY.
2. B OTKPbIBLIEMCS OKHE BBEAUTE CEPUNHbBIN HOMEP reHEpPaTOpa U HaXMnUTe KHOMKY «SEARCH».
3. ECnv uckomblii reHepaTop ecTb B 6a3e cTeHaa, To 6yayT oTo6pa)KeHbl ero TUM, OCHOBHbIe
XapakTepucTuku, hotorpadns n 0603HaueHNA TePMUHANOB NoaknoueHus (ans oTobpaxeHus
0603HaYeHNsI TEPMUHANOB MOAKTIOUYEHUA HAXKMUTE KPACHYIO CTPENKY B NPaBOM Yactu
oTorpadium). Mcnonb3yiiTe AaHHYIO MHHOPMALLMIO U MHDOPMALLMIO B TPUIOXKeHUN 1 ans
NpaBuUIbHOIO NOAKMIOUEHNS ANArHOCTUYECKMX BbIBOLOB CTEHAA K pa3bEéMy reHepaTopa.
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SELECT BY NUMBER

SERIAL NUMBER m

PucyHok 19. MeHI0 noucka B 6ase faHHbIX U pe3ynbTaThl NONCKa

B KauecTBe npumepa paccMOTPUM MOAKMOUeHUe reHepaTopa Bosch 0986049191 (puc. 20).

PucyHok 20. Fenepatop Bosch 0986049191 u 0603HaueHMe TEPMUHANOB B pa3béme

Mo TepmuHanam B pasbéme Ha puc. 20 cHauana onpeaensieM TUn reHeparopa (cooTeeTcTBUE
TepMuHanam B pasbéme TUMY reHepaTtopa npueefeHa B npunoxeHuu 1). B gaHHOM ciydae
TepmuHan L onpegensieT Tun reHepartopa kak Lamp (namnosbiii). Janee no npunoxeHuo 1
onpefensem K Kakum BblBOaM CTeHAA HY)XHO MOAKMIOUWNTb FeHepaTop, CXema NOAKMUYEeHUs
npuBeaeHa B Tabnuue 1.
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Ta6nuua 1- MoaknioueHne reHepatopa Bosch 0986049191 k creHay

TepmuHan B .
. AnarHocTuyeckun
pa3beme o LiBeT npoBoaa
pa3bem cTeHAa
reHepartopa
L L/D+
S GC ENTbIN

B KauecTBe Npumepa paccCMOTPUM MOAKMOUEHMe reHepaTopa Toyota 2706020230 (puc. 21).

S DFM
M
IG L

PucyHok 21. FeHepaTop Toyota 2706020230 1 0603HaueHUe TEPMUHANOB B pasbéme

Mo TepmuHanam B pasbéMe HA puc. 21 cHauyana onpegensieMm TUN reHepaTopa, UCMNONb3ys
npunoxeHve 1. B gaHHOM cnyuae TepmuHan L onpegenseT Tun reHepaTopa kak Lamp. flanee no
NPUIOXeHNIO 1 onpefensemM K Kakum BblBOAAM CTEHAA HY)XXHO MOAKIIOUYUTbL reHepaTop, cxema
NOAKNIOUEHNA NPUBeAEHA B Tabnuue 2.

Ta6bnuua 2 - NogknioueHue reHeparopa Toyota 2706020230

TepmuHan B -
. JAnarHocTuyecKkun
pa3beme .. LiBeT npoBoaa
pa3bém cTeHpa
reHeparopa
S GC ENTbIN
IG B+ KPacHbIl
L L/D+ YEPHDIN
DFM (M) FR 3enéHbin
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B KauecTBe npumepa paccMOTPUM MofKnoueHune reHepaTtopa Nissan 23100EN00O (puc. 22).

LSC

PucyHok 22. FeHepaTtop Nissan 23100EN00O v 0603HaueHne TEPMUHANOB B pa3béme

Mo TepmmHanam B pa3bEéMe Ha puUC. 22 CHayana onpegensiem TUM reHepaTopa, MCMONb3ys
npunoxexue 1. B gaHHoMm cnyyae TepmuHan C 1 NPUHAANEXHOCTb K INOHCKOMY aBTOMO6UNIO
onpepenseTr Tun redHepatopa kak C JAPAN. flanee no npunoxeHuto 1 onpefensiem K Kakum
BbIBOAAM CTEHAA HY)XHO MOAKNIOUUTL reHepaTop, CXxeMa MOAKNIOYEHUA NpUBeAeHa B Tabnuue 3.

Ta6nuua 3 - Mogkniouenne reHepatopa Nissan 23100EN00O

Tepmuuan B .
. [AnarHocTnyeckumn
pa3beme o LiBeT npoBopa
pasbem cTeHaa

reHeparopa
L L/D+ | epui
S HeT nogknioueHus
C GC XEnTbiN

B KauecTBe Npumepa paccMoTpuM NoaknoueHne reHepatopa LUCAS 24157 (puc. 23).

| D+ —_
B+ | =
& B+ | =

PucyHok 23. FeHepaTop LUCAS 24157 n 0603HaueHne TepMUHANOB B pa3béme
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Mo TepmmHanam B pa3béMe Ha puC. 23 cHavana onpegensieM TUM reHepaTopa, UCNONb3ys
npunoxeHue 1. B gaHHom cnyyae TepmuHan D+ onpegenseTt Tun reHepaTopa Kak Lamp. lanee no
npunoXexHuto 1 onpefensieMm K Kakum BblBOfAM CTEHAA HYXHO NOAKMIOYUTb reHepaTtop, cxema
NOAKNIOYEHMA NpUBefeHa B Tabnuue 4.

Ta6nuua 4 - MoaknioueHne reHepaTopa LUCAS 24157

Tepmuxan B .
. AnarHocTuyeckumn
pa3béme " LiseT npoBoaa
pasbem cTeHaa
reHeparopa
D+ L/D+ YEpHbIN
B+ B .
+
B+ KpacHbIN

Mpu nogkniouyeHun reHepatopa LUCAS 24157 ecTb 0OCO6EHHOCTb: K pas3béMy reHepartopa
Heo6xoANMO MOAKNIOUYMTL ABA BbiBOAA B+, B cTeHAe ToNbKo oAauH. MoO3TOMY Ans NOAKNIOYEHUS
HefoCTaloLWero BbIBOAA HYHO BOCMONb30BATbCA HE3a[AeNCTBOBAHHbIM MPOBOAOM, Hanpumep,
3e/1EHOTO LBETa, NOAK/IOUMB K €ro K OfJHOMY U3 NPOBOAOB KPACHOTO LiBETA B CMeunanbHoe rHesao
B LUTEKepe CM. PnUC.24.

PuUCyHOK 24. MopknioueHune ABYX NPOBOAOB K AUAarHOCTUYECKOMY BbIBOAY CTEHAA

B KauecTBe npumepa paccMOTPUM MoAKUeHUe reHepaTopa Valeo IST60C017 (puc. 25).

|
e ® ¢ 0 0
1 2 3 4 6
1. + bat
2. stop motor mode
3. b
4. LIN BUS
5. - bat

PucyHok 25. Fenepatop Valeo IST60C017 u 0603HaueHne TepMUHANOB B pa3béme
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Mo TepMmuHanam B pa3béMe Ha puc. 25 cHayana onpegensem TUMN reHepaTtopa, UCMNONb3ys
npunoxexue 1. B gaHHOM cnydae TepmuHan «Stop motor Mode» onpegenseT TUN reHepaTopa Kak

I-STARS. lanee no npunoxeHuto 1 onpeaensem K Kakum BbiBOAAM CTeHAA HYXHO MOAKIIOUUTD
reHepaTop, CXxema NOAKNUYEHNA NpUBeAeHa B Tabnuue 5.

Ta6nuua 5 - MoaknioueHne reseparopa Valeo IST60C017

AnarHocTuyeckum
pa3bém cTeHpa Lser nposoaa

hat 3 " pacnvin

TepmuHan

F stop motor mode HeTt nopgknoueHus
D HeT nopgknoueHus
LIN GC ENTbIN
- bat* CoeanHUTDb C KOpNYCOM
reHeparopa

* TepmuHan «- bat» Heo6xoAaUMO NOAKNIOUMTD K KOPNYCY reHepaTopa NPoBOAOM, KOTOPbIN
Heo6X0ANMO U3rOTOBUTb CAMOCTOSATENbHO.

6.3. lnarHoCTMKa reHeparopa B py4yHOM pexume

1. Mpouecc AMarHOCTUKM reHepaTopa HauyMHaeTcs € BbibOpa TMna reHepartopa, AnA 3TOro Ha
HauanbHoM 3kpaHe (puc. &) 3aiianTe B MeH10 «SELECT ALTERNATOR BY TYPE».

2. B OTKpbIBLIEMCA OKHe BblbepeTe HOMUHANbHOE HaNpshKeHne AMarHoCTUpPyemMoro reHeparopa
12B wunu 24B n TuN reHepatopa. Bbi6op oOCylWwecTBAAETCA OAHOKPATHbIM HAXaTuem Ha
COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY.

3. B cnyuae Heo6XxoaAnMOCTN ANATHOCTUKHN reHepatopa C 4aCtoTaMin BpalieHna paBHbIM YaCcTOTamMm
BpaleHNa Ha ABTOMOOUE, KHOMKAMUN «=» N «+» YyCTaHOBUTE AMAMETP WKUBaA PaBHbIM AnameTpy
WKMBA Ha aBToMo6une. Ana NPUHATUA YCTAHOBMEHHOIO 3HAYEHUA HaXMUTe KHOMKY «USE».

ﬁﬁ BHAMAHME! He cooTBeTcTBME YaCTOTbl BpPALLEHMA HE CHMXAET KayecTBa MNPOBEPKU
resHeparopa.

4. 1na Havana npouecca ANarHOCTUKU HaXXMUTe KHOMKY «TEST».

A NPEAYVNPEXXAEHUE! NepexoanTb B peXXUM AUArHOCTUKW, HAXKATUEM Ha KHONKY «TEST», MOXXHO

TONbKO MOCNe MOAKNIOUEHUS AUArHOCTUYECKMX pa3béMa CTEHAA K TepMMHANam perynsaropa
HanpshXeHUs reHeparopa.

4.1 Ecnu gnarHocTupyembin reHepatop umeeT Tun COM unu I-STARS - foxguTech onpegeneHne
cteHpom ID n TYPE reHepaTtopa.

4.2. insi reHepaTopoB TUNa «Lamp» — peXxum paboTbl KOHTPONIbHOW Nammnbl HYXXHO NEPEBECTU B
pexum 50 MA nnun 500 MA B 3aBUCUMOCTMN OT KOHCTPYKLUN reHepaTopa.
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43. [Ins reHepaTtopoB, Y KOTOPbIX KOHCTPYKTUBHO MNpefycMOTpPeH TepMmuHan perynstopa
HanpsxeHUs: «A», «lG» «R», «15», HEOBXOAMMO AKTMBUPOBATb KHOMKY «K15», OHa AOMKHA
3aropeTbcs 3e/1EHLIM LBETOM.

4.4 Ecnu B reHepartope npeayCcMoTpeHa KOHTPO/1IbHAA namna, TO 4O/DKEeH 3aropeTbCa NHAWKATOP
KOHTpOI'IbHOI;I namnbl.

4.5, Ecnn guarHoctupyembln reHepatop umeeT tun COM, To Bo3ne uHamkatopa «ERRORS»
JOMKHO NOABUNCS COObLEHNE 06 MEXaHUUYECKON HeucnpaBHOCTU «MECY.

5. BpaweHunem pyuykn «ROTATION SPEED» BneBo unu Bnpaso, B 3aBUCUMOCTU OT Hanpas/ieHus
BpaLLEHMA reHepaTopa. YCTaHOBUTE CKOPOCTb BpalleHus B npegenax ot 100 ao 150 06/muH. Kak
NpaBKUIO reHepaTopbl BPALLAIOTCA MO YACOBOW CTPESIKe, eC/IN CMOTPETb CO CTOPOHbI LIKUBA.

A MPEAYNPEXXAEHUE! Mpn Hanuuuu B reHepaTope 06roHHoi mydTbl BHUMATENbHO CneauTe 3a
BbI6GOPOM HanpaBneHus BpalLeHuA.

5.1. BusyanbHo oueHuMTe: HOPManbHO NU BpallaeTca reHepartop. [pu HanUuuKM LWYMOB UMK
BU6paLNM reHepaTopa, CBUAETENbCTBYIOLWMX O MEeXaHUYeCKoOW HeucnpaBHOCTU cnepyeT
npeKkpaTUTb ANArHOCTUKY.

6. MpoBeanTe NPoOBEPKY NPu Kaknx 060poTax NPOMCXOANT HAaYano reHepauun. ns sToro:

6.1. BpaweHuem pyuku «ROTATION SPEED» nnaBHO noBbllaiiTe 060pOTbl 4O TOr0 MOMEHTA,
KOrga BbIXOAHOE Hanps)XeHue CTaHeT paBHbIM 3afaHHOMY. bBOMbWMHCTBO WCMPABHbIX
reHepaTopoB HaAuMHaIT reHepauuto ¢ 700-850 06/muH. HekoTopble reHepaTopbl Tuna «COM»
HauMHaT reHepauuio npu o6opoTax 6onee 1200, TaKXKe CyLLECTBYIOT reHepaTopbl ¢ DYHKUKEN
LRC (Load Response Control) y KOTOpbIX MPOUCXOAUT BPEMEHHAA 3afepXKa B U3MeHEHUU
BbIXOAHOTO HaMNps)KeHUs.

6.2. [ns reHepaTtopoB Tuna «Lamp» BenuuMHa HaNpsHXKeHWs CcTabunmsauum [OMKHA
YCTaHOBUTbCA B npepenax ot 14 no 14,8 B ana 12B reHepartopos, oT 28 fo 29,8 B gna 24B
reHepartopos.

6.3. [na reHepatopoB Tuna C JAPAN BenuumHa HanNpshkeHUs CTabunmusauum A[OMKHA
YCTAHOBUTbCA B npegenax ot 14 go 14,5 B.

6.4. ECnu B reHepatope NpeaycMOTPeH WHAMKATOP KOHTPONbHOM NaMmnbl, TO OH AO/KEH
noracHyTb.

6.5. Ecnu guarHocTupyemblii reHepatop oTHocutcs K Tuny «COM», TO AO/MKHA WMCYE3HYTb
MexaHnyeckas olmnoKa.

~

. OueHuTe paboTy perynaTopa HanpsxeHus, Ans 3Toro:

7.. BpaweHuem pyukm «ROTATION SPEED» ycTaHoBUTEe o060poTbl B npegenax 1500 -
2000 06/MuH.

7.2. insa reHepatopoBs Tuna «Lamp», y KOTOpbIX B pasbéme ecTb TepmuHan S (AS, BVS) cneayet
npoBepuTb ero paboTocnoco6HOCTb. [INA 3TOro K TepMuHany S noaknounTe BbiBoA cteHaa GC un
HaXMUTE Ha KHOMKy «Test S pin» — BbIXOAHOE HAMPsHKEHMUEe AOMKHO Bo3pacTu (yBenuuutcs).
MOBTOPHO HaXMUTE Ha KHOMKY «Test S pin» — BbIXOAHOE HanpsKeHWe AO0MKHO BEPHYTbCS K
npexXHemy 3HaueHuto.
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7.3**, BpaweHuem pyuyknm «REGULATION GC» nnaBHO W3MEHUTE BbIXOAHOE HaMpPsXeHUs
reHepatopa B npegenax ot 13 go 15 B, usmepsiemoe HanpsykeHue (0To6paxkaeTca 3eMéHbIM
LIBETOM) JO/MKHO U3MEHATLCSA NPONOPLUOHAMBHO.

**[Ins reHepaTopoB TUNAa «L/D+» 6e3 ynpaB/ieHus HanpsKeHneM AAHHBIN MYHKT BbINOMHATb He
HY)KHO.

7.4. na reHepatopoB Tuna C JAPAN wu I-ELOOP nepeBeauTe 3ajaBaemMoe HarnpsxeHue
ctabunusaunu B pexxum (OFF) — nsamepeHHoe 3HaUeHME HANPSKEHUS CTABUNM3ALNU [OMKHO
YyCTaHOBMTbCA B npefenax or 12 go 12,7 B. 3aTem nepeseauTe 3afaBaemMoe HarnpsxeHue
ctabunusaunu B pexum (ON) - M3mMepeHHOe 3HAUeHMe HAMpPSHKEHUs CTabUNU3aunn SOMKHO
YCTAHOBUTbHCA B npefenax ot 14 go 14,5 B.

8. OueHUTe paboTy reHepaTopa noj Harpyskom, Ans 3Toro:

8.1. BpaweHuem pyuku «ROTATION SPEED» yctaHoBuTe 060pOTbl NpMBOAA B npegenax 2500 -
3000 06/MuUH.

8.2. YcTaHOBUTE HanpshkeHue reHepauun pasHoe 13.8B, Bpawaem pyukn «REGULATION GC» nnu
O[JHOKPATHbIM HaxaTuem. [ina reHepatopos Tuna C JAPAN u I-ELOOP skntounte pexxum (ON).

8.3. BpaweHuem pyuku «ELECTRICAL LOAD» nnaBHO NOBbILIAWTE HArpy3Ky Ha reHepaTtop Ao
MaKCUManbHOW. Mpu 3TOM 3HaueHWe BbIXOAHOTO HAMPSHKEHUS OCTABATbCSl MOCTOSIHHbIM, a
3HayeHne nepemeHHOro Toka B uenu B+ «l, AC» He OO/MKHO npesbiwaTtb 10% OT 3HaueHUs
3a[jaHHOM Harpysku (Hanpumep, npu Harpyske 50A BenuunHa «l, AC» He AOHKHA MPeBbIWaATh
5A). Mpu 3TOM Ha ocuunnorpaMmme Toka (OTOBPAXEHO KpacCHbIM LIBETOM) He [AOMKHO
HabnaaTbCs 60MbLINX MUKOB, 3HAUEHUA JOMKHbI KOTe6aTbCA B O4MHAKOBbIX FPAHNLLAX.

9. Mo 3aBeplEHNI0 ANArHOCTUKN reHepaTopa C6POCbTe HArpy3Ky Ha reHepaTtop U OCTaHOBUTE
NpUBOA KpaTKumMu HaxaTtuamm Ha perynatopbl «kELECTRICAL LOAD» n «ROTATION SPEED». Mocne
3TOr0 reHepaTop MOXHO [leMOHTUPOBAaTb CO CTeHAaA.

10. He BbINONMHEHMe OAHOIO U3 Tpe6oBaHWN MN.N. 4.1, 4.5, 5 — 8 CBMAETENbCTBYET O HEUCMPABHOCTU
B reHepartope.

A NPEAVNPEXXAEHWE! Mpw npeBbllleHUN HamNpsHKeHUsA reHepaTopa Bbile AONYyCTMMOro
cpabaTbiBaeT 3auMTa, KOTOpas OCTaHaBAMBAET ABUraTenb, U Ha IKPaHe NoABNAAETCA COobLeHne
0 NpeBbILEHNN HANPSHKEHUs.

OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

PucyHok 26. CoobueHune npu cpabaTbiBaHMM 3aWUTbl CTEHAA
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6.4. [INarHoCTukKa reHepatopa B aBTOMAaTUYeCKOM pexume

A BHUMAHME! He poctynHa aons reHepaTtopos Tuna I-STARS un I-ELOOP.

1. BbinonHute nyHKTbl 1-5 pasgena 4.1.

2. B OKHe pexuma npoBepKu reHepaTopa BbIGpaHHOro TMna Heo6XxoAMMO BbI6paTh HanpaBneHue
BpaweHus: «CW» — clockwise — no uacosomn ctpenke; «CCW» — counter-clockwise - npoTus
yacoBon cTpenku. CTOpoHa BpaLLeHWs NPUBOAA MEHSIETCA HaxXaThemM Ha COOTBETCTBYHOLLYH
KHOIKY.

3. HaxxmuTe KHONKY «AUTO». CTeHA HAUYHET ANArHOCTMKY reHepaTopa B aBTOMAaTUUECKOM pexume.
Ha 3kpaHe 6yaeT BbIBOAUTLCS MH(OPMALNA O TeKyllem COCTOSIHUM MpoLuecca AMArHOCTUKK K
NpoBepeHHbIX NapameTpax.

4. NMocne 3aBeplueHNA AaBTOMATUYECKON MPOBEPKM HA 3KpaHe NoABUTCA Haanucb «AUTO TEST
COMPLETE».

sack i -~ Ji[ PRINT

PucyHok 27. Coo6LieHue Npy OKOHYAHUM NPOLLECCA ANArHOCTUKN
B aBTOMATMUYECKOM peXxume

5. Haxxmute kHonKy «PRINT» uTo6bl NOCMOTPETb pe3ynbTarT.

6. Pe3ynbTaT AMArHOCTUKN MOXHO pacrneyaTatb Ha Bluetooth npuHTepe HaxaB Ha KHOMKY
«PRINT» noBTOpHO.

7. TeHepaTop NPOTECTUPOBAH U €ro MOXHO AEMOHTUPOBATbL CO CTeHAa.

7. OBCTYXUBAHUE CTEHAA

TecTep paccuuTaH Ha ANUTENbHbIA Nepuog 3KCnayaTauum M He TpebyeT NepuoamuuecKoro
TeXHMUecKoro o6CAyXuUBaHMA. OAHAKO NpU 3KCAAyaTauuu cnefyeT KOHTPONMPOBATb HUXKe
npuBefeHHbIe MOMEHTbI:
« IBNAEGTCA NN OKPYXaLWas cpeaa AONycTUMON AnA 3KcnayaTaunm (TemnepaTypa, BAaXHOCTb
T n).
» HaxomaTca N B UCMPABHOM CUIOBbIE KAbenu n 3aXuHbl «KPOKOAWM» Ha CUNOBbIX Kabenax
(BU3yanbHbIi 0ocMOTP).
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7.1. O6HOBNEHWE NPOrpaMMHOro obecneyeHus

[ns o6HOBNEHMA NPOrpamMMHOro obecneuyeHus CTeHAa MOHAAO6MTbCA USB cnaw HakonuTenb
06bEMOM [0 32 ['6 OT(hopMaTUPOBaHHbIN B hannoByto cucremy FAT32.

Mpoueaypa 06HOBNEHNSA NPOLWNBKN NPOUCXOANT CneayoLwmm 06pasom:
- CkauyaWTe HOBYK BEPCUMIO NPOrpamMmmMHOro o6ecneyeHUs C caiTa ru.servicems.com.ua,
pacnonoxeHHyto B KapTouke ToBapa MS006.

- CKonupynTe B KopHeBon KaTanor USB cnaw Hakonutena gann «MS006Update.biny.

A MPEAVNPEXXAEHUE! Ha USB ¢n3w Hakonutene AOMKeH 6biTb TonbKo oauH ain
«MS006Update.bin».

- BblknouuTe cTeHA.
- BctaBbTe USB hnaw HakonuTenb B USB pa3bem cTeHaa.

- BkntoumnTe cTeHp. MNpu 3anycke cTeHAa NPorpamMmma aBTOMATUUECKU 06HAPYXUT HOBYIO BEPCUIO
MPOrpammHOro 06ecrneyeHmns N HauUHEeT ero YyCTaHOBKY.

- floXXauTecb OKOHYaHWSA YCTAHOBKMU.

& NMPEAVNPEXXAEHUNE! 3anpeweHo npepbiBaTb MNpPoOUECC O6GHOB/AEHMA NPOrpamMmMHOro
o6ecneueHns OTKNOUEHUEM CTeHAA unu nsbaTuem USB HakonuTens.

- MNMocne 3aBeplieHns YCTAHOBKM 3arpy3uTCsl OKHO KanMBPOBKM CEHCOPHOro 3kpaHa (puc. 28).
Heo6Xx0oAuMO HaxmMmaTb Ha yKasaTenb [0 Tex Nop, Noka KanubpoBKa 3KpaHa 3aKOHUUTbCA U
3arpysuTbCcs rnaBHOe MeH!o.

- Boikntouute cteHa. N3snekute USB HakonuTenb. BbkaeTe He meHee 10 cekK. [lanee CTeHa MOXHO
BK/10YATb 1 UCMO/b30BaATb B LUTATHOM peXUMe.

PucyHoK 28. IKpaH KanubpoBKN CEHCOPHOIO 3KPaHa
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Npoueaypa 06HOBNEHMs 633 AAHHbIX MTPOUCXOAUT Crefyrowmum o6pasom:

- CkauanWTe HOBYK BEpCWMIO MPOrpamMMHOro o6ecrneyeHuss C caiTa ru.servicems.com.ua,
pacnonoxeHHylo B KapTouke ToBapa MS006.

- CKonupynTe B KOpHeBON KaTanor USB cniaw Hakonutensa nanky «MS006Base».

A NMPEAYNPEXXAEHUE! Ha USB ¢hn3w HakonuTene Ao/MHKHA 6bITb TONIbKO OAHA Nanka
«MS006Base».

- BbIKntounTe CTeHA.

- BctaBbTe USB ¢hnaw HakonuTenb B USB pasbem cTeHaa.

- BkntounuTe cTeHa. Mpu 3anycke cTeHAA NPOrpamma aBTOMaTUYECKM 06HAPYXUT HOBYIO BEPCUIO
NPOrpaMMHOro o6ecneyeHns 1 HauHeT ero yCTaHOBKY.

- floXXauTecb OKOHYaHUA YCTAHOBKU. 3TO MOXET 3aHATb MPOAO/KUTENbHOE BpeMms.

A NMPEAYNPEXXAEHUE! 3anpeLieHo npepbiBaTh NpoL,ecc 06HOBNEHUA NPOrpaMMHOro
o6ecneyeHuns OTK/IIOYEHUEM CTeHAA unu nsbatTuem USB HakonuTens.

- Mocne 3aBeplueHnsa YCTAHOBKKN 3arpy3unTcs rnasHoe meHto. M3enekute USB HakonuTenb. CTeHa
MOXXHO UCNONb30BaTb B WITATHOM pexume.

7.2. Kann6poBKa CEHCOPHOro 3KpaHa

B cnyyae He KOPPeKTHOM PaboTbl CEHCOPHOIO 3KPaHa HeOHBXOAMMO NPOBECTU ero KanubpoBky,
cnegywlwmm obpasom:

1. BbIKNtounTe CTEHA.

2. HaxxmuTte n yaepxusante perynatop «ELECTRICAL LOAD».

3. Bknwounute CTeHA, HaXaB KHOMKY «ON».

4. YpepxuBanTe HaxaTbim perynatop «ELECTRICAL LOAD» fo Tex nop, Noka 3arpy3uTbCcs OKHO
KanubpoBKN CEHCOPHOTO 3KpaHa (puc. 28).

5. Heo6xoammo HaXumaTb Ha yKa3aTeNlb A0 Tex Nop, NoKa KannbpoBKa 3KpaHa 3aKOHUMTLCA U
3arpysnTbCcs rnaBHoOe MeHIo.

6. KannbpoBKa CEHCOPHOIO 3KpaHa 3akoH4YeHa. CTeHA roToB K paboTe.

7.3. YNCTKa u vxon

[inf OUMCTKU NOBEPXHOCTM CTEHAA CrieflyeT NCMO/b30BaTh MATKUe caneTKn Unm BeTolWb,
MCNONb3ys HelTpanbHble YNCTSIWME CPpeacTBa. Aucnnen cnegyeTt ouniLaTh NPy NOMOLLMX
cneLmanbHON BOMIOKHUCTOMN candeTKu u cnpes Ans OYMCTKU 3KPAaHOB MOHMTOPOB. Bo
n3bexaHune KOppO3un, Bbixoda U3 CTpoa nnn nospexaeHna cteHga HegonyCctumo npumMeHeHune
abpasnBoB M pacTBopuUTenen.
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8. OCHOBHbIE HEUCIMPABHOCTWU U METOAbI NUX

YCTPAHEHUA

Huxe npusegeHa Tabnuua C ONMUCAHUEM BO3MOXHbIX HeI/ICI'IpaBHOCTeVI n cnocob6amm ux

yCTpaHeHus:

Mpu3HaK
HeNCNpPaBHOCTM

1. CTeH/ He BKMYaeTCs.

2. Mpwu 3anycke TecTa

CTeH[, U3aeT 3aLnTHbIN

CUTrHan 3aMblKaHUA
(nuck).

3. CTeHpa paboTaer, HO
3M1eKTPOABUraTe/b He
3anyckaeTcs.

4. MNpun poboTe cTeHaa
CNbILWHbI MOCTOPOHHME
LWYMbl.

5. Mpwu pa6oTe cTeHaa
pemeHb
npocKanb3biBaeT
(cBucTmr).

6. Mpu npoBepke
reHeparopa CufibHO
rpelTCcs TOKOChbEMHbIE
3aXMMbl. (KpOKOAUMbI)

B03MO)XHbIe NPUUYUHDI

BKNOUEHHAA KHOMKaA
«ABAPUSA».

HeT HanpsxeHunsa 220B B ceTu.

3aMblKaHNe BbIBOJOB
(Kpokogunos) (+) u (-) Ha
Kopnyce cTeHaa.

3neKTpPonpoBoAKa CTeHAa
noBpexaeHa.

C601 NPOrpamMmMHOro
obecneyeHue YacToTHOro
npeo6pasoBarens.

MoBpexaeHa NPoBOAKA CTEeHAA.

HenpaBunbHO ycTaHOBEH
npoBepsiemMbli arperar.
(MpuBoAHOM pemeHb
nepeTaHyT).

MoawnnHNKN
3NEeKTPOABUTaTENSA U3HOLWIEHDI.

HeHaTAHYTbIN peMeHb.

M3HOC pemHs.

ManeHbkoe NATHO KOHTAKTA.

PexkomeHAauuu No ycTpaHeHUn

OTKNIOUNTb KHONKY «ABAPUSI».

BoCCTaHOBUTbL NUTAHKeE.

PassecTu BbIBOADI.

06paTnTCs K TOProBomy
npeacTaBuTento.

06paTuTCcs K TOProBoMmy
npegcraBuTenio.

MepeycTaHOBUTb NPOBEPSAEMbIi
arperar.

06paTuTCa B CEPBUCHYIO
cnyxoy.

[Tpon3BecTn HaTAXKKY peMHs.

3aMeHnTb pemMeHb.

Wcnonb3oBaTtb agantep
MAOCOBOMN KNeMMbl
reHeparopa.
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9. YTMNU3ALLA

Mpu yTUnu3aunm Tectepa AencTeyeT eBponenckas aupekTuea 2202/96/EC [WEEE (gupektusa 06
0TX0AaxX OT 3/IeKTPMUYECKOr0 1 3/1eKTPOHHOro 060pyaoBaHus)].

YcTapeBLine 3MIeKTPOHHbIE YCTPOWCTBA U 3N1eKTPOoNnpubopbl, BKIOUas kKabenu n apmaTtypy, a Takxe
AKKYMYNSITOPbI U aKKyMynATOPHble 6aTapen AOMKHbI YTUAN3MPOBATLCSA OTAENbHO OT JOMALLHEro
mycopa.
Ans yTunusauum oTXo40B UCNOMb3YNTe MMeKoLLMecs B BalleM pacnopsHKeHUn cmctembl Bo3BpaTa
n céopa.

Hagnexawmm o06pasom npoBefeHHAs YTWUAM3auus CcTapbix NpubBOpPOB NO3BONAT M36exaTb
HaHeCeHWs Bpeaa OKpYyXatloLen cpefie u NMYHOMY 3[40POBbIO.
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NPUNOXEHWE 1
TepMVIHaHbI noakntoyeHUa K reHepaTopam
VCnoBHble Tun BbiBOA
(DYHKUMOHANbHOE HA3HAUeHUe
0603HaueHnn reHeparopa cTeHpa
B+
BaTapes (+)
3A0 B
IG (Ignition) Bxop, BKOUEHUSA 3aXKUraHNSA
15
AS Alternator Sense
TepMmuHan gna nsmepeHus .
BVS Battery Voltage HANPAXEHMA Ha GC
Sense .
aKKyMynaTOpHON 6aTapee
S Sense
B_
3 BaTapes (-)
E (Earth) 3emns, 6aTapes (-)
CRyXuT N8 NOAKNIOUYEHNA UHANKATOPHOA
D+ Nlamnbl, OCYLL,ECTBAALLEA NOAAUY HaYafNbHOMO
HanpPsXeHNA BO36YKAEHMA N MHANKALMIO
paboToCNOCO6HOCTY reHepaTopa
| - Lamp L/D+
Indicator
IL Illumination
L (Lamp) Bbixoa Ha namny MHAMKaTOpa
61 paboToCnoco6HOCTU reHepaTopa
FR (Field Report) Bbixoa [ns KOHTPONA Harpy3ku Ha
reHepartop 6/10KOM yrpaBneHus ABuratenem
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) AHanornuHo «FR», HO ¢
WHBEPCHbIM CUFHANOM
D (Drive) Bxog ynpaBneHus perynatopom c GC
TepMuHanom «P-D» reHepaTopos Mitsubishi P/D
(Mazda) u Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

* TONbKO NpM ANArHOCTMKE reHepaTopoB Tuna Lamp
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VcnoBHble Tun BbiBOA
MOYHKLMOHANbHOE HA3HAYEHHE
0603HaueHns reHepartopa cTeHpa
SIG (Signal) Bxoa KOA0OBOI YCTAaHOBKM HaNPsHKeHUs
D (Digital) Bxoa KOLOBOM YCTAHOBKM HanpsKeHus SIG
Ha amepukaHckux Ford, To xe, uTo 1 «SIG»
RC (Regulator Control) To xe, uto n «SIG»
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Moxoxe Ha «SIG»,
TO/MbKO AMana3oH N3MEeHEHNUSA HaNPsXeHNs RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. YnpaBnstowmii curHan nofaeTcs Ha
TepmuHan «L»
(Communication) Bxoa ynpasneHus C KOREA
c perynaTopoM HanpaxeHms 6/10KOM yrnpasneHns
nsuratenem. Kopeinckue aBTo.
Bxoa ynpaBneHna perynatopom HanpshkeHus GC
c(G) 610KOM yrpasneHns asuratenem. AnoHckme C JAPAN
aBTo.
(Regulated Load Output) Bxoa ynpasneHus RLO
RLO HanpsKeHnem cTabunusaumm
perynsTopa B guanasoHe 11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) O6uwee 0603HayYeHne
(hnsmnueckoro nHTepdenca ynpasneHus n
COM AMarHoCTUKM reHepaTopa. MoryT
MCNONb30BaTbCsA NPOTOKONbI «BSD» (Bit Serial
Device), «BSS» (Bit Synchronized Signal) nnn oM
«LIN» (Local Interconnect Network)
HenocpeacteeHHOe yKasaHue Ha nHTepdeiic
LIN ynpasneHns u [UarHoCTMKN reHeparopa no
npotokony «LIN» (Local Interconnect Network)
Stop motor YnpaBneHue pexumom paboTbl reHepaTopa ILSTARS
Mode Valeo, ycTaHaBnMBaeMbix Ha aBTOMO6GUNAX C
¢yHkumen «Crapt-Cron»
DF
F Bbixog 06MOTKM poTopa.
FLD CoefinHeHne perynatopa c 06MOTKOi poTopa
67
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nob6asnaeT HanpshkeHne Bo3byxaeHus,
obecneynBas TeM CaMbiM CTabUNbHOCTb
nogaepxaxHna obopotos asuratens. 0CO6eHHO
3aMeTHO Ha X0/0CTbIX 060pOTax

VcnoBHble Tun BbiBOA
(DYHKUMOHaNbHOE Ha3HaueHue
0603HaueHnn reseparopa cTeHpa
P BbIX0A4 C 04HOM M3 06MOTOK CTaTopa
S reHepartopa. CAyXuT ansa onpegeneHns
STA perynaTopom HanpseHus Bo36YKAeHHOro
Stator COCTOAIHMA reHepaTopa
(Wave) Bbixog € 04HOM N3 06MOTOK CTaTopa
w reHepaTopa Ana NofAKNUYeHUs TaxomeTpa B
aBTOMOBUNAX C AN3ENbHbIMU ABUTATENAMN
(Null) BbiBog, cpeiHe ToUuKn 06MOTOK cTaTopa.
O6bIYHO CNYXUT ANA yNpaBneHus
N WHAMKATOPHON TamMnon paboToCcnoCco6HOCTM
reHeparopa c MexaHuuyeckum perynsaTopom
HanpsKeHns
D (Dummy) NycToii, HET NoAKNIOUYEHNs, B
OCHOBHOM Ha ANOHCKNUX aBTOMO6UNAX
N/C (No connect) HeT nogkntoueHus
(Load Response Control) yHKLUsA 3aaepxKKN
peakunmn perynatopa HanpsxeHuns Ha
yBefiMueHne HarpysKu Ha reHepaTop.
LRC CoctaBnset oT 2.5 no 15 cekyHa. Mpu
(Onums BK/IOUEHUN 6ONbLIONA Harpy3ku (cBer,
perynsTopos) BEHTUNATOP paanaTopa) perynatop nnasHo
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